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21.1.9  Fihlerbruch WiederherstelluNg ..........ccoiveiiiiiii i 170
21.1.10 Holdback (GUAranteed SOAK) .........ccccvrerriieieriiie e sese e ree s ee et sre e e e e ssestesresresneaneas 171
21.1.11 SEOMENTAITEN ...ttt se e r e bt 172
21.1.12 NELZAUSTAIISTIAIEGIE .. ..ve ettt b e bbb 173
21.1.13 SYNC IMIOAUS ......veieite ettt ettt ettt et e s be s beeteese e s et et e be st e abesbeeseese et e stesbestesresteeseeneeses 174
21.2 PROGRAMM ERSTELLEN ODER ANDERN .......c.coositititeeieeteeetseee et es s sensse s 175
21.3 AUSWAHL VON RUN, HOLD ODER RESET IN EINEM PROGRAMM ........ccccccsvivnenae 178
21.4 PROGRAMMANDERUNG UBER ITOOLS ......cooiiiieieteceees e eeeeteeeeieseeeses s 178
22. UMSCHALTUNG . ... eaaas 179
22.1.1  Beispiel: Einstellen der UmschaltberiChe ..o 179
22.1.2  UmSChaltung Parameter ..........cocoioiiiiiiiici i s 180
23. WANDLER SKALIERUNG ...t 181
23.1 AUTOMATISCHE NULLEINSTELLUNG ..ottt 181
23.2 SHUNT KALIBRIERUNG ........cocci ittt sttt ettt vesa e b sneneas 182
23.3 KRAFTMESSDOSEN KALIBRIERUNG ..ottt 182
23.4 VERGLEICHS KALIBRIERUNG ........cccoiiiiiiiisi st 183
23.5 WANDLER SKALIERUNG PARAMETER ..ottt 184
23.5.1  Parameter ANMEIKUNGEN ......ooviieieieie ettt e se et e et e e e e s e e e et e saesresreenaeneenneneees 185
23.6 WANDLER UBERSICHT SEITE ........ccccuouc.... FEHLER! TEXTMARKE NICHT DEFINIERT.
23.6.1  NUleiNStEIIUNG.....cveieierice s Fehler! Textmarke nicht definiert.
23.6.2  Shunt Kalibrierung.........ccooeieiiniieiiseeee e Fehler! Textmarke nicht definiert.
23.6.3  Kraftmessdose Kalibrierung ..........ccoocoovevvevenenie s, Fehler! Textmarke nicht definiert.
23.6.4  Vergleichs Kalibrierung.........c.ccooooeiiiniiiiiinceisecece e Fehler! Textmarke nicht definiert.
24. USER WERTE ... 190
24.1 USER WERTE PARAMETER ..ottt 190
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25. KALIBRIERUNG ... 191
25.1 EINGANGSKALIBRIERUNG .......ooviiiiiiiiiiisi ettt 191
25.2 VORSICHTSMARNAHMEN ...ttt sse s 191
25.2.1  Kalibrierung des MV BerBICNS. .......cociiiiiiiriiiie ettt et sne e 192
25.2.2  Speichern der neuen Kalibrierdaten. ..o e 193
25.2.3  Werkskalibrierung Wiederherstellen ... et 193
25.2.4  Thermoelement KaliDriErUNQ.......covooeieiiiiir e et srenns 194
25.2.5  RTD KalBIEIUNG ...c.oiiiiiiiiiicee bbb ettt sne e 195
25.3 KALIBRIER PARAMETER ...ttt et 196

26. KONFIGURATION MIT HILFE VON ITOOLS ... 198
26.1 FUNKTIONEN ...ttt ettt sttt bbbttt 198
26.2 ONLINE/OFFLINE BEARBEITUNG .....c.cooiitiiiieenieeie st 198
26.3 ANSCHLIEREN EINES REGLERS AN EINEM PC ......cccoiiiiiniiiiieneseese s 199
26.4 PARAMETER EINSTELLUNG ..ottt 200
26.5 GERATEANSICHT ..ottt 201
26.6 USER SEITEN EDITOR ..ottt ettt 202
26.6.1  ErStEllEn @INEr USEEI SEItE........ciiveieiiiieieiisie et ste ettt sttt st ettt sbe e e be e resbe e 202
26.6.2 Sl BOISPICIE .....ue e et ne et e nrenren 203
26.7 REZEPT EDITOR....c.oit ittt sttt sttt st s bt nsasennens 205
26.7.1  Rezept Menl Befehle.... ..ot 206
26.8 ALARMEINSTELLUNG UBER ITOOLS ....c.coiitiiiciciee et 207
26.8.1  Beispiel: Meldung eines Analogalarms anPasSEN...........oceiieeieeiieiierene e 207
26.8.2  Alarm Ubersicht SEite iN iTOOIS .......c.coeveviuiiiicieiieeies ettt 208
26.8.3  Digitalalarm Meldung bearbEItEN .........cccvvviieiiece e s 209
26.9 PROGRAMM EDITOR.....cctiiiiiieises ettt sttt et st 210
26.9.1  ANAIOG ANSICNT .. .ottt bbb bbb et b e b ere e 210
26.9.2  ETFEIGNISAUSGANGE .....eiueitiiteeterieetieieei e et e ste s beebesbe e it eseese e beebe e b e s beebe et e e st es b e neeebeabeebeebeaneebe e s enbeneesbenrs 211
26.9.3  DHE TADBIIE. ..t b et b e et re b e 211
26.9.4  Menueintrage Und WErKZEUGLASIEN ........ccvireieiie ettt ereens 211
26.9.5  DaS KONIEXIMENU ....eoiueiitiiiieeie ettt ettt te e te e e b e bt e ebe e bt enbeesb e st e e sbeenbeesbeesteeneeanees 211
26.9.6  ProgrammbDENENNUNG .........ooiiiiiiiii ettt ettt b bbbt s e et e b b nbesae b nrs 212
26.9.7  EiNQabe BINES PrOGIaMIMIS......cviieiiieiieitestesteeteeseetestestestestestesteeseesaessebestestesbessessaenseseessenseseesrenses 212
26.9.8  EiN Programim ANGEIN ........coviieiieeeeeie e et se et e et re s esa e s e e saestesteasaesaenseseeseentesresrenres 212
26.9.9  Programme SPEICHEIN ..ottt et b e 212
26.9.10 Verschieben VON PrOgramMEN ........c.oiiiiieiiieeiieie ettt sttt sae bt sae e sbe b sne s 212
26.9.11 Ein Programm ArUCKEN ........coi ittt sttt r et e srenns 212
26.10 GRAPHISCHER VERKNUPFUNGS EDITOR.......cccoiiitetiteieeeceeeeecie e vesee s 213
26.10.2 FUNKtionShIOCKE VEIWENGAEN ......cc.iiiiiitiieiiiie ettt sne e 214
26.10.3 LI 10] L1 o] oL TP TSP U TSRSV TOPPTO 215
26.10.4 FUNKEONSDIOCK STATUS .....eeviieiieieee ettt 216
26.10.5 VerknUpfungen VEIWENGEN .........ccviiiiiieie ettt sae st e e s ae e e e enaesresbeseeaneas 217
26.10.6 KOMMENLAre VENWENGEN........c.viiiiiiieiiite ettt sttt bt sr et e 218
26.10.7 Y o] L0 Y=Y V=T o =T ISP 219
26.10.8 p AN T -\ B o T OSSOSO 219
26.10.9 AUSWANL......oe ettt bbb bt b 219
26.10.10  FAIDEN ..o bbbt b bt b e b et b e e b e re b e 220
26.11  DIAGRAMM KONTEXT MENU .....coioiiiiieieicce ettt e 220
26.11.1 Weitere Beispiele graphischer Verknlpfungen ... 221
26.12  CLONEN .ttt ettt e b e et b ettt b e et eb e et e e bt et s bt et ae e be et e re b e 223
26.12.1 ZUE DAEEI SICNEIN ...ttt bt bbbttt b b 223
26.12.2 Einen neuen REgIEr CIONEN ... e 223
26.12.3 DIFEKEES CIONEN ...ttt et sb et bbbt sb e e et st e et e e abe e 223
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27. ANHANG A PARAMETERINDEX ...t 224
28. ANHANG B INFORMATIONEN ZU SICHERHEIT UND EMV ................. 241
29. ANHANG C TECHNISCHE DATEN ...t 244
A 0 I R = =T 1=1 (o] 0] 10 311 o USSR 244
B N A N o T 1o PSS 244
29.1.3  Standard Digital B/A ... 244
29.1.4  Alle analogen uUnd PV EINQANGE ........coiiiiiiieie ettt st 245
P T SV A 1 To - o o USRS 245
29.1.6  Analoges EiNgangSmMOUUI ..........ccoiiiiiiieicc s 246
29.1.7  Digitale EINGANGSMOUUIE........c.ciiiiiiiiieiiiteie bbb 247
29.1.8  Digitale AUSGANGSMOUUIE.........coiiiiiiiiie ettt e bbbt n e e 247
29.1.9  Analoge AuSgangSMOAUIE ..ot e sr e r e re s aeere e e e e 247
29.1.10 TraNSMITEEIVEISOTGUING ...vevveveieeeteiieeteeseete e see e teste s e e e e eese e eesaestesseaneeseessensesaessessesneeraaneeneeseens 247
29.1.11 TrANSAUCEIVEISOTGUNG ...evttereetesteeete sttt sttt sttt b et sb et ettt et b st et b e st et e b e st ebe bt b nn st e 247
29.1.12 POtENTIOMETEIEINGANG ... ettt bttt sb e sb et b et et s e e b e b see e 247
29.1.13 Digitale KOMMUNIKALION ......c.ccviiiiiiie et be e ne e s 247
29.1.14 Master KOMMUNTKALION . .......cviiiiiiiieice sttt et sbeeene 247
29.1.15 N - 11 1 T ST PRTSSPRSRRS 247
29.1.16 SOlIWert Programmgeber.... ... 248
29.1.17 AN AT L=T =T (U g o PSSR 248
29.1.18 WEITErE FUNKLIONEN ..ottt ettt bbbt 248
29.1.19 ATTGEIMEIN .ot b ettt b ettt b ettt b bbbttt 249
30. KONFORMITATSERKLARUNG ..ot 250

Ausgabe Status dieses Handbuchs

Ausgabe 3.0 dieses Handbuchs ist giiltig fiir Gerdte ab Softwareversion 1.2.
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Anmerkungen zu diesem Handbuch:

1. Kapitel 1, Installation und Bedienung, entspricht dem gleichen Kapitel aus der Bedienungsanleitung,
Bestellnummer HA027987GER.

2. In den weiteren Kapiteln finden Sie die Konfiguration des Reglers und dessen Bedinenung in Ebene
3 erklart. Die Reihenfolge der Kapitel entspricht der Reihenfolge der Themen im Regler selbst.

3. Fiir weitere Informationen stehen lhnen unter www.eurotherm-deutschland.de folgende
Handblicher zur Verfligung:

a. EMV Installationshinweise, Bestellnummer HA150976

b. 2000 Series Communications, Bestellnummer HA026230 (Englisch)
c. DeviceNet Communications, Bestellnummer HA027506 (Englisch)
d. Profibus Communications, Bestellnummer HA026290 (Englisch)

e. EA Erweiterung, Bestellnummer HA026893GER

4. Hinter diesem Symbol © verbergen sich hilfreiche Hinweise zum jeweiligen Thema.
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3508 und 3504 Prozessregler
1. INSTALLATION UND BEDIENUNG

1.1 Die Gerdte

Der Regler 3508 steht Ihnen in der StandardgréRe 1/8 DIN (48 x 96 mm), der Regler 3504 in der
StandardgréRe % DIN (96 x 96 mm) zur Verfiligung. Sie sind fiir den festen Einbau in eine Schalttafel
vorgesehen (nur innen), bei der das Gehduse, die Klemmen und die riickseitige Verdrahtung geschitzt sind.

1.1.1 Packungsinhalt
Uberpriifen Sie beim Auspacken des Reglers die Verpackung auf folgenden Inhalt.
1.1.1.1 3508 oder 3504 Regler im Gehduse

Der 3504 kann bis zu sechs, der 3508 bis
zu drei Steckmodule enthalten.
Zusatzlich kann Ihr Regler noch mit
Kommunikationsmodulen auf zwei
Steckpldtzen ausgestattet sein.

Die Module bieten eine Schnittstelle zu
einer Vielzahl von Anlagenbauteilen.
Welche Modularten in lhrem Regler
vorhanden sind, konnen Sie dem
Bestellcode auf dem seitlich am Gehause
angebrachten Gerdteaufkleber
entnehmen. Uberpriifen Sie anhand

Abschnitt 1.2, dass der Regler die richtigen

Gerite- Module fiir Inre Anwendung enthalt. Der
aufkleber mit Bestellcode definiert ebenso die grundlegende
Gerite Funktion des Reglers:

Bestell- e Nur Regler

codierung

e Programmgeber und Regler
e Regelart — Standard PID, Dreipunkt-

Schrittregler
e Art der digitalen Kommunikation
e Optionen

1.1.1.2 Halteklammern

Sie bendtigen zwei Halteklammern, um das Gerdt im Schalttafelausschnitt zu befestigen. Diese Klammern
finden Sie am Gerat.

1.1.1.3  Zubehér

Fir jeden Eingang wird lhnen ein 2,49 Q Widerstand mitgeliefert. Fiir eine mA Messung miissen Sie diesen
Widerstand mit den entsprechenden Eingangsklemmen verbinden.

1.1.1.4  Bedienungsanleitung

Bestellnummer HA027987GER. Dieses Handbuch enthdlt in Kapitel 1 die Informationen der
Bedienungsanleitung:

e Installation des Reglers

e  Physikalische Verdrahtung mit Anlagenbauteilen

e  Erstes Einschalten

e Bedienung lber die Fronttasten

e Konfiguration Uber die iTools Software

Hinter diesem Symbol © verbergen sich hilfreiche Hinweise zum jeweiligen Thema.
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1.2 3504 und 3508 Bestellcodierung

Modell Funktion | Versorgung | Anzahl der | Applikation | Programme | Rezepte | Toolkit | Front

Nummer Regelkreise Farbe
3504 | 3504 Standard VH | 85-264V AC 01 1 Prog 5 Segmente XX 30 Verkn.
3508 | 3508 Standard VL | 20-29 V AC/DC 10 | 10 Prog 50 Segmente 60 60 Verkn.
25 | 25 Prog 100 Segmente 120 120 Verkn.
Funktion ‘ 50 | 50 Prog 200 Segmente 250 250 Verkn.
Null Regler 1 Einzelkreis

F Profibus Regler Front Farbe
— G | Eurotherm
Applikation 1 1 Rezept Griin

XX | Standard

4 Rezepte S Silber

VP | Dreipunkt- 8 8 Rezepte

Schrittregelung
ZC | Zirkonia
1.2.1 Eingangs- und Ausgangsmodule
Nur 3504
AR
— —~

EA Slot 1 EA Slot 2 EA Slot 3 EA Slot 4 | EA Slot 5 EA Slot 6 Comms H Comms J

Config Tools Geratesprache Sprache der Garantie Kal Kunden Label
Bedienungsanleitung Zertifikat
EA Slots 1-3 (3508); 1-6 (3504) H Comms Slot Config Tools Erweiterte Garantie ‘
XX Nicht belegt XX Nicht belegt XX Kein XXXX Keine
R4 Wechsler A2 232 Modbus IT Standard
R2 | SchlieRer Y2 | 2-Leiter 485 Modbus iTools Kal Zertifikat \
RR | Dual Relais F2 | 4-Leiter 485 Modbus . XXXXX | Keine
Gerdtesprache CALT Konformitit
T2 | Triac AE | 232 El-Bisynch onrormitats-
GER Deutsch zertifikat
T Dual Triac YE 2-Leiter 485 El-Bisynch -
ENG | Englisch CAL2 Werks Kal Zert
D4 DC Stetigausgan FE 4-Leiter 485 El-Bisynch —
gausgans FRA | Franzésisch CAL3 | Kunden Kal Zert
AM | Analogeingang (nicht Slot 2 ET Ethernet 10base
oderf) ingang (ni . SPA Spanisch
PB Profibus Kunden Labels
D6 DC Signalausgan ;
gndatbeans B Devicenet F1234 | Special Nr
TL Triple Logikeingan Sprache Anleitun ‘
P g gang P & XXXXX | Kein
TK Triple Kontakteingang J Comm:s Slot GER | Deutsch
TP Triple Logikausgang XX Nicht belegt ENG | Englisch Nicht-Standard Option
VU Potentiometereingang A2 232 Modbus FRA | Franzésisch EU1234 Special Nr
MS | 24V DC Transmitter PSU Y2 2-Leiter 485 Modbus SPA | Spanisch EC1234 Kunden Kurve
G3 Transducer PSU F2 4-Leiter 485 Modbus EE1234 Kunden Konfig
> 0der 10V D EX | EA Erweiterung XXX | Keine ES1234 | Kd. Software

LO Isolierter Logikausgang

Beispiel  3504/VH/1/XX/10/4/60/G/TT/XX/XX/ XX/ XX/ XX/Y2/XX/IT/GER/GER/XXXX

3504 Regler, 85-264 V AC, 10 Programme, 4 Rezepte, 60 Verkniipfungen, Dual Triacausgang, 2-Leiter RS485 Comms, iTools, deutsche
Gerdtesprache, deutsche Bedienungsanleitung
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1.3 Installation des Reglers

Dieses Gerdt ist fiir den festen Einbau in eine elektrische Schalttafel im Innenbereich vorgesehen.

Achten Sie bei der Auswahl des Einbauplatzes auf minimale Vibration und eine Umgebungstemperatur
zwischen 0 und 50 °C.

Das Gerat konnen Sie in eine Schalttafel mit einer maximalen Dicke von 15 mm einbauen.

Die Oberflache der Schalttafel sollte eben sein, damit die Schutzarten IP65 und NEMA 4 gewahrleistet
werden kénnen.

Bitte lesen Sie vor Einbau des Reglers die Sicherheitsinformationen am Ende dieser Bedienungsanleitung.
Weitere Informationen finden Sie in der Broschiire EMV Installationshinweise, Bestellnummer HA150976.

1.3.1 Abmessungen
150 mm
l€ q
[~ g
Halteklammer ——
A
96 mm
|
|
|
|
v !
Halteklammer ——
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1.3.2 Reglereinbau

1.3.2.1 Schalttafelausschnitt

1. Bereiten Sie den Schalttafelausschnitt
nach der nebenstehenden Abbildung |
vor. |

92 mm -0,0+0,8 45 mm -0,0+0,6

(P—

A

2. Stecken Sie den Regler in den
Schalttafelausschnitt.

3. Bringen Sie die Halteklammern an ihren 3504 3508
Platz. Zum Sichern des Reglers halten 9% ?TOS
Sie das Gerit in Position und schieben
Sie beide Klammern gegen den
Schalttafelausschnitt.

4, Losen Sie die Schutzfolie von der —
Anzeige.

1.3.2.2 Bendtigte Mindestabstinde

5. Die hier gezeigten bendtigten Mindestabstande
zwischen den Reglern diirfen den natirlichen
Luftfluss nicht beeintrachtigen.

10 mm _,\ |<_ I 38 mm

(Nicht
malRstabsgerecht)

1.3.3 Reglerwechsel

Durch Auseinanderziehen der AuBenklammern und nach vorne ziehen des Reglers kdnnen Sie das Gerat aus
dem Gehduse entnehmen. Wenn Sie das Gerat zuriick in das Gehduse stecken, versichern Sie sich, dass die
AuRenklammern einrasten.
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1.4 Elektrische Anschliisse

3508
- ﬂ 5 Phase
= = Versorgung
a H 2 Neutral
o
2 / a H z Erde
_ - H s Logik E/A A .
S ik /A B Digital
~ E Logik E Eingdange/Ausgange
= ﬂ Logik E/A Com
3
o
= d e v Festes Relais
o B " | (Form C)
_ i I oyl —,
g8 O
(a2} E =5
: = N
Q . Q 3. } PV Eingang
= E’ vS L_.
T/C RTD mV mA
Steckercodierung* Einer pro Modul
Abbildung 1-1: Klemmenbelegung fiir 3508
3504 Phase
<« -
—1 N
M 5 eutral Versorgung
o) S Erde
=
Logik E/A A
Logik E/A B Digital

Logik E/A Com Eingdnge/Ausgdnge

MODUL 5
| MODULR

Festes Relais

Y
\‘ (Form C)

MODUL 6
MODUL 3

PV Eingang

T/C RTD mV mA

Steckercodierung* Einer pro Modul

Abbildung 1-3: Klemmenbelegung fiir 3504

* Steckercodierung.

Die Steckercodierung verhindert, dass von diesem Regler nicht unterstiitzte Module in den Regler
eingeschoben werden. Zum Beispiel ein unisoliertes Modul (rotes Gehduse) von der 2400 Reglerserie. Im
oben abgebildeten Beispiel zeigt der Pfeil des Steckercodes nach Oben. Somit kdnnen Sie kein Gerdt mit
nicht isolierten Modulen in dieses Gehduse stecken, das fir isolierte Module verdrahtet ist. Schieben Sie ein
isoliertes Modul ein, liegt es in lhrer Verantwortung sicherzustellen, dass der Regler fiir die entsprechende
Anwendung sicher installiert werden kann. Entsprechen die Module der Anwendung, kdnnen Sie den Pfeil
der Steckercodierung mit Hilfe eines Schraubendrehers nach unten drehen.

1.4.1 Kabelquerschnitt

Die Schraubklemmen auf der Regler Riickseite sind fiir Kabelquerschnitte von 0,5 bis 1,5 mm? vorgesehen
(16 bis 22AWG). Die Klemmenleisten sind jeweils mit einer Kunststoffabdeckung zum Schutz vor Beriihrung
versehen. Achten Sie beim Anziehen der Schrauben darauf, dass das Drehmoment 0,4 Nm nicht Ubersteigt.
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1.5 Standardanschliisse

Diese Verbindungen sind fiir alle Gerdte dieser Serie gleich.
1.5.1 PV Eingang (Messeingang)
Anmerkungen:
1. Verlegen Sie die Eingangskabel nicht zusammen mit Versorgungskabeln.
2. Verwenden Sie abgeschirmte Leitungen. Erden Sie diese nur an einem Ende.

3. Externe Komponenten (wie z. B. Zener Dioden) zwischen Fiihler und Eingangsklemmen konnen
aufgrund von erhéhtem und/oder unsymmetrischen Leitungswiderstanden oder Leckstromen
Messfehler verursachen.

4. Nicht von den Logikausgdngen und den Digitaleingdngen isoliert

5.  Um die Aufnahme von elektrischem Rauschen zu minimieren, verlegen Sie die Leitungen von Logik- und
Stetigausgang und Sensoreingang weitab von Netzspannungsleitungen. Ist dies nicht moglich,
verwenden Sie bitte abgeschirmte Kabel. Die Abschirmung muss an einem Ende geerdet sein. Achten Sie
darauf, die Leitungslange so kurz wie moglich zu halten.

1.5.1.1 Thermoelement- oder Pyrometereingang

} Verwenden Sie die passende Ausgleichsleitung. Diese sollte moglichst geschirmt sein.
T/C

1.5.1.2  RTD Eingang

Q)
@ RTD

@ Ein Leitungswiderstand groRer 22 Q kann Fehler verursachen.

Briicke fiir
2-Leiter

Der Widerstand aller drei Leitungen muss gleich sein.

Anmerkung: Die RTD Verdrahtung entspricht der Verdrahtung fiir die Gerdte der Serie
26/2700, nicht der der Serie 2400.

1.5.1.3  Lineareingang V, mV und V Eingang mit hoher Impedanz

mV Bereich +40 mV oder +80 mV

+80 mV
High Level Bereich 0 - 10 V

0-2V

0-10V Mittlerer Bereich mit hoher Impedanz 0 -2V

Ein Leitungswiderstand flir Spannungseingange kann Fehler verursachen.

1.5.1.4 Lineareingang mA
SchlieBen Sie den mitgelieferten 2,49 Q Widerstand tiber die Eingangsklemmen.

0—20 mA Der Widerstand hat eine Genauigkeit von 1% 50ppm.

4-20 mA Einen Widerstand mit einer 0,1 % Genauigkeit 15 ppm kdnnen Sie separat bestellen.

1.5.2  Digital E/A

Diese Anschliisse kdnnen Sie in jeglicher Kombination fiir Logikeingang, Kontakteingang oder Logikausgang
konfigurieren. Auch ein Ausgang und ein Eingang auf beiden Kanalen ist moglich.

A Der Digital EA ist nicht vom PV Eingang isoliert.
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1.5.2.1 Logikeingang

_. Eingang 1 Spannungslevel Logikeingdnge, 12 V, 5-40 mA
—‘ Eingang 2 Aktiv > 10,8V
@_. Common Inaktiv < 7,3V

1.5.2.2  SchlieRkontakteingang

Eingang 1
~ ) Kontakt offen > 1200 Q
Eingang 2
Kontakt geschlossen < 480 Q
Common

1.5.3 Digital (Logik) Ausgang

® Ausgang 1 Die Logikausginge kénnen ein SSR oder einen Thyristor mit bis zu 9 mA, 18 V

—® Ausgang 2 ansteuern.
—® Common Sie kdnnen beide Ausgdnge parallel verdrahten, um 18 mA, 18 V zu erhalten.

E&®

Anmerkung: Die Digital EA Klemmen sind nicht vom PV isoliert.

1.5.4 Relaisausgang
Relais Nennwerte, min: 1V, T mA DC. Max: 264 V AC 2 A ohm’sch

} Das Relais ist im stromlosen Zustand dargestellt.

Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.

1.5.4.1  Allgemeine Anmerkung iiber induktive Lasten

Beim Schalten von induktiven Lasten, wie z. B. einigen Leitern oder Magnetventilen, kann es zu Storspitzen
im Hochspannungsbereich kommen.

Fir diese Lastart benétigen Sie ein RC-Glied liber dem schaltenden Relaiskontakt. Das RC-Glied besteht aus
einem 15 nF Kondensator in Serie mit einem 100 Q Widerstand. Dieses RC-Glied erhoht auBerdem die
Lebensdauer des Kontaktes.

A Bei gedffnetem Relaiskontakt mit angeschlossener Last, flieBen iiber den RC-Kreis 0,6 mA bei 110
V AC und 1,2 mA bei 240 V AC. Achten Sie darauf, dass dieser Strom keine elektrischen Lasten anzieht.
Arbeiten Sie mit solchen Lasten, sollten Sie das RC-Glied nicht installieren.
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1.5.5 Versorgungsanschliisse

Bevor Sie das Geradt an die Versorgungsspannung anschlieRen, tiberpriifen Sie,

85 bis 264 V AC dass die Netzspannung der Gerdtespannung (siehe Gerdteaufkleber) entspricht.

50/60Hz

2. Verwenden Sie fiir die Netzanschliisse mindestens 1T6AWG Kabel fiir mindestens
75 °C.

DO

3. Verwenden Sie ausschlieRlich Kupferkabel.

4.  Bei 24V ist die Polaritat unwichtig.

24 V AC oder DC L . . .
— 5. Bauen Sie eine externe Sicherung oder einen Unterbrechungskontakt ein.

GLILS)

— Fur 24 V AC/DC Sicherung Typ T, 4 A 250 V
Flr 85/264 V AC Sicherung Typ T, 1 A 250 V

Die folgenden Sicherheitsanforderungen gelten fiir fest installierte Bauteile:
e Bauen Sie einen Schalter oder Unterbrechungskontakt in die Installation ein.

e Achten Sie darauf, dass dieser Schalter nahe bei dem Bauteil und in direkter
Reichweite des Bedieners sitzt.

e Kennzeichnen Sie den Schalter als trennenden Bauteil fiir die Anlage.

Anmerkung: Ein einzelner Schalter oder Unterbrechungskontakt kann fiir mehrere Gerdte angewendet
werden.
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1.6 E/A Einsteckmodule

Fur die Einsteckmodule stehen Ihnen bei dem Gerdt 3508 drei und bei dem Gerdt 3504 sechs Positionen zur
Verfligung. Diese sind mit Modul 1, 2, 3, 4, 5, 6 gekennzeichnet. AuBer dem Analogeingangs Modul kénnen
Sie alle hier genannten Module auf alle Steckpldtze setzen. Die vorhandenen Module sind Teil der
Bestellcodierung auf dem Geriteaufkleber. Achten Sie darauf, dass Sie eine Anderung der Module (neues
Modul, Modul ausgetauscht oder entfernt) auf dem Gerateaufkleber notieren.

Die Klemmenbelegung ist abhangig von der Art des vorhandenen Moduls. Alle Module sind isoliert.

1.6.1 E/A Module
E/A Modul Typische H/W Anschliisse und Anwendungsbeispiel
Verwendung Code
Anmerkung: Die Modellnummer wird dem Bestellcode und der Klemmennummer vorangestellt.
Modul 1 wird mit den Klemmen 1A, 1B, 1C, 1D; Modul 3 mit 3A, 3B, 3C, 3D, etc. verbunden.
Schiitz, Relais, —Erstes Relais
Relais Heizen, R2 und Anzeige | @
(schlieBer) | Kiihlen, & (X A 1\
RR usw. —
und Alarm, []: B —1
. Versor-
Dual Relais Programm N {:.
e u
2A, Ereignis, Schiitz, Relais = : KN
264V AC Offnen, ) , ]
m SchlieRen Anzeige .@ D
1 mA Zweites Relais (nur
1V min bei Dual Relais)
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategoriell.
Relais Heizen, R4 SCh:tZ’ Relals
N nzeige
(Wechsler) Kihlen, |
usw. - A
Alarm,
QA
264V AC Programm - B ‘\
max) I_Eorfef|gn|s, Versor-
nen,
un l:l
T mA SchlieRen gine
1V min D
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategone I
Triple Heizen, TP +[€ Ausgang A% ® A
Logikausgang | Kdihlen,
oro SSR oder | Ausgang 34@ B
gramm .
Ereinni Thyristor e
reignis <« +
(18 V DC bei Ausgang C C _l-l l—l
8 mA max) - [* common 4__ ] D _
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
— +
<
Isolierter Heizen, LO [ Ausgang A@ A J_l_l_l_
Einzel Kuhlen, -
: SSR Qder 4—@ B
Logikausgang | Programm Thyristor —
Ereignis 4— C
- [* common 4__[]@ D
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
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Konfigurations Handbuch 3500

E/A Modul Typische H/W Anschliisse und Anwendungsbeispiel
Verwendung [ Code
o —— Erstes Triac
Triac Heizen, T2 Offnen A
Kiihlen E_A
und Dual o ’ und TT
. Offnen, Versor- . B
Triac SchlieRen Klappe gung
l c ?5
(0.7 A, 30 bis
;:ja\r;gc SchlieBen Zwe|tes Triac
Anmerkung 1: Dual Relais kdnnen an Stelle der Dual Triacs
verwendet werden.
Anmerkung 2: Der Gesamtstrom fiir beide Triacs darf 0,7 A nicht
liberschreiten.
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
) ) Stellglied
DC Stetig- H?lzen, 0-20 mA 4—[]@ A+
ausgang Kihlen, oder ':® /
[] B
z.. B.zu 0-10 V DC e _
@ovpc, 20 | &M
’ 4-20 mA
mA max) Stellglied Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
DC Signal- Registrierung | D6 Zu anderen 4_@ A o+
ausgang von PV, SP, Reglern e /
Ausgangs- 0-20 mA oder :,[]@ B~
leistung, etc., "
(10 V DC, 0-10 v DC
20 mA max) (0-10 v DC,
0-20 mA) Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
1L Logikeingdnge  Eingang 1 —’[]@ A
Triple Ereignisse <5V AUS —
Logikeingang Eingang 2 D@ B
>10,8 V EIN
2. B. Eingang 3 . C
Programm Grenzen: —
_—
Start, Reset, -3V, +30V Common D
Hold
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
Eingang 1 71—
TK gang @
Triple Ereignisse Externe - F L A
Schalter Eingang 2
Kontakt- ad F
eingang zB. oder Relais —_— 3:®. B
Programm e eo—Linzang
C
IS_|talr(§, Reset, Kontakt- —
: 1
eingange Common ——— D
<100 Q EIN
>28 kQ AUS
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
MS
24V Versorgung
Transmitter- eines Transmitter
versorgung externen
(20 mA) Transmitters . .
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie II.
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E/A Modul Typische H/W Anschliisse und Anwendungsbeispiel
Verwendung Code
Potentio- +0,5V @ A
metereingang ® 5
100 Q bis
15 kQ . c
ov =D
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il
r———————————— A Transducer
Transducer- | 10V DC = |
versorgung : v { A @+ |
ersorgung B
konfigurierbar : -
auf 5V oder | ISntherlr;er ™ e I
10V DC | >chatter un— :I_|_
o | Rcal b @
Minimaler I Anschluss
Lastwider- : ==
stand 300 Q PV
|
|
I

[e——

Eingang

v- (X1

¢ @j— Eingang, wenn ein Analogeingangs Modul auf
D dem entsprechenden Steckplatz verwendet wird

Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie II.

Regler

Kalibrierwiderstand Rcal,
entweder im Transducer oder
im Regler
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E/A Modul Typische H/W Anschliisse und Anwendungsbeispiel
Verwendung Code
3-Leiter RTD Thermoelement
Analog- Zweiter oder PV ——
eingang dritter PV []@ A
Eingang []:
(T/C & RTD) (X)) 5
HESJe
nur Module —
1,3,4&6 D
Briicke fiir 2-Leiter
mV (+40 mV bis +80 mV)
SR
(mV, V und * []@ B
Quelle — C
-
o
Spannung
-3 bis 10 V oder -1,4 bis 2 V
A
[ LX)
Volt . B
Quelle
: HESJ
—— D
Strom 0 bis 20 mA oder (4 bis 20 mA)
_x)A
+ ——
e
Strom-
quelle 2,49Q
Wider- :. c
- stand |I b
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
Analog- Zirkonia AM Der Temperaturfihler der Zirkonia Sonde kann mit dem festen PV
eingang Sonde Eingang, Klemmen V+ und V- oder mit einem Analogeingangs Modul,
(T/C & RTD) Klemmen C und D verbunden werden. Die Spannungsquelle wird mit
dem Analogeingangs Modul, Klemmen A und D verbunden.
Nur Module T =
1,3,4&6 []@ + \l@ A
[]:<:> Zirkonia []:
: B
PV Eingangs + v
i
i
Modul V+ oder C Quelle . C
.@ V- oder D ‘—D@ D
Nur Module PV - =
1,3,4&6
Fester PV (oder ein Analogeingangs Modul
Analogeingangs Modul)
Isolierter Ausgang 240 V AC Kategorie Il.
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1.6.2 Aufbau der Zirkonia Sonde

AuRere Elektrode Schirm
N\ Keramikisolierung ______ foder 7\ R
Messende ( 7 \\I Innere El'eRtroa’e{ £ \‘l , Zirc.mv
| | |
< 1 ] +
ﬂ‘—\Q/ _______________________ %7; Thermoelement
N / -
Zirkonia /
Fuhler AuRerer Metallmantel der Sonde

1.6.3 Anschliisse fiir die Abschirmung der Zirkonia Sonde

Verwenden Sie die Zirkonia Sonde in einer Umgebung mit hohen Interferenzen, sollten Sie abgeschirmte
Leitungen verwenden. Verbinden Sie die Leitungen der Zirkonia Sonde mit der duBeren Elektrode.

plcp
e

. Schirm
AuRere Elektrode _

Abgeschirmtes

1E

[x
Kabel @ B

1]
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1.7 Digitale Kommunikation

1.71

Fiir die Module der Digitalen Kommunikation stehen lhnen zwei Steckpldtze zur Verfligung. Je nach
Belegung miissen Sie dann entweder die Klemmen HA bis HF oder JA bis JF verdrahten. Sie kénnen beide
Steckplatze verwenden, wenn Sie z. B. mit der Konfigurationssoftware iTools und mit einer PC
Uberwachungsstation kommunizieren méchten.

Als Kommunikationsprotokoll kdnnen Sie zwischen ModBus, EIBisynch, DeviceNet, Profibus oder Ethernet
wahlen.

Anmerkung: Um die Auswirkungen hochfrequenter Interferenzen zu vermindern, sollten Sie die
Ubertragungsleitung an beiden Enden des abgeschirmten Kabels erden. Achten Sie dabei darauf, dass die
Potentiale an beiden Enden gleich sind, damit kein Strom flieRen kann, da dies Gleichtaktsignale induzieren
kann. Sind Sie sich dessen nicht sicher, sollten Sie die Abschirmung nur an einer Stelle im Netzwerk erden,
wie in den nachfolgenden Diagrammen gezeigt.

ModBus Slave (J oder H Modul) oder EIBisynch

Weitere Informationen {iber die ModBus und EIBisynch Kommunikation finden Sie im 2000 Series
Communications Handbook, Bestellnummer HA026230 (englisch).

e Digitale Kommunikationsmodule sind isoliert 240 V AC Kategorie Il. In den Diagrammen sehen Sie die
Anschlisse fir eine Priiftest Verdrahtung. Die vollstandige Beschreibung der Installation einer
Kommunikationsleitung , inklusive passende Abschlusswiderstdnde finden Sie in den EMV Hinweisen,
Bestellnummer HA150976

RS232 Anschliisse

& 1A oder jA

Schirm HB oder JB

¢ HC oder JC
Com j———
_IT \ HD oder JD Common
— X
R l HE oder JE Rx
(— X
\ v @ HF oder JF Tx

Lokale Erde

Abbildung 1-5: RS232 Anschliisse

RS485 2-Leiter Anschliisse Verkettung zu weiteren Der KD485
Geraten Schnittstellenwandler
220 Q Anschlusswiderstand am wird fir die Anbindung
letzen Regler in der Kette HA oder JA an RS485 bendtigt. Die
k E HB oder JB Einheit wird ebenso
Schirm 220 Q Abschlusswiderstand HC oder |C zum Puffern eines
C Com | RS485 Netzwerks
T om Com RryxA X o) HD oder JD Com eryyendet, wenn dieses
— [1Ix RX RxB : I s HE oder JE Rx mit mehr als 32 Geritef

\Vi AV
£ _|> Rx \ o Tx TxA j HF oder JF Tx am selben Bus
TxB Twisted kommunizieren soll.

pairs AuBerdem kann der
Konverter zum
Uberbriicken von 2-
Leiter RS485 auf
4-Leiter RS422
verwendet werden.

RS232/RS485 2-Leiter
Schnittstellenwandler

Abbildung 1-7: Leiter Anschliissen
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RS422/RS485 4-Leiter Anschliisse

Com
C_ ———f—fCom TxB \ SN HC oder JC

Die 261 oder KD485

Verkett it i
220 Q Anschlusswiderstand erke ung“zu werteren Schmttste“llenvwandler
Geradten werden fir die

am letzten Regler in der Kette . Anbindung von

A
\ - 4-Leiter an 2-Leiter
»Q HA oder JA

Verbindungen
HB oder JB benétigt.

TxA }‘

Die Einheit wird

RS232 auf RS422/RS485 220 Q Twisted wenn dieses mit mehr

Schnittstellenwandler widerstand

;x EEX \ HD oder JD Com ehenso zum Puffern
X AN Ty \ HE oder JERx  eines R5422/485
M \ v Q/ Netzwerks verwendet,

HF oder JF Tx

4-Leiter Abschluss-  pairs als 32 Gerdten am
selben Bus kommuni-

zieren soll. AuBerdem
kann der Konverter
zum Uberbriicken von
2-Leiter RS485 auf
4-Leiter RS422
verwendet werden

1.7.2 DeviceNet
Eine Beschreibung der DeviceNet Kommunikation finden Sie im DeviceNet Communications Handbook,
Bestellnummer HA027506 (englisch), das Sie unter www.eurotherm.co.uk herunterladen kénnen.
Klemmen CAN Farbe Beschreibung
Referenz Label Chip
HA V+ Rot Positive Klemme der DeviceNet Netzwerk Versorgung. Roten Leiter des DeviceNet Kabels hier
anschlieRen. Bei einem DeviceNet Netzwerk ohne eigene Spannungsversorgung, schlieRen Sie
an diese Klemme den positiven Pol einer externen 11-25 V DC Spannungsversorgung an.
HB CAN_H WeiR DeviceNet CAN_H Datenbus Klemme. WeiRen Leiter des DeviceNet Kabels hier anschlieRen.
HC SHIELD Keine Schirm/Drain Leiter Anschluss. Schirm des DeviceNet Kabels hier anschlieRen. Zur Vermeidung
von Erdschleifen, DeviceNet Netzwerk nur an einer Stelle erden.
HD CAN_L Blau DeviceNet CAN_L Datenbus Klemme. Blauen Leiter des DeviceNet Kabels hier anschlieBen.
HE V- Schwarz Negative Klemme der DeviceNet Netzwerk Versorgung. Schwarzen Leiter des DeviceNet Kabels
hier anschlieBen. Bei einem DeviceNet Netzwerk ohne eigene Spannungsversorgung, schlieRen
Sie an diese Klemme den negativen Pol einer externen 11-25 V DC Spannungsversorgung an.
HF Mit Gerdte Erde verbinden.

Anmerkung: Fir die Verbindung der DC Spannungsversorgung mit der DeviceNet Stichleitung bendétigen Sie
geeignete Steckverbinder. Diese beinhalten:

Eine Schottky Diode zum Anschluss von V+ der Versorgung und damit Sie mehrere Spannungsversorgungen

anschlieRen koénnen.

2 Sicherungen oder Trennschalter zum Schutz des Busses vor Uberstrémen, die die Kabel und Anschliisse

beschadigen kénnen.

Eine Erdverbindung, HF, zum Anschluss an die Erdung der Hauptversorgung.

24
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1.7.3

1.7.4

1.7.5

Beispiel fiir die DeviceNet Verdrahtung

Profibus

o )
5_Position COMBICOM 121 Q, 1 %, 1/4W'Abschlussmderstand,
Rat wenn nicht schon intern vorhanden 3500 Regler L
"0 weig s N
CAN-H 4 il Tl H8] caN-H |
Drain 3 Moy 11 ,_:>— Drain
CAN-L 2 = S
N Schwarz — T CAN-L
: =]
Karte LAVD)
Ohen r Adresse 11
Diag 3500 Regler
e LR
O O ——r{ H8] cAN-H
O O —T—T—=+/ Hc] Drain
NET MON T CAN-L
= HF] v-
Typische \(/SLAVE)
Schnittstellenkarte r'- Adresse 12
(MASTER)
ve 3500 Regler L
\—lI HA
Netzwerk | T T T T+ V+ I
Versorgung V-
24V DC (+1 %) [== * Am letzten
250 mV p-p Gerat in der
Ripple HE]| V- Kette
HE (SLAVE)
Adresse N+1

Verkettung zu weiteren Gerdten

Beispiel Profibus Verdrahtung

Ma

Eine Beschreibung der Profibus Funktionen finden Sie im ProfiBus Communications Handbook (englisch),
Bestellnummer HA026290. Dieses Handbuch kdnnen Sie sich unter www.eurotherm.co.uk herunterladen.

Verkettung zu weiteren .
HA

Gerdten

!

ster

A B

Twisted pairs

.@ HB  Schirm

0 ke weesw
\ HD Rx/Tx +ve

=
><>@ HE Rx/Tx -ve

HF  Dig Erde
. HA

—

R [@ HB Schirm
. HC VP (+5V)

049 \ HD Rx/Tx +ve

20Q [
" = [@ HE Rx/Tx -ve

Nur der letzte Regler in der 390 Q D\
HF  Dig Erde

Kette bendtigt einen
Abschlusswiderstand
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1.7.6 Ethernet

Haben Sie einen Regler mit Ethernet Option bestellt, ist ein spezielles Kabelzubehor Teil der Lieferung.
Dieses Kabel miissen Sie verwenden, da die magnetische Kupplung im RJ45 Anschluss enthalten ist. Es

besteht aus einer RJ45 Buchse und einem Anschlussblock fiir die Klemmen HA bis HF.

- Ansicht des Kabels, das
Sie auch separat unter der
Nummer
SUB3500/COMMS/EA

bestellen kénnen.

- Aktivitdts und
’ “Netz Ein” LED
- i¥

\

Zur Uberbriickung von Leiter auf Leiter
Abbildung 1-9: Leiter Anschliisse

Kabel, an Klemmen HA bis
HF angeschlossen
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1.7.7 E/A Erweiterung (oder zusatzlicher Digitaleingang)

Die EA Erweiterung (Modellnummer 200010) kdnnen Sie zusammen mit den Gerdten der Serie 3500
verwenden, um die Anzahl der E/A Punkte um 20 Digitaleingdnge und 20 Digitalausgange zu erweitern. Der
Datenaustausch findet seriell tiber ein 2-Leiter Schnittstellenmodul statt. Dieses Modul kdnnen Sie auf
Steckplatz J stecken.

——

Anschliisse E/A Erweiterung

Daten-

U

transfer

E1

JF . £2

——

20 Eingdnge

EA Erweiterung

20 Ausgange

3500 Regler

U

Abbldung 1-11: Verdrahtung der E/A Erweiterung

Weitere Details liber die EA Erweiterung finden Sie in der entsprechenden Bedienungsanleitung,

Bestellnummer HA026893GER. Die Anschliisse fiir die EA Erweiterung sehen Sie im Folgenden.

—

Comms E1 2 Tlaa| 24V
o L
B2 g % 21 Versorgung E o Digitaleinginge
i 3 ? 30 10
Schirm % AC oder DC. Ausgdnge .; © 1 bis 10
. i 21 bis 30
Transmitter | g pC F?ola.rltat 10 EA Erweiterungs Platine
PSU Aus g unwichtig
- Zusitzliche EA Erweiterungs
A @‘q? Platine
B| @1 — il21 1 + - -
c | o @ J- A[oF— 5 Zan
- 5 cloT——\" M|a].
B Zamn 22 2 + A @ 6 +
C % @ J- c L2 0\32 12 2 |-
A @ @
7;7 A
slgre s [ clog—\” 1lol-
A @ A O+—o 34 Q|+
B oo 24 4 f ¢ L@\ 4 12]-
®7 77 =1 « . . .
cA = 5 5 |O]+ ) A giﬂo\% 5 g + Digitaleinginge
Ausgdnge c @10 | @ |- Digitaleingdnge ~ Ausgdnge i ol 3 | 11 bis 20
O~ @ . n +
2bis30 |2 ol 1% 6 5|7 | 1bis10 31bis40 | c % o\~ 16 % -
red— (@] A |2 +
Mol o 7o)t ¢ lod—o\" 17 ]|
o— o] A |94 @+
Aotz 8ol ¢let—\* 18 lo].
AloT—0 (o |+ A | ©4 39 Q|+
clof—\® ° ol cled—o” 1ol
A ol 2|+ A|OT— D |+
¢ leg—l 30 10 |5 clot—\¥ 20 |o]-
Abbildung 1-13: Anschliisse der E/A Erweiterung
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1.7.8

1.7.9

Beispiel Verdrahtungsdiagramm

Regler Sicherung 2 ATyp T
1

| S—

Heizelement

Sicherung

Phase

SSR

(z. B.
TE10)

RC-
Glied

Kihl-
oder
Alarm-
relais

Heizelement

Null

Abbildung 1-15: Verdrahtungsbeispiel Einzelkreisregler Heizen/Kiihlen

Bitte informieren Sie sich anhand der Broschiire ,EMV Installationshinweise“, Bestellnummer HA150976,
liber Details der Verdrahtung,.

RC-Glieder

RC-Glieder verldangern die Lebenszeit eines Relaiskontakts und verhindern Interferenzen beim Schalten
induktiver Lasten, wie z. B. Magnetventile. Das feste Relais (Klemmen AA/AB/AC) ist intern nicht mit einem
RC-Glied ausgestattet. Dieses miissen Sie extern, wie im Beispiel Verdrahtungsdiagramm gezeigt, anschlieRen.
Verwenden Sie das Relais zum Schalten eines Bauteils mit einem Hochimpedanz Eingang, benétigen Sie kein
RC-Glied.

Alle Relaismodule enthalten ein internes RC-Glied, da dieses zum Schalten induktiver Lasten bendtigt wird.
Durch das RC-Glied flieBt 0,6 mA bei 110 V und 1,2 mA bei 230 V AC. Diese Werte kdnnen ausreichen,
Lasten mit hoher Impedanz anzuziehen. In diesem Fall sollten Sie das RC-Glied aus dem Relaiskreis
entfernen.

Das RC-Glied entfernen Sie wie folgt:
1. Ziehen Sie den Regler aus dem Gehduse.
2. Entfernen Sie das Relaismodul.

3. Verwenden Sie einen Schraubendreher oder ein dhnliches Werkzeug, um den Steg auszubrechen. Unten
ist ein Dual Modul dargestellt.

Steg
herausbrechen, '
wenn das RC-
Glied nicht
bendtigt wird

Abbildung 1-17: Entfernen des RC-Glieds von einem Dual Relaismodul
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1.8 Das Gerdt starten

Das Gerdt startet mit einem Selbsttest, wahrend dem alle Anzeigeelemente angesprochen werden und die
Softwareversion angezeigt wird. Was nach diesem Test kommt, ist von zwei Bedingungen abhangig:

1. Starten direkt aus der Verpackung — starten Sie den Regler zum ersten Mal ohne vorgegebene
Konfiguration, startet er im 'Quick Start’ Modus. In diesem Modul kdnnen Sie den Regler
konfigurieren (Abschnitt 1.9).

2. Wurde der Regler bereits konfiguriert, kdnnen Sie bei Abschnitt 1.11 weiterlesen.

1.9 Quick Start — Neuer Regler (Unkonfiguriert)

Schalten Sie den Regler zum ersten Mal ein, erscheint die unten gezeigte 'Startup' Anzeige.

EUROTHERM

AMAN PROG RUNHOLD
L L] L]

p— v —

Regleranzeige 3504

EUROTHERM |

MAN

3508

* |Im Quick Start Modus wird immer Handbetrieb gewahlt, da
der Regler bei der Quick Start Auswahl auf Kaltstart
zurlickgesetzt wird.

1.9.1 Parameter im Quick Start Modus konfigurieren

Mit @ oder ©) konnen Sie den Quick Start oder den Konfigurationsmodus wahlen. In ‘Konfig’ konnen
Sie eine vollstdndige Konfiguration eingeben. Dies wird spater in diesem Handbuch erklart.

Driicken Sie , um die Parameter nacheinander aufzurufen.

Zum Andern der Parameter verwenden Sie die Tasten @ oder @

Sobald Sie driicken, erscheint ein neuer Parameter.

Dieses Vorgehen finden Sie im ndchsten Beispiel dargestellt: (Gezeigt sind Anzeigen des 3508, die aber den

Anzeigen des 3504 entsprechen).

@ Backscroll — Sie kdnnen einen vorhergehenden Parameter aufrufen, indem Sie gedriickt halten und
gleichzeitig mit @ die Parameter aufrufen. Driicken und halten Sie die beiden Tasten + @
gleichzeitig, laufen die Parameter durch.
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Beispiel

Vorgehen

Driicken Sie in der

Startanzeige .

Andern Sie mit @ oder
Einheit.

Durch Driicken von @
kénnen Sie einen neuen
Parameter aufrufen.

Stellen Sie die weiteren
Parameter ein, bis Beendet
angezeigt wird.

Haben Sie alle Parameter
wie gewlinscht eingestellt,

wahlen Sie mit @ oder

@ Ja.

Anzeige Anmerkungen

Der erste zu konfigurierende Parameter ist ‘Einheit’.
Dieser befindet sich im ‘PV Eing.” Menii, da er sich
auf die Prozessvariable bezieht.

Haben Sie die richtige Einstellung gewahlt, zeigt ein
kurzes Blinken der Anzeige, dass der Regler den Wert
libernommen hat.

Mochten Sie die Parameter erneut aufrufen, wahlen
Sie nicht JA, sondern driicken Sie weiter die Taste

.
Sind Sie mit lhren Einstellungen zufrieden, wahlen Sie
JA.

Die Anzeige wechselt dann zur Hauptanzeige, wie sie
in Abschnitt 1.11 beschrieben wird.

In der folgenden Tabelle finden Sie alle Parameter, die Sie auf diesem Weg konfigurieren kénnen.
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1.9.2 Quick Start Parameter
Fett gedruckte Parameter sind vorgegeben.
Gruppe Parameter Wert Verfiigbarkeit
PV Eing. Einheit C, F K Immer
Auswahl der technischen V, mV, Aj mA, pH, mmHg, psi, Bar,omBar, %RH; %,
Einheiten fiir den PV mmWG, inWG, inWW, Ohm, PS.IG, %02, P.PM, %CO2,
%CP, %/sek, mBar/Pa/T, Sek, Min, Std, Keine
PV Eing. Auflosung XXXXXK, XXXXX, XXXXX, XXXXX, XXXXX Immer
Bendtigte Dezimalpunktposition
fiir den PV
PV Eing. Bereich Typ Thermoelement: ), K, L,R, B, N, T, S, PL2, C. Immer
Auswahl des RTD: Pt100
Linearisierungsalgorithmus und Linear: 0-50 mV, 05 V, 1-5V, 0-10 V, 2-10 V,
des Eingangsfiihlers 0-20 mA, 4-20 mA
PV Eing. Bereich Hoch Abhdngig vom gewdhlten Typ. Vorgabe: 1200 Immer
Maximaler Anzeigebereich und SP
Grenzen
PV Eing. Bereich Tief Abhdngig vom gewdhlten Typ. Vorgabe: 0 Immer
Minimaler Anzeigebereich und SP
Grenzen
Kreis Regel Kanal 1 PID, VPU, VPB, Aus, EinAus Immer
Regelart fiir Kanal 1
(normalerweise Heizausgang)
Kreis Regel Kanal 2 PID, VPU, VPB, Aus, EinAus Immer
Regelart fiir Kanal 2
(normalerweise Kiihlausgang)
LgkEA LA | Logik OP (oder IP) Funktion Frei, Kanal 1, Kanal 2, Alarm 1 bis 8, AlleAlarm, [Anmerkung 1]
Der LA Logik E/A Port kann Ein- Neu Alarm, PrgEreil bis 8, (Ausgdnge) [Anmerkung 2]
oder Ausgang sein. Auto Man, Alarmbest., PrgStart, PrgReset, PrgHold
(Eingdnge)
LgkEA LA | Min EinZeit Auto Erscheint nur, wenn Regel
Fiir die Eingdnge LA und LB 0.01 bis 150.00 Kanal = VPB und der Kanal
dem LA Ausgang
zugewiesen ist
[Anmerkung 2]
LgkEA LB | Logik OP (oder IP) Funktion Frei Erscheint nur, wenn Regel
Der LB Logik E/A Port kann Ein- Alle Parameter gleich mit LA I/O Kanal = VPB und der Kanal
oder Ausgang sein. Mit diesem dem L? Ausga”g
Parameter kann die Funktion zugewiesen ist
gewahlt werden [Anmerkung 2]
RlyOP Relais Funktion Frei, Kanal 1, Kanal 2, Alarm 1 bis 8, AlleAlarm, Immer.
AA Neu Alarm, PrgEreil bis 8

Das Relais ist immer vorhanden

[Anmerkung 3]

Anmerkung 1) Parameter erscheinen nur, wenn Sie die entsprechende Funktion freigegeben haben, steht z. B. ‘Regel Kanal 1’ =
‘Aus’, erscheint ‘Kanal 1’ nicht im Menii. Haben Sie fiir einen Regelkanal Dreipunkt-Schrittregelung gewahlt, arbeiten
LgkEA LA und LgkEA LB als komplementdres Paar. Verkniipfen Sie z. B. Kanal 1 mit LgkEA LA (Klappe 6ffnen), wird
LgkEA LB automatisch Kanal 1 (Klappe schlieBen) zugewiesen. Das stellt sicher, dass die Klappe nie gleichzeitig
geoffnet und geschlossen werden kann.
Das gleiche komplementére Verhalten gilt fiir Dual Ausgangsmodule und die Kanale A und C von Triple Modulen.

Anmerkung 2)

Mendi.

Wird eine Eingangsfunktion, z. B. Kanal 1, mit einer anderen Eingangsfunktion verkniipft, erscheint diese nicht im

Anmerkung 3) Bei der Schrittregelung erscheint Kanal 1 oder Kanal 2 nicht im Meni. Schrittregelausgange kdnnen nur
Dualausgange wie LA und LB oder Dual Relais/Triac Ausgangsmodule sein.
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Module

Mit den folgenden Parametern konfigurieren Sie die E/A Steckmodule. Die E/A Module kdnnen Sie auf jeden vorhandenen Steckplatz
stecken (6 Steckplatze fiir 3504, 3 Steckplatze fiir 3508). Der Regler zeigt automatisch die zu dem jeweiligen Modul gehorigen
Parameter. Haben Sie einen Steckplatz nicht belegt, erscheint dieser auch nicht im Meni.

Jedes Modul kann bis zu drei Ein- oder Ausgdnge haben. Diese werden mit den Buchstaben A, B und C hinter der Modulnummer
gekennzeichnet. Diese Kennzeichnung entspricht der Klemmenbezeichnung auf der Riickseite des Gerdts. Bei einem Einzelmodul
erscheint nur A, bei einem Dual Modul erscheinen A und C, bei einem Triple Modul erscheinen A, B und C.

Modularten Parameter Wert Verfiigbarkeit
Wechsler (R4) Relais (Triac) Frei Immer (wenn das
SchlieRer (R2) Funktion Alle Parameter gleich mit RlyOP AA Modul gesteckt ist)
Triacausgang (T2)

Dual Relais (RR) Relais (Triac) Frei Immer (wenn das
Dual Triacausgang (TT) Funktion Alle Parameter gleich mit RlyOP AA Modul gesteckt ist)
Relais Funktion Frei Immer (wenn das
Alle Parameter gleich mit RlyOP AA Modul gesteckt ist)
Single Logikausgang (LO) Logik Aus Funktion | Frei Immer (wenn das
Alle Parameter gleich mit RlyOP AA Modul gesteckt ist)
Triple Logikausgang (TP) Logik Aus Funktion | Frei Immer (wenn das
Alle Parameter gleich mit RlyOP AA Modul gesteckt ist)
DC Stetigausgang (D4) DC Ausgang Frei Modul gesteckt aber nicht Immer (wenn das
DC Signalausgang (D6) Funktion konfiguriert Modul gesteckt ist)
Kanal 1 Kanal 1 Regelausgang
Kanal 2 Kanal 2 Regelausgang
SP Retran Sollwert Retransmission
PV Retran Istwert Retransmission
ErrRtran Fehler Retransmission
PwrRtran Leistungsausgang Retransmission
Bereich Typ 0-5V,1-5V, 1-10V, 2-10V, 0-20 mA,
4-20 mA
Anzeige Hoch 100.0
Anzeige Tief 0
Triple Logikeingang (TL) Logikeingang Frei Modul gesteckt aber nicht Eine Funktion kann nur
Triple Kontakteingang (TK) Funktion konfiguriert elnem.Elngang
Auto Man Auto/Hand zugewiesen werden.
AltSP Ausw | Alternativer SP gewahlt (SP2) Konfigurieren Sie z. B.
*
Alarmbest | Alarmbestatigung Alarmt?est. ,an)_( A
erscheint dies nicht
PrgStart Programmgeber Start mehr fiir andere
PrgReset Programmgeber Riicksetzen Eingange.
PrgHold Programmgeber Hold * Modulnummer
Analogeingang (AM) Analog IP Funktion | Frei Modul gesteckt aber nicht Kn1KlapPo und
konfiguriert Kn2KlapPo erscheinen
Loop PV Regelkreis Istwert nur, wenn Regel Kanal
Extern SP Externer Sollwert 1.oder 2 agf VPB
ExtOPH Ext. Ausgangsleistung Maximum eingestellt ist.
ExtOPL Ext. Ausgangsleistung Minimum Extern SP steht bei der
Programmgeber
Kn1KlapPo | Zum Lesen der Klappenposition Funktion nicht zur
Kn2KlapPo | vom Riickfihr Potentiometer Verfligung
Bereich Typ Thermoelement: J, K, L,R, B, N, T, S, PL2, C. Wird nicht gezeigt,
RTD: Pt100 wenn die Analog-
Linear: 0-50 mV, 0-5 V, 1-5 V, 0-10 V, 2-10 V, eingang Funktion nicht
0-20 mA, 4-20 mA verwendet wird
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Modularten Parameter Wert Verfiigbarkeit
Anzeige Hoch 100.0 Diese Parameter
erscheinen nur, wenn
Anzeige Tief 0.0 Bereich Typ = Linear
Potentiometereingang (VU) | Pot Eingang Frei Modul gesteckt aber nicht Kn1KlapPo/ Kn2KlapPo
Funktion konfiguriert erscheint nur, wenn
Loop PV Regelkreis Istwert Regel Kanal = VPB ist.
Extern SP Externer Sollwert Extern SP steht bei der
ExtOPH Ext. Ausgangsleistung Maximum Programmgeber
ExtOPL Ext. Ausgangsleistung Minimum Funk"t|0n nicht zur
Kn1KlapPo | Kanal 1 Klappenposition Verfiigung
Kn2KlapPo | Kanal 1 Klappenposition
Transducerversorgung (G3) | TdcrPSU Funktion 5 Volt Immer (wenn das
10 Volt Modul gesteckt ist)
Transmitterversorgung Keine Parameter. Zeigt nur die ID des gesteckten Moduls
(M5)
Alarme
Gruppe Parameter Wert Verfiigbarkeit
Alarm 1 Typ Keine Kein Alarm konfiguriert Immer
bis 8 Abs Hoch Vollbereichsmaximalalarm
Abs Tief Vollbereichsminimalalarm
Abw. Hoch | Abweichungsalarm Ubersollwert
Abw. Tief Abweichungsalarm Untersollwert
Abw. Band Abweichungsbandalarm
Alarm 1 Quelle Keine Nicht verkniipft Immer, wenn
bis 8 PV Ein Mit Istwert verknipft Typ # Keine
Loop PV Mit Regelkreis Istwert fiir Abweichungsalarme verkniipft PV Eln.und MOdX Ein
erscheinen nicht, wenn
ModX Ein Mit passendem Modul verkniipft, z. B. Analog IP Typ = Abweichung
(X = Modulnummer)
Alarm 1 Sollwert Festlegung des Alarmsollwerts innerhalb der Grenzen der Quelle. Immer, wenn
bis 8 Typ # Keine
Alarm 1 Speichern Keine Nicht speichern Immer, wenn
bis 8 Auto Automatisches Riicksetzen (Abschnitt 1.15.1) Typ = Keine
Manuell Manuelles Riicksetzen (Abschnitt 1.15 .1)
Ereignis Alarmanzeige leuchtet nicht, aber verkniipfte Ausgange
schalten und durchlaufende Meldung erscheint.
Beendet Exit Nein Geht weiter die Parameter des Quick Start Meniis durch
Ja Geht zum Normalbetrieb tiber
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1.10 Quick Start Modus erneut aufrufen

1.10.1

1.10.2

Sie kdnnen zu jeder Zeit wieder auf den Quick Start Modus zugreifen, um noch weitere Anderungen
vorzunehmen. Wie Sie diesen Modus 6ffnen, ist von der vorangegangenen Aktion abhangig:

Start nach der Quick Start Konfiguration

1. Halten Sie gedriickt, wenn der Regler startet. Halten Sie die Taste solange gedriickt, bis der in

Abschnitt 1.9 gezeigte Quick Start Bildschirm erscheint.

2. Offnen Sie mit das Quick Start Meni. Sie werden nach einem Passwort gefragt.

3. Geben Sie mit @ oder ©O) das Passwort ein — Vorgabe 4. Es ist dasselbe Passwort wie fiir die

Konfiguration. Geben Sie ein ungiiltiges Passwort ein, kehrt die Anzeige zur ‘Quick Start” Ansicht aus
Abschnitt 1.9 zurtick.

Nachdem Sie das richtige Passwort eingegeben haben, kdnnen Sie die zuvor beschriebene Quick
Konfiguration erneut bearbeiten.

Die Quick Start Ansicht aus Abschnitt 1.9 enthdlt einen weiteren Parameter - ‘Abbruch’. Dieser steht lhnen
nun immer nach einem Start zur Verfiigung. Wahlen Sie diesen Parameter, geht der Regler direkt in den
Betriebsmodus, Abschnitt 1.11

Start nach einer vollen Konfiguration
Flhren Sie die Schritte 1, 2 und 3 des vorangegangenen Abschnitts aus.
Bei einer vollstandigen Konfiguration stehen lhnen mehr Parameter in einer tieferen Zugriffsebene zur
Verfligung. Diese werden lhnen in diesem Handbuch erklart.

Haben Sie den Regler in dieser Ebene neu konfiguriert, erscheint die WARNUNG: Konfig loschen? mit der
Auswahl Ja oder Nein. Wahlen Sie ’Nein’, geht die Anzeige wieder zu Goto.

1.  Wahlen Sie mit @ oder @ ‘Ja’

2. Bestdtigen Sie mit oder brechen Sie den Vorgang mit @ ab. (Driicken Sie fiir 10 s keine
Taste, erscheint wieder die WARNUNG).

Wabhlen Sie ‘Ja’ werden die Quick Start Vorgaben erneut initialisiert. Es ist dann nétig, dass Sie alle Quick
Start Parameter neu einstellen.
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1.11 Normalbetrieb

Schalten Sie den Regler ein. Nach einem kurzen Selbsttest startet der Regler im Automatikbetrieb in
Bedienebene 1. In diesem Abschnitt wird die Bedienung des Reglers in dieser Ebene beschrieben. Die
weiteren Ebenen werden in den nachfolgenden Kapiteln erklart.

Der Automatikbetrieb (AUTO) ist die normale Betriebsart fiir eine geschlossene Temperaturregelung, bei der
die Ausgangsleistung in Abhangigkeit vom Messwert des Fiihlers, automatisch durch den Regler eingestellt
wird. Unten sehen Sie die Anzeige eines neuen Reglers in diesem Format. Diese Anzeige wird Hauptanzeige
genannt.

EUROTHERM

J

EUROTHERM

Anzeige (unten —»
aufgefiihrt)

4— Aktuelle Zugriffsebene,

Istwert (PV)

o
, L
Levd

—» i { nur 3504
' ! Lev1
Sollwert (SP) Lev2
PROG AuNHoLD 3504 8 Lev3

a3 o

3504

Abbildung 1-19: Hauptanzeige

1.11.1  Beschreibung der Anzeigen

OP1 Ausgang 1 (normalerweise Heizen) ist aktiv

OP2 Ausgang 2 (normalerweise Kiihlen oder Alarm) ist aktiv

MAN Der Regler arbeitet im Handbetrieb

REM Der externe Sollwert ist aktiv

SPX Der Wechselsollwert ist aktiv

ALM Tritt ein Alarm auf, blinkt die rote Anzeige. Zusatzlich wird die Quelle des Alarms
angezeigt, z. B. ’Kessel Uberhitzung’.

Driicken Sie zum Bestdtigen und @ Die Meldung erlischt. Steht die
Alarmbedingung weiterhin an, leuchtet die Anzeige stetig. Sobald die
Alarmbedingung erlischt, erlischt auch die Anzeige. Eine vollstandige Beschreibung
der Alarme finden Sie in Abschnitt 2.7.

RUN Der Programmgeber lduft. Am Ende des Programms blinkt die Anzeige

HLD Der Programmgeber ist gestoppt (Hold)

J Blinkt, wenn Kanal ] Kommunikation aktiv ist
H Blinkt, wenn Kanal H Kommunikation aktiv ist
IR Blinkt, wenn Infrarot Kommunikation aktiv ist

In diesem Handbuch werden hauptsachlich die Anzeigen des 3504 dargestellt. Die Ansicht des 3508 enthalt
dieselbe Information, nur aufgrund des kleineren Bildschirms in der Lange begrenzt.

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1 April 05 35



Konfigurations Handbuch 3500

1.12 Die Bedientasten

A/MAN
®

PROG
®

RUN/HOLD

Bild Parameter Weniger Mehr
Abbildung 1-21: Die Bedientasten
A/MAN Beim Handbetrieb wird die Ausgangsleistung des Reglers manuell vom Bediener eingestellt. Der

Diese Taste kann
gesperrt werden

Fuhler ist weiterhin angeschlossen und liefert den Istwert, der Regelkreis ist aber offen.
Driicken Sie diese Taste, wechselt die Betriebsart zwischen Automatik und Hand.
. Befindet sich der Regler im Handbetrieb, leuchtet ‘MAN’.

Schalten Sie den Regler im Handbetrieb aus, startet er bei einem Neustart in dieser Betriebsart.

PROG

Auswahl der Programm Ubersicht Seite.

RUN/HOLD

Diese Taste kann
gesperrt werden

. Einmal Driicken zum Starten eines Programms. ‘RUN’ leuchtet.

(] Erneut Driicken zum Stoppen des Programms. ‘HLD’ wird angezeigt.
° Fiir 2 s driicken und halten setzt das Programm zurtick.

‘RUN’ blinkt am Ende eines Programms.

‘HLD’ blinkt wahrend eines Holdback.

Den Programmgeber finden Sie vollstandig in Kapitel 21 beschrieben.

Auswabhl einer neuen Seiteniiberschrift.

Auswabhl eines Parameters innerhalb eines Mendis/einer Seite

Verringern eines Analogwerts oder Statuswechsel eines Digitalwerts.

® @0

Erhdhen eines Analogwerts oder Statuswechsel eines Digitalwerts.

1.12.1 Tastenkombinationen
Backpage Driicken und halten Sie & Driicken Sie dann . Die Seiteniiberschriften laufen bei jedem
Driicken riickwarts durch.
(Halten Sie gedriickt und driicken Sie @ laufen die Seiten vorwdrts durch. Entspricht
Driicken der Taste).
Backscroll Driicken und halten Sie @ wenn Sie in einem Menii sind. Mit Driicken von kénnen Sie die
Parameter riickwarts aufrufen.
Driicken und halten Sie @ wenn Sie in einem Menii sind. Mit Driicken von @ kénnen Sie die
Parameter vorwarts aufrufen.
Zuriick zur Driicken Sie +O©
Hauptseite
Alarm Best/Reset | prijcken Sie + @ wenn die Hauptanzeige angezeigt wird. Alle aktiven Alarme werden
bestatigt.
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1.13 Einstellen der bendtigten Temperatur (Sollwert)
Driicken Sie in der Hauptanzeige die Tasten ® oder @

3504 3508

EUROTHERM EUROTHERM

WSP ist der Arbeitssollwert Sollwert —»

(Working SetPoint).

Driicken Sie @ oder @

wechselt die Mnemonik auf
die Sollwertquelle, z. B. SP1.

Mit @ konnen Sie j tMit @ konnen Sie den

den Sollwert verringern Sollwert erhéhen

Ein kurzer Druck auf eine der beiden Tasten zeigt den momentan verwendeten Sollwert, z. B. SP1.
Der neue Sollwert wird tbernommen, wenn Sie die Taste loslassen und die Sollwertanzeige kurz blinkt.

Abbildung 1-23: Hauptanzeige - Automatikbetrieb

1.14 Handbetrieb wahlen

fbAAM

3508

Taste driicken. 3504
EUROTHERM

EUROTHERM

e AN

Obere Anzeige zeigt die

o
) . R L
Auf dem 3504 wird ‘Man OP | < aktuelle Temperatur > D ,

angezeigt. I¥ (oder den Istwert ‘PV’).
Bei beiden Reglern leuchtet | < Untere Anzeige zeigt die >
die ‘MAN’ Anzeige ' Ausgangsleistung

PROG RUN/HOLD
L]

@ driicken und halten, umj L @ driicken und halten,

die Ausgangsleistung zu um die Ausgangsleistung zu
verringern erhéhen

Die Ausgangsleistung andert sich, solange Sie eine der beiden Tasten gedrickt halten.
Der Regler startet in dem Betriebsmodus, in dem Sie ihn ausgeschaltet haben

Abbildung 1-25: Hauptanzeige - Handbetrieb
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1.15 Alarmanzeige

1.15.1

Ein auftretender Alarm wird wie folgt angezeigt:

Die rote Alarm (ALM) Anzeige in der oberen linken >
Bildschirmecke blinkt.

Die Alarmnummer wird mit dem blinkenden Symbol &
angezeigt.

vy

Eine vorgegebene Meldung oder eine zuvor von lhnen
programmierte Meldung erscheint und zeigt die Alarmquelle.

Anzeige fir die Alarmbestdtigung
Abbildung 1-27: Alarmmeldungen

Bestdtigen eines Alarms
Driicken Sie gleichzeitig und @ (Ack).

Das Folgende ist abhdngig von der Art der Speicherung, die Sie flr
diesen Alarm konfiguriert haben.

Abbildung 1-29: Alarmbestatigung

Nicht gespeicherte Alarme

Liegt die Alarmbedingung auch nach der Bestatigung weiterhin an, leuchtet die ALM Anzeige stetig weiter.
Erst wenn die Alarmbedingung erlischt, erlischt auch die Anzeige.

Haben Sie ein Relais mit dem Alarmausgang verknliipft, ist dieses im Alarmfall stromlos. Es verbleibt in
diesem Zustand, bis Sie den Alarm bestdtigt haben UND die Alarmbedingung nicht mehr ansteht.

Erlischt die Alarmbedingung bevor Sie den Alarm bestdtigt haben, erlischt die Alarmanzeige, sobald die
Alarmbedingung erlischt.

Automatisches Riicksetzen

Der Alarm wird erst zurlickgesetzt, wenn die Alarmbedingung nicht mehr ansteht UND Sie den Alarm
bestdtigt haben. Sie kdnnen den Alarm bestdtigen, BEVOR die Alarmbedingung erlischt.

Manuelles Riicksetzen

Der Alarm wird erst zurlickgesetzt, wenn die Alarmbedingung nicht mehr ansteht UND Sie den Alarm
bestdtigt haben. Sie kdnnen den Alarm erst bestdtigen, NACHDEM die Alarmbedingung erloschen ist.
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1.16 Meldungen

1.16.1

Der untere Teil der Hauptanzeige beinhaltet verschiedene alphanumerische Meldungen. Diese Meldungen
sind je nach Reglerart und Betriebsart unterschiedlich. Die Meldungen sind in Ubersicht Seiten gruppiert. Der
3504 enthdlt mehr Informationen als der 3508 und bietet lhnen auch aufgrund der gréReren Anzeige
langere Parameterbeschreibungen.

Ubersicht Seiten 3504 3508

N EUROTHERM

0

Driicken Sie . Bei jedem Druck erscheint eine EUROTHERM
vordefinierte Ubersicht Seite. Jeweils eine Seite fiir
Programmgeber, Regelkreis und Alarm steht Ihnen zur
Verfligung. Des Weiteren kdnnen Sie acht eigene
Seiten mit Hilfe der iTools Software offline
konfigurieren.

Regelkreis Ubersicht

Bei der nebenstehenden Abbildung ist nur Heizen i

gezeigt. t T
Driicken Sie

Bei Heizen/Kiihlen ist der Bargraph bidirektional
(+ 100 %):

Bei jedem Druck erscheint eine neue Anzeige

Bei Schrittregelung erscheinen entweder die nur Heizen oder Heizen/Kiihlen Ubersicht Seiten.

Programmgeber Ubersicht

Diese Anzeige erscheint, wenn Sie den
Programmgeber freigegeben haben.

Alarmiibersicht

Alarm Einstellungen

Alle konfigurierten Alarme werden
aufgefiihrt.

Regel Seite

Wandler

Diese Anzeige erscheint nur, wenn Sie die
Wandler Option (Transducer) freigegeben
haben. Die Wandler Kalibrierung finden
Sie in Kapitel 23 erklart.

Abbildung 1-31: Beispiel fiir Ubersicht Seiten
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1.16.2  Andern von Parametern
Driicken Sie in einer der Ubersicht Seiten die Taste , um weitere Parameter aufzurufen (wenn mdglich).
Mit ©O) oder @ konnen Sie den Wert des gewdhlten Parameters dndern.
Unter der Voraussetzung, dass das System in einem sicheren Zustand ist, konnen Sie alle Parameter mit dem
vorangestellten Symbol ¥ dndern. Zum Beispiel |3sst sich der Parameter ‘Programm Nummer’ nicht dndern,
wenn ein Programm lduft. Erst wenn Sie das Programm zuriicksetzen (Reset) oder anhalten (Hold), kénnen
Sie eine andere Programmnummer einstellen. Versuchen Sie einen nicht danderbaren Parameter zu dndern,
erscheinen anstelle des Werts kurzzeitig ‘---‘. Danach erscheint wieder der unverdanderte Wert
Einige Parameter sind in einer hoheren Ebene (Ebene 2) geschiitzt. In diesem Fall missen Sie zuerst ‘Ebene 2’
als Zugriffsebene wahlen. Gehen Sie dabei wie folgt vor:
1. Driicken und halten Sie bis diese Anzeige erscheint
2. Wihlen Sie mit & Ebene 2
3. Geben Sie mit & das Sicherheitspasswort ein. Vom
Werk ist dieses mit 2 vorgegeben. Geben Sie ein falsches
Passwort ein, erscheint wieder die in 1 dargestellte Anzeige. Wird das Passwort 2 abgelehnt, bedeutet
das, dass das Passwort in diesem Regler gedandert wurde. Weitere Informationen dazu erhalten Sie im
Konfigurations Handbuch.
4. ‘Pass’ wird kurzzeitig angezeigt. Sie haben nun Zugriff auf die Parameter der Ebene 2.
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1.16.3  Programmgeber Ubersicht Seite
Mit einem bestellten und freigegebenen Programmgeber kann der 3500 die Anderungsrate des Reglers nach
einem vorgegebenen Programm variieren. Bis zu 50 Programme mit insgesamt 200 Segmenten stehen Ihnen
zur Verfligung. In Kapitel 21 ist die Programmierung des Programmgebers genauer erklart.
1.16.3.1 Auswahl eines Parameters
Mit konnen Sie die einzelnen Parameter des Menis aufrufen. Bei der hier gezeigten ‘Programmgeber
Ubersicht’ sind folgende Parameter wihlbar:
Parametername Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Verfiigbarkeit
Prog Programmnummer (und Name, wenn Sie diesen | 1 bis max. Anzahl der 1 Ebene 1
konfiguriert haben) Programme anderbar,
wenn Prg. In
Reset
Segment Segmentnummer (und Art bei 3504) 1 bis max. Anzahl der 1 Ebene 1
Erscheint nur, wenn der Programmgeber lauft segmente
Verbl. Seg Zeit | Verbleibende Segmentzeit Std:min:sek Schreib- Ebene 1
Erscheint nur, wenn der Programmgeber lauft geschitzt
Status Programm Status Ende Prog beendet Ebene 1
Start Prog lauft
Hold Prog angehalten
Holdback | In Holdback
PSP Profilsollwert Kann in Hold gedndert Ebene 1
werden
Verbl Zyklen Anzahl der verbleibenden Programm 1 bis max Anzahl der Ebene 1 R/O,
Wiederholungen Wiederholungen wenn in Start
Kann nur in Hold oder Reset gedndert werden
Folgeseg Setzt den Programm Sollwert auf den Nein | Dies ist eine Nein Ebene 1
| Zielsollwert des Segments und geht zum Ja Momentanaktion
| T ndchsten Segment.
Erscheint nur, wenn der Programmgeber lauft
(nicht in Hold)
SkipSeg Geht direkt zum ndchsten Segment und startet Nein | Dies ist eine Nein Ebene 1
| ,———— | dieses vom aktuellen Sollwert. Ja Momentanaktion
| Erscheint nur, wenn der Programmgeber lauft
(nicht in Hold)
Fast Run Dieser Parameter ist nur in Ebene 3 verfiigbar. Nein | Fast run gesperrt Ebene 3
Auf ‘Ja’ setzen und da.s Programm starten. Per Ja Fast run freigegeben
Programmgeber arbeitet das Programm mit
einer hoheren Geschwindigkeit ab. Die Funktion
dient zum Tasten von Programmen und sollte
nicht in aktiven Prozessen verwendet werden.
Ereig Status der Ereignisausgange, wenn das u Ereignis inaktiv Ebene 1
Programm lauft oder zuriickgesetzt (Reset) ist.
oder & & ( ) | Ereignis aktiv
Rst Ereignis
Verbl.Prg.Zeit Verbleibende Zeit fiir das gewdhlte Programm Std:min:sek Ebene 1
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1.16.3.2 Auswahl und Start eines Programms

In diesem Beispiel wird vorausgesetzt, dass Sie bereits ein Programm eingegeben haben. Die
Programmeingabe finden Sie in Kapitel 21 erklart.

Vorgehen

Anzeige

Anmerkungen

1. Driicken Sie @ bis die
Programm Ubersicht
erscheint.

2. Gehen Sie mit auf Prog.

3. Wahlen Sie mit @ oder
@ die gewlinschte
Programmnummer.

.
4. Driicken Sie oder

wahlen Sie Status und
setzen Sie diesen Parameter
auf Start.

5. Zum Anhalten des Pro-

.
gramms driicken Sie .

6. Driicken Sie zum Riicksetzen

.
fiir ca. drei Sekunden.

In diesem Beispiel ist Programm 2
gewadhlt.

Im 3504 kdnnen Sie einen
Programmnamen offline mittels der
Software iTools eingeben.

‘RUN’ wird in der Anzeigeleiste der
Hauptanzeige gezeigt. In der
Darstellung werden der aktuelle
Arbeitssollwert (WSP), das laufende
Programm, die aktuelle
Segmentnummer und die
verbleibende Segmentzeit gezeigt.

weiterlaufen lassen. Ist das
Programm beendet, blinkt ‘RUN’

‘RUN’ erlischt und der Regler zeigt
wieder die Hauptanzeige Abschnitt
1.10).

Alternativ zu der Run/Hold Taste kénnen Sie mit zum Parameter ‘Status’ gehen und mit O) oder ©O)
Start, Hold oder Reset wahlen.
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1.16.4 Alarmiibersicht Seite

Diese Seite zeigt Ihnen eine Ubersicht {iber alle Analogalarme. Mit kdnnen Sie nacheinander alle Alarme
aufrufen.

Der Darstellung kdnnen Sie entnehmen, dass ein Alarm im System
ansteht, aber kein Alarm bestatigt werden muss.

Der Parameter 'Neuer Alarm’ geht auf Ja, wenn ein neuer Alarm
aktiv wird. Diesen Parameter kdnnen Sie zum Schalten eines
Relaisausgangs verwenden, damit ein Alarm extern optisch oder
akustisch angezeigt wird.

1.16.5 Alarmeinstellung Seite

Sie kénnen bis zu acht Analogalarme konfigurieren. Die Alarmsollwert stellen Sie auf dieser Seite in Ebene 2
ein.

Rufen Sie mit nacheinander die Alarme auf.

Geben Sie mit @ oder @ die Sollwerte ein.

Analogalarm 1, konfiguriert als Vollbereichsmaximalalarm mit
einem Sollwert von 123.00.

Analogalarm 2, konfiguriert als Vollbereichsminimalalarm mit
einem Sollwert von -10.00.

Analogalarm 3, konfiguriert als Abweichungsalarm Ubersollwert
mit einem Sollwert vom 6.00
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1.16.6  Regel Seite
In dieser Seite kénnen Sie die Parameter zur Bestimmung des Regelkreises einstellen. Weitere
Regelparameter finden Sie in Kapitel 20 beschrieben.
Rufen Sie mit ©) nacheinander die Parameter auf.
Mit O] oder ©O) konnen Sie den Wert des Parameters andern.
Auf der Regel Ubersicht Seite stehen lhnen folgende Parameter
zur Verfligung:
Parameter- Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Verfiigbar-
name keit
SP Wahl Zur Auswahl von SP1 oder SP2 Zwischen den Wie Ebene 1
SP1 Einstellung des Werts fiir SP1 B.erglch§grenzen, Bestgll— Ebene 1
die in einer codierung
SP2 Einstellung des Werts fiir SP2 héheren Ebene Ebene 1
SP Rate Legt den Wert fest, bei dem die Sollwerte festgelegt werden Ebene 1 —
wechseln Anderbar in
Opti ® Zum Starten der Selbstoptimierung Aus, Ein Aus Ebene 2
PB ™ Proportionalband 0 bis 99999
Ti® Integralzeit Aus bis 99999
Td ™ Differentialzeit Aus bis 99999
R2G ™ Relative Kiihlverstarkung 0,1 bis 10,0
CBH ™ Cutback Hoch Auto bis 99999
CBL ™ Cutback Tief Auto bis 99999
OP Ho Maximaler Regelausgang -100,0 bis 100,0% 100,0
OP Ti Minimaler Regelausgang -100,0 bis 100,0% 0,0
Kn1 EinAus Kanal 1 Hysterese ( nur, wenn fiir Ein/Aus 0,0 bis 200,0
Hyst Regelung konfiguriert)
Kn2 EinAus Kanal 2 Hysterese (nur, wenn Kanal 2 fir Ein/Aus | 0,0 bis 200,0
Hyst Regelung konfiguriert)
Kn2 Todb Kanal 2 Todband. Die Periode, in der kein Kanal Aus bis 100,0
aktiv ist. (Erscheint nur, wenn auch Kanal 2
konfiguriert ist)
Kn1 Laufzeit Motorlaufzeit, wenn Schrittregelausgang auf 0,0 bis 1000,0 s
Kanal 1 liegt
Kn2 Laufzeit Motorlaufzeit, wenn Schrittregelausgang auf 0,0 bis 1000,0 s
Kanal 2 liegt
Sicher OP Ausgangswert bei Fiihlerbruch -100,0 bis 100,0% | 0,0
@ Erscheint nicht, wenn die Regelung fiir Ein/Aus Parameter konfiguriert ist.
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2. ZUGRIFF AUF WEITERE PARAMETER

2.1.1

2.1.2

Parameter stehen lhnen unter verschiedenen Sicherheitsebenen zur Verfiigung. Die einzelnen Ebenen sind
mit Ebene 1, Ebene 2, Ebene 3 und Konfigurationsebene bezeichnet. Fiir Ebene 1 bendtigen Sie kein
Passwort, da diese nur die fiir die tagliche Bedienung wichtigsten Parameter enthdlt. In Ebene 2 kénnen Sie
die fiir die Inbetriebnahme wichtigen Parameter einstellen.

Auf die Parameter der Ebene 3 und der Konfigurationsebene kénnen Sie wie folgt zugreifen:
Ebene 3

In Ebene 3 sind alle Bedienparameter freigegeben und dnderbar.

Beispiele sind:

Bereichsgrenzen, Einstellung der Alarmsollwerte, Kommunikations Adresse.

In den Ebenen 1, 2 und 3 regelt das Gerdt normal weiter.

Konfigurationsebene

In dieser Ebene stehen lhnen sowohl die Konfigurations- als auch die Bedienparameter zur Verfiigung, so dass Sie
nicht zwischen den Ebenen umschalten missen. Diese Ebene gibt lhnen die Méglichkeit, die grundlegende
Charakteristik des Gerdts an den Prozess anzupassen.

Beispiele sind:

Eingang (Thermoelementart); Alarmart; Art der Kommunikation.

WARNUNG

In der Konfigurationsebene haben Sie Zugriff auf alle Parameter, die den Regler an den Prozess
anpassen. Eine falsche Konfiguration kann zu Beschddigung der Anlage und Verletzungsgefahr von
Personen fiihren. Es liegt in lhrer Verantwortlichkeit als Inbetriebnehmer sicherzustellen, dass die
Konfiguration korrekt ist.

Wihrend sich der Regler in der Konfigurationsebene befindet, sind weder Regelung noch Alarme
aktiv. Rufen Sie deshalb die Konfiguration nicht bei laufendem Prozess auf.

Bedienebene Hauptanzeige | Volle Konfiguration Regelung
Bedienung

Ebene 1 v Ja

Ebene 2 v Ja

Ebene 3 v Ja

Konfiguration v v Nein
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2.1.3 Auswahl einer anderen Zugriffsebene

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Nach ein paar Sekunden wechselt die Anzeige zu Gehe
zu ¥ Ebene 1.

1.  Driicken und halten Sie .

Driicken Sie fiir 2 Minuten keine Taste, erscheint wieder
die Hauptanzeige.

Hier dargestellt ist die Anzeige des 3504, die weitere
Parameter enthdlt. Der 3508 zeigt immer nur einen
Parameter.

In beiden Reglern kénnen Sie mit nacheinander die
Parametermeniis aufrufen.

2. Wihlen Sie mit @ oder @

eine andere Zugriffsebene.

Wahlen Sie zwischen:
Ebene 1
Ebene 2
Ebene 3

Konfiguration

3. Geben Sie mit @ oder @

Vorgegebene Passworter sind:

das richtige Passwort fiir die Ebene 1

Ebene ein. Ebene 2 3
Ebene 3 3
Konfiguration 4

Haben Sie ein ein falsches Passwort eingegeben, geht
die Anzeige wieder auf die letzte Anzeige.

4. In diesem Beispiel befindet
sich der Regler nun in der
Konfigurationsebene.

Mit kénnen Sie nacheinander alle
Meniliberschriften aufrufen, angefangen mit dem
Zugriff Mendi. Eine vollstandige Liste der
Menliiiberschriften finden Sie im Navigations Diagramm
in Abschnitt 3.1.2.

Bei dem Wechsel in eine tiefere Ebene miissen Sie kein

5. Zurlick in eine tiefere Ebene .
Passwort eingeben.

kommen Sie, indem Sie
gedriickt halten, bis die Zugriff
Seite erscheint.

In Ebene 1 erscheint wieder die Hauptanzeige.

Schalten Sie den Regler nicht ab, wenn dieser die

Ebenen wechselt. Wird der Regler wahrend dieser Zeit

6.  Wahlen Sie mit @ oder @ von Netz genommen, erscheint die Fehlermeldung —
die Ebene. ELonF (Abschnitt 11.6, ‘Diagnose Alarme’).

© Konfigurieren Sie ein Passwort mit ‘0", ist diese Ebene immer freigegeben und muss nicht mehr durch
Eingabe des Passworts freigeschaltet werden.

© Befindet sich der Regler in der Konfigurationsebene, kénnen Sie das ACESS Menii immer aufrufen,
indem Sie gleichzeitig driicken.

© Die Konfigurationsebene kénnen Sie auch aufrufen, indem Sie beim Start des Reglers @ und @
gedriickt halten. Sie werden dann nach dem Passwort fiir die Konfigurationsebene gefragt
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2.2 Zugriff Parametermenii

Die folgende Tabelle enthilt alle Parameter, die Sie unter ZUGRIFF aufrufen kénnen.

Meniiiiberschrift - Zugriff

Unterordner: Keine

geht automatisch in Standby wahrend der
Konfiguration und in den ersten Sekunden nach
dem Einschalten

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Gehe zu Anderung der Zugriffsebene. Ein Passwort Ebene 1 Bedienebene 1 Ebene 1 Ebene 1

verhindert unautorisierten Zugriff Ebene 2 Bedienebene 2

Ebene 3 Bedienebene 3
Konfig Konfigurationsebene

Ebene2 Code * | Passwort flr Ebene 2 0 bis 9999 2 Konf
Ebene3 Code * | Passwort flir Ebene 3 0 bis 9999 3 Konf
Config Code * Passwort fiir Konfigurationsebene 0 bis 9999 4 Konf
IR Mode Aktivieren/Deaktivieren der Infrarotschnittstelle Aus Inaktiv Aus Konf

auf der Gerdtefront. Normalerweise deaktiviert. Ein Aktiv

Uber die IR Schnittstelle kann der Regler mit

einem PC verbunden und mit iTools konfiguriert

werden, wenn keine Comms Schnittstelle mehr

frei ist. Zur Anbindung ist ein von Eurotherm

erhaltlicher IR Clip notig
Auto/Man Freigabe/Sperren der A/MAN Taste auf der Front Ein Freigegeben Ein Konf
Funktion Aus Gesperrt
Run/Hold Freigabe/Sperren der RUN/HOLD Taste auf der Ein Freigegeben Ein Konf
Funktion Front Aus Gesperrt
Kunden ID Identifikation des Reglers 0 bis 9999 0 Konf
Tastensperre Bei ‘Alle’ sind alle Fronttasten gesperrt. Das Gerdt Keine Fronttasten aktiv Keine Konf

erd. gegen zuf'eilllges Verstellen im laufenden Alle Alle Anderungs- und

Betrieb geschiitzt. Navigationstasten

Zum Riicksetzen der Tastensperre muss das Gerat sind gesperrt

mit gedriickten @ und @ Tasten neu

gestartet werden. In der so gedffneten

Konfigurationsebene kann die Tastensperre

zurlickgesetzt werden
Standby Auswahl des Standby Modus. In Standby werden Nein Nein Konf

ALLE Regelausgange auf Null gesetzt. Der Regler Ja

Diese Tabellenform finden Sie im gesamten Handbuch, um die Parameter der einzelenen Menis zu erkldren.

Der Titel der Tabelle zeigt die Meniiliberschrift.

Spalte 1 zeigt die Mnemonik (Name) der Parameter, wie er in der Regleranzeige erscheint.

Spalte 2 kénnen Sie die Beschreibung des Parameter entnehmen.

Spalte 3 zeigt Ihnen die moglichen Werte des Parameters.

Spalte 4 gibt eine Beschreibung der Aufzdhlungen.

Spalte 5 zeigt den Parameterwert bei Auslieferung.

Spalte 6 kénnen Sie die Zugriffsfreigabe fiir den Parameter entnehmen. Befindet sich der Regler in einer
niedrigeren Ebene, erscheint dieser Parameter nicht.

* Wenn Sie ein Passwort dndern, notieren Sie sich diese Anderung.
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3. FUNKTIONSBLOCKE

Die Reglersoftware besteht aus einer Anzahl von Funktionsblécken. Ein Funktionsblock ist ein
Softwareelement, das eine bestimmte Aufgabe innerhalb des Reglers ausfiihrt. Ein Funktionsblock wird als
Rechteck dargestellt, in den auf einer Seite Daten hereinkommen (als Eingange), die Daten intern bearbeitet
werden (unter Verwendung interner Parameterwerte) und die Ergebnisse als ‘Ausgang’ aus der anderen Seite
herausgefiihrt werden. Auf einige der internen Parameter haben Sie Zugriff, so dass Sie diese auf die
Charakteristik lhres Prozesses anpassen kdnnen.

Nachfolgend sehen Sie ein Beispiel fiir einen Funktionsblock.

Name —
entsprechend { ‘ Loop (Lp) Funktionsblock ‘
der
Meniiberschrift
/|| Main.Auto Man Main.WkgSP Ausgang
Main.PV OP.Ch10P Parameter
Tune.AtunEn
SP.SPSelect
Eingang P PropBand
Parameter . IntTime
SP.SP2 .
DerivTime Weitere
SP.AltSP Cotback Parameter
utbac 1
L SP.AltSPSelect
CutbackLo
SP.SPTrim
etc

Abbildung 3-1: Beispiel eines Funktionsblocks

Im Regler sind die Parameter in Meniis sortiert. Die Meniliberschrift entspricht dem Namen des
Funktionsblocks. Die Namen werden alphabetisch geordnet angezeigt. Der Name beschreibt die allgemeine
Funktion der Parameter in der Liste. Zum Beispiel enthilt das Menii mit der Uberschrift ‘AnAlm’ Parameter,
die Sie zum Einstellen der Analogalarme bendtigen.

48

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1



Konfigurations Handbuch 3500

3.1 Zugriff auf einen Funktionsblock

Driicken Sie die Bild Taste , bis der Name des Funktionsblocks erscheint.

Zugriff Menulberschrift Instrument Mendiiliberschrift PV Eingang Mendiiberschrift

Mit kénnen Sie weitere
Mens aufrufen

Nach dem letzten erscheint

Abbildung 3-2: Parameter Meniiiiberschriften wieder das erste Men(i

Unterordner

3.1.1 Unterordner

Einige Meniis enthalten Unterordner, um einen Das kann Text sein (z. B. ¥ OPT = Optionen)

besseren Uberblick zu gewihrleisten. Ein Beispiel dafiir oder numerisch (z. B. AnAlm %1 = Analogalarm 1)
ist das Instrument Menii. Den Namen des Unterordners
sehen Sie in der rechten Ecke. Mit O) oder Q)
kdnnen Sie weitere Unterordner aufrufen.

3.1.2 Auf einen Parameter in einem Funktionsblock zugreifen
Driicken Sie die Parameter Taste ( bis Sie den bendtigten Parameter gefunden haben.

Bei jedem Druck auf diese Taste wird nacheinander jeder Parameter aufgerufen. Im folgenden Beispiel sehen
Sie, wie Sie die ersten zwei Parameter des Alarm Menis aufrufen konnen. Alle Parameter in den Mendis
erscheinen im gleichen Format.

Meniitiberschrift - Alarmnummer (1)

Alarmart (in diesem Beispiel ein Maximalalarm oder Vollbereichsalarm Ubersollwert)

Alarmeingangslevel

Mit @ rufen Sie weitere Parameter auf. Nach dem letzten Parameter erscheint wieder der erste usw.

ODER
Gehen Sie mit zuriick zur Menuiberschrift.

Abbildung 3-3: Parameter
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3.1.3 Andern eines Parameterwerts
Bei einem ausgewdhlten Parameter kénnen Sie mit @ den Wert erhdhen und mit & den Wert verringern
oder die Auswahl der Aufzahlung verandern.
Jeden Parameter mit dem Vorzeichen ¥ kénnen Sie unter der Voraussetzung dndern, dass das System in
einem stabilen Zustand ist und die Anderung zuldsst. Zum Beispiel kénnen Sie ‘Programmnummer’ nicht
andern, wenn das Programm lauft. Sie miissen es zuerst zuriicksetzen (‘Reset’). Versuchen Sie, einen nicht
anderbaren Parameter zu verdandern, erscheint an Stelle des Werts kurzzeitig ---‘ und der Wert wird nicht
verdndert.

3.1.31 Analoge Parameter
Driicken Sie das erste Mal die Mehr oder Weniger Taste, verandert sich das letzte Digit des Werts. Halten Sie
eine der Tasten gedriickt, andert sich der Wert mit steigender Geschwindigkeit.

3.1.3.2  Aufgezdhlte Parameter
Driicken Sie die Mehr oder Weniger Taste, andert sich der Zustand des Parameters. Halten Sie die Taste
gedriickt, laufen nacheinander alle moglichen Aufzahlungen durch, jedoch mit gleichbleibender
Geschwindigkeit.

3.1.3.3  Zeit Parameter
Zeit Parameter mit einer Auflosung von 0,1 Sekunden mm:ss.s 0:00.0
bis 59:59.9.
Wird 59:59.9 erreicht, wechselt die Auflosung zu 1 Sekunde hh:mm:ss 1:00:00
bis 99:59:59.
Wird die Grenze erreicht, wird die Auflosung zu 1 Minute hhh:mm 100:00
bis 500:00.

3.1.3.4 Boolsche Parameter
Diese sind den aufgezahlten Parametern dhnlich, es stehen Ihnen jedoch nur zwei Zustande zur Verfiigung.
Mit den Mehr/Weniger Tasten wechseln Sie zwischen diesen zwei Zustanden.

3.1.3.5 Digitale Darstellung
Parameter, deren Werte digital verwendet werden (z. B. Bitfelder), werden wie folgt dargestellt:

B _Ein Status oder
U - Aus Status

Ein Parameter kann durch eine Anzahl bits (1 bis max. 16) dargestellt werden. Wahlen Sie einen Parameter
aus, wird das erste bit von links markiert. Erneutes Driicken der Parameter Taste wahlt das ndchste bit aus,
usw. Mit Backscroll kdnnen Sie die Markierung wieder nach links verschieben. Mit den Mehr/Weniger Tasten
schalten Sie das bit ein und aus.
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3.2 Navigationsdiagramm

Im folgenden Navigationsdiagramm sehen Sie alle im 3500 vorhandenen Funktionsblocke in der
Konfigurationsebene. Ein Funktionsblock erscheint nur, wenn die Funktion freigegeben, bzw bestellt wurde.
Die einzelnen Menlitiberschriften kdnnen Sie nacheinander mit auswahlen:

Zugriff Menii Inst.rumer.1t PV Eingang Logik EA AA Mo.dul
Konfiguration Relaisausgan Identitdten
Zugriff [ S Inst  $Opt -O PVEingang | S LogikEA # LA -© AA Relais -© ModIDs
v v v v v v
Q Q
Kapitel 2 Kapitel 5 Kapitel 6 Kapitel 7 Kapitel 8 Kapitel 9 @
Digitale BCD Eingang Analoge Alarm EA Module
Kommunikation Alarme Ubersicht Erweiterung
Comms *H BCDEing. # 1 « AnAlarm @ Alarm Ubersicht < EA Erweit Mod ~1A
v v v v v
Q
Kapitel 13 Kapitel 12 Kapitel 11 Kapitel 11 Kapitel 10 Kapitel 9
Zahler Digitale Feucher/Zirkonia Eingangs Logik Acht Eingang
Alarme Monitor Operatoren Logik Operatoren
_. »| Feuchte/ _. > _. > _@ ) N
Zihler %1 DigAlm *1 © Zirkonia © EinMonitor ¥ 1 © Logik2 <1 Logik8 +1
v v v v v v
Q
Kapitel 14 Kapitel 11 Kapitel 15 Kapitel 16 Kapitel 17 Kapitel 17
Polynom Mehrfach Eingang Mathe Regelkreis Last Eingangs
Mathe Ops Operatoren Linearisation
Poly 1 <_ Mux8 %1 4_@_ Math2 <1 ©, Lp ¥ Main « Last © Lin16 <1
v v v v v v
Q Q
Kapitel 18 Kapitel 17 Kapitel 17 Kapitel 20 Kapitel 19 Kapitel 18
Programm- Echtzeituhr Umschalten Timer Summierer Transducer
geber Skalierung
— —| - —(= — —
Programm < Alle Echtzeit Uhr Umschalt Timer <1 ®_> Summierer¥ 1 ®_> Txdr  *1
v v v v v v
Q
Kapitel 21 Kapitel 14 Kapitel 21 Kapitel 14 Kapitel 14 Kapitel 23 .=
User Werte
. . g
Zuriick zu Zugrlff UserWert 2 1
v
Abbildung 3-4: Navigationsdiagramm Kapitel 24
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4. FUNKTIONSBLOCK VERKNUPFUNG

Zur Erstellung eines bestimmten Gerdts oder einer Funktion, miissen Sie Eingangs- und Ausgangsparameter
innerhalb der Geritesoftware verkniipfen. Unten sehen Sie eine vereinfachte Ubersicht wie Sie die
Verkniipfungen fiir einen einfachen Regelkreis vornehmen miissen.

Flhler

z.B.
Thermoelement

—

Eingénge Regelprozess | Eingang/Ausgang
Prozesseingang PV | | Regelkreis I E/A Modul 1
PV Eingang . ) Lp Menii . Mod1A Menii | o o
Kapitel 6 Main/Setup/ Optim. —|—> Kapitel 9
»| /PID/SP/OP/Diag .
Sollwert > |  Kapitel 20 | S eaa

Lp Menii . odu

Kapitel 20 Programmgeber | Mod2A Menii [«
i Kapitel 9
. Prog Menii .
Eingangslinearisierung| * i Kapitel 21 -
Lin 16 Menii I
Kapitel 18 \nwendungsspezifisch . E/A Modul 3
Feuchte Menii | Mod3A Menii
Polynom | Zirkonia Menii : Kapitel 9 [
. Kapitel 15 I
Poly Menii
i Alarm(e .
Kapitel 18 | (e) I E/A Modul 2
AnAlm Menii Mod4A Menii Zu/von
: ii
Logikeingang Kapitel 11 —> ) -

Logik EA | Kapitel 9 Anlagen-
ogi .
Kapitel 7 Timer/Uhr/ : bauteilen

Zahler/Summierer |~
- Kapitel 14 . E/A Modul 5
BCD Eingang Mod5A Menii
BCDEin Mend Digitale Alarme . Kapitel9 [
Kapitel 12 . .
DgAlm Menii |
Kapitel 11 : E/A Modul 6
Umschalten .
Umschalt Menii Logik Operatoren I Mod6A Menil
Kapitel 22 Logik Menii | Kapitel 9 i
Kapitel 17 .
Wandler Skalierung .
Txdr Menii Mathe | AA Relais
Kapitel 23 Math1(2/3) Menii : AA Relais  —»
Kapitel 17 | K""’f":‘g /
EA Erweiterun . apite
g Digital Comms | RS232
EAErw. Menii .
Kapitel 10 COMMS Menii : > oder
apite
P Kapitel 13 | RS485
User Werte .
UserWert Menii I
Kapitel 24

Abbildung 4-1: Regler Beispiel

Die Funktionsbldcke kénnen Sie (iber den Quick Start Modus und/oder in der Konfigurationsebene
verkniipfen (Software). Im obigen Beispiel wird der Prozesswert (PV) vom Fiihler gemessen und mit dem
vom Bediener eingestellten Sollwert (SP) verglichen.
Der Regelblock verringert die Differenz zwischen SP und PV (Fehlersignal) auf Null, indem er ein
Kompensationssignal iber den Ausgang auf die Anlage gibt.
Timer, Programmgeber und Alarme kdnnen auf verschiedene Parameter reagieren. Die digitale
Kommunikation bietet lhnen eine Schnittstelle fir Datenerfassung und Regelung.

Mit Hilfe der Verkniipfungen (in diesem Kapitel beschrieben) kdnnen Sie den Regler auf Ihren Prozess

anpassen.
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4.1 Verkniipfungen (Soft Wiring)

Die Verknupfungen (auch Soft oder User Wiring genannt) sind Software Verbindungen zwischen den
Funktionsblocken. Verkniipfungen kdnnen Sie iber die Bedienerschnittstelle des Gerats herstellen. Dieses
Vorgehen finden Sie im nachsten Abschnitt beschrieben, wenden Sie es aber nur an, wenn Sie kleinere
Anderungen an den Verkniipfungen vornehmen, z. B. wihrend der Inbetriebnahme.

Bei der Erstellung von Verkniipfungen bietet lhnen die iTools Konfigurationssoftware eine schnellere
und einfachere Methode. Wie Sie eine Verkniipfung iiber iTools herstellen, finden Sie in Kapitel 26
beschrieben.

411 Verkniipfung Beispiel

Im Allgemeinen hat jeder Funktionsblock mindestens einen Eingang und einen Ausgang. Mit den
Eingangsparametern legen Sie fest, woher der Funktionsblock seine Eingangsdaten liest (die Eingangsquelle).
Die Eingangsquelle ist meistens mit dem Ausgang eines vorangegangenen Funktionsblocks verkniipft.
Ausgangsparameter werden in der Regel mit der Eingangsquelle eines nachfolgenden Blocks verkniipft.

Den Wert eines nicht verkniipften Parameters konnen Sie Uiber die Fronttasten einstellen, wenn kein
Schreibschutz (R/0) vorliegt und Sie die entsprechende Zugriffsebene gewahlt haben.

Alle im Funktionsblock Diagramm gezeigten Parameter finden Sie auch in den Parametertabellen, in den
entsprechenden Kapiteln, in der Reihenfolge, wie sie im Regler erscheinen.

In Abbildung 4-2 sehen Sie ein Beispiel fiir die Verkniipfung des Kanal 1 (Heizen) Ausgangs des PID Blocks
mit dem Logikausgang, der auf den Klemmen LA/LC liegt.

Regelkreis Funktionsblock Ausgang Menl
Lp sorp
Einginge Ausgiinge Das Erstellen dieser Verkniipfung wird
im folgenden Abschnitt erklart
Pwr In Kn1 Ausgang[— /g
Pff En Man OP
Einstellungen Logik EA Funktionsblock

Ausgang Hoch Logik EA LA
Ausgang Tief
Rate L a{py
FBr Modus
Sicher OP
Man Modus

Abbildung 4-2: Funktionsblock Verkniipfungen
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4.1.2 Verkniipfen iiber die Fronttasten
Konfiguriert wird das Beispiel aus dem vorangegangenen Abschnitt.
Wabhlen Sie die Konfigurationsebene, wie in Abschnitt 2.1.3 beschrieben.
Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1 Driicken Sie bis das Menii Menii, das den gewiinschten Parameter
erscheint, das den Parameter enthalt.
enthdlt. (In diesem Beispiel
LogikEA)

2. Wenn nétig, wahlen Sie mit @ T
oder @ den Unterordner. (In Markiert d <hiten P ¢
diesem Beispiel LA) arkiert den gewahlten Parameter

3. Gehen Sie mit @ auf dem
Parameter zu dem verkniipft
werden soll. (In diesem Beispiel
PV)

In der Konfiguration ist die A/MAN Taste
. die Verknipfungstaste.

4. Offnen Sie mit @ die prung
Anzeige WireFrom.

5. Driicken Sie wie gefordert O, Mit @ oder & kénnen sie einen
um das Meni zu wahlen, das Unterordner auswahlen und mit @ die
den Parameter enthdlt, von dem einzelnen Parameter aufrufen. In diesem
aus verkniipft werden soll. Beispiel ‘Kn1 Ausgang’ im Lp OP Menii.

Damit ‘kopieren’ Sie den Parameter von
dem aus verkniipft werden soll.

6.  Driicken Sie @ P

7. Bestitigen Sie mit @ ) Hier wird der Parameter ‘eingefiigt’.

Zeigt, dass dieser Parameter verknipft ist
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4.1.3 Eine Verkniipfung entfernen

Vorgehen

Anzeige

Anmerkungen

8. Rufen Sie den verkniipften
Parameter auf. Z. B. LogikEA
PV aus dem
vorangegangenen Beispiel

AIMAN

9. Driicken Sie @

Suchen Sie den gewiinschten Parameter,
dessen Verknlipfung Sie entfernen
mochten.

10. Entfernen Sie mit Ack die
Verknipfung.

Dies ist der schnelle Weg zur Auswahl
keiner Verkniipfung. Sie kdnnen diese
Anzeige auch durch mehrmaliges Driicken

von auswabhlen.

AIMAN

11. Driicken Sie @

12. Bestdtigen Sie mit .
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4.1.4 Einen Parameter mit mehreren Eingdngen verkniipfen

Sie kénnen das in Abschnitt 4.1.2 beschriebene Vorgehen wiederholen oder einen Parameter ‘Kopieren’ und
‘Einfligen’. In der Konfigurationsebene bekommt die RUN/HOLD Taste zusatzlich eine Kopierfunktion. Im folgenden
Beispiel wird der Kanal 1 Ausgang mit den LA und LB PV Eingdngen verkniipft.

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Auswahl Kn1 Ausgang.

2. Driicken Sie die RUN/HOLD
Taste.

Kopiert Kanal 1 Ausgang.

3. Waihlen Sie den Parameter, zu
den Sie verkniipfen mochten. In
diesem Fall LogikEA LA PV.

4.  Driicken Sie @

5. Driicken Sie RUN/HOLD.

6. Driicken Sie @

7.  Driicken Sie zum

Bestadtigen.

8.  Wiederholen Sie nun die
Schritte 3 bis 8 fiir LogikEA LB.

4.1.5 Verkniipfungen iiber iTools
Die gebrduchlichste Methode zur Erstellung von Verkniipfungen geht liber iTools.

Eine Beschreibung des graphischen Verkniipfungs Editor finden Sie in Kapitel 26.
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4.1.6 Pufferwerte mit Status Information verkniipfen

Es existieren von einem Elngang berechnete Werte, welche fehlerhaft werden kénnen (z. B. durch
Fihlerbruch, Bereichsiiberschreitung usw.). Diese Werte enthalten eine Statusinformation, die automatisch
durch die Verkniipfungen mitiibertragen wird. Der folgenden Liste kdnnen Sie die Parameter mit
zugewiesener Statusinformation entnehmen:

Block Eingangsparameter Ausgangsparameter
Loop.Main PV PV
Loop.SP TrackPV
Loop.OP CH1PotPosition

CH2PotPosition
Math2 In1
In2
Out
Programmer.Setup PVin
Poly In
Out
Load PVOut1
PVOut2
Lin16 In
Out
Txdr InVal
OutVal
IPMonitor In
SwitchOver In1
In2
Out
Total In
Mux8 In1..8
Out
Lgc2 In1
In2
UsrVal Val Val
Humidity RelHumid
DewPoint
WetTemp
DryTemp
PsychroConst
Pressure
10.MOD A.PV, B.PV, C.PV A.PV, B.PV, C.PV
10.PV PV PV

Ein Parameter erscheint in beiden Listen, wenn er je nach Konfiguration als Ein- oder Ausgang verwendet
werden kann. Die Reaktion des Block bei Erkennen eines ‘Bad’ Eingangs ist abhdngig vom Block selbst. Zum
Beispiel behandelt der Loop Block einen ‘Bad’ Eingang als Fiihlerbruch und fiihrt entsprechende Aktionen
aus. Der Mux8 legt einfach den Status vom gewdhlten Eingang auf den Ausgang.
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Die Blocke Poly, Lin16, SwitchOver, Mux8 und 10.Mod.n.PV kdnnen Sie fir verschiedene Aktionen bei
Erkennen eines ‘Bad’ Status konfigurieren:

0: Clip Bad

Die Messung wird auf den erreichten Grenzwert begrenzt und der Status wird auf ‘BAD’ gesetzt, damit jeder
Funktionsblock, der diese Messung verwendet, die eigene Riicksetzstrategie (Fallback) ausfiihren kann. Z. B.
kann der Regelkreis seine Ausgdnge auf den aktuellen Werten halten.

1: Clip Good

Die Messung wird auf den erreichten Grenzwert begrenzt und der Status wird auf ‘GUT’ gesetzt, damit jeder
Funktionsblock, der diese Messung verwendet, weiterhin Werte berechnen kann.

2: Fallback Bad

Die Messung tibernimmt den von lhnen konfigurierten Riicksetzwert. Zusatzlich wird der Status des
gemessenen Werts auf ‘BAD’ gesetzt, damit jeder Funktionsblock, der diese Messung verwendet, die eigene
Riicksetzstrategie (Fallback) ausfiihren kann, z. B. kann der Regelkreis seine Ausgange auf den aktuellen
Werten halten.

3: Fallback Good

Die Messung libernimmt den von lhnen konfigurierten Riicksetzwert. Zusatzlich wird der Status des
gemessenen Werts auf ‘GUT’ gesetzt, damit jeder Funktionsblock, der diese Messung verwendet, weiterhin
Werte berechnen kann.

4: Up Scale

Der Messwert wird auf seinen oberen Grenzwert gesetzt. Das entspricht einem ohm’schen Pull-up im
Eingangskreis. Zusatzlich wird der Status des gemessenen Werts auf ‘BAD’ gesetzt damit jeder
Funktionsblock, der diese Messung verwendet, die eigene Riicksetzstrategie (Fallback) ausfiihren kann. Z. B.
kann der Regelkreis seine Ausgdnge auf den aktuellen Werten halten.

5: Down Scale

Der Messwert wird auf seinen unteren Grenzwert gesetzt. Das entspricht einem ohm’schen Pull-down im
Eingangskreis. Zusatzlich wird der Status des gemessenen Werts auf ‘BAD’ gesetzt damit jeder
Funktionsblock, der diese Messung verwendet, die eigene Riicksetzstrategie (Fallback) ausfiihren kann. Z. B.
kann der Regelkreis seine Ausgiange auf den aktuellen Werten halten.
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4.1.7

Flanken Verkniipfungen (Edge Wires)

Verkniipfen Sie die Loop.Main.AutoMan Parameter in herkdmmlicher Weise mit einem Logikeingang,
kénnen Sie den Regler liber die Kommunikation nicht mehr auf Handbetrieb umschalten. Andere Parameter
bendtigen neben den Verkniipfungen die Moglichkeit, durch andere Aktionen geandert zu werden, z. B.
Alarmbestdtigung. Aus diesem Grund kdnnen Sie einige boolsche Variablen in anderer Weise verkniipfen:

SET DOMINANT (Dominante)

Ist der ankommende Verkniipfungswert 1, wird der Parameter stetig aktualisiert. Dadurch werden alle tiber
die digitale Kommunikation vorgenommenen Anderungen sofort {iberschrieben. Wechselt der ankommende
Verkniipfungswert auf 0, wird der Parameter auf 0 gesetzt und nicht mehr aktualisiert. Dadurch kommen
Anderungen, die liber die digitale Kommunikation kommen, zum tragen.

Loop.Main.AutoMan
Programmer.Setup.ProgHold
Access.StandBy

RISING EDGE (positive Flanke)

Wechselt der ankommende Verkniipfungswert von 0 auf 1, wird eine 1 zum Parameter geschrieben. Alle
anderen Anderungen haben keinen Einfluss auf den Parameter. Diese Verkniipfungsart kénnen Sie fiir
Parameter verwenden, die eine Aktion starten und nach Beendigung vom Block zuriickgesetzt werden. Wenn
diese Verknilipfungen definiert sind, kénnen diese Parameter weiterhin tiber die digitale Kommunikation
bedient werden.

Loop.Tune.AutotuneEnable
Programmer.Setup.ProgRun
Programmer.Setup.AdvSeg
Programmer.Setup.SkipSeg
Alarm.Ack
AlmSummary.GlobalAck
DigAlarm.Ack

Txdr.ClearCal

Txdr.StartCal
Txdr.StartHighCal
Txdr.StartTare
IPMonitor.Reset
Instrument.Diagnostics.ClearStats
BOTH EDGE (beide Flanken)

Diese Art verwenden Sie fiir Parameter, die sowohl (iber die Verkniipfungen, als auch liber die digitale
Kommunikation gesteuert werden miissen. Wechselt der ankommende Verkniipfungswert, wird der neue
Wert {iber die Verkniipfung zum Parameter geschrieben. Zu jeder anderen Zeit kann der Parameter frei iber
die digitale Kommunikation gedndert werden.

Loop.SP.RateDisable
Loop.OP.RateDisable

Commes.BroadcastEnabled
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4.1.8 Arbeiten mit boolschen Werten und Runden

4.1.8.1 Verkniipfung von Parameter verschiedener Arten
Die Parameter eines Funktionsblocks sind von einer der nachfolgend aufgefiihrten Arten. Verkniipfen Sie
Parameter unterschiedlicher Arten miteinander, kommt es zu einer Artumwandlung. Die verkniipften Werte
konnen je nach Art oder Grenzen ebenso abgewiesen oder begrenzt werden.
BOOLEANSs (inklusive Flanken)
Jeder mit einem boolschen Parameter (oder einer Flanke) verkniipfte Wert, der gréRer gleich 0,5 ist, wird als
WAHR angesehen. Verkniipfen Sie einen boolschen Parameter mit einem Parameter andere Art, wird nur 0
oder 1 gesendet.
INTEGER
Werte auBerhalb der Grenzen des Integer Parameters werden auf diese Grenzen beschnitten.
AUFGEZAHLTER INTEGER
Werte auBerhalb der Grenzen des Aufzdhlungsparameter oder Werte ohne definierte Aufzdahlung werden
nicht geschrieben.
BINARER INTEGER (PIANO KEYS)
Ein Wert, der die Anzahl der fiir den Parameter verwendeten bits libersteigt, wird abgewiesen.
FLIEBKOMMAWERTE
Werte, die die Grenzen eines FlieBkommawerts ibersteigen, werden auf die Grenzen beschnitten. Wird ein
FlieBkommawert zu einem Parameter anderer Art geschrieben, wird der Wert auf den ndchsten Integerwert
gerundet. Ab einer Dezimalstelle von 0,5 wird aufgerundet, z. B. 3,5 wird auf -4 und +3,5 auf +4
aufgerundet.
ZEIT
Zeit Parameter konnen Sie mit anderen Zeit oder FlieBkomma Parametern verkniipfen. Bei
FlieRkommawerten wird dieser in Sekunden angegeben.
TEXT (STRING)
Texte kénnen nicht verkniipft werden.
Anmerkung: Bis Version V1.12 wurden die Dezimalstellen von FlieBkommawerten nur abgeschnitten und
boolsche Parameter haben alle Werte auBer 0 und 1 abgewiesen.
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5. GERATEKONFIGURATION

5.1 Was ist die Gerdtekonfiguration?

Mit der Geratekonfiguration kdnnen Sie:

1. Optionen im Regler freigeben

2. Die Anzeige auf Ihre Anforderungen anpassen
3. Informationen Uber den Regler auslesen
4.

Interne Diagnose auslesen
5.2 Auswahl der Geratekonfiguration

Gehen Sie in die Konfigurationsebene, wie in Kapitel 2 beschrieben.

In der ersten Anzeige sehen Sie die Meniiliberschrift ‘Inst’ mit der Unteriiberschrift ‘¥ Opt’.

A,

In diesem Menii kénnen Sie Optionen im Gerdt freigeben oder sperren. Das Symbol ‘¥’ zeigt, dass noch
weitere Unterliberschriften vorhanden sind, die Sie mit O) oder ©) auswdhlen kénnen.

EUROTHERM

| EDHF{

" Inst *Pt

Abbildung 5-1: Geratekonfigurations Anzeige

5.3 Freigabe von Regleroptionen

Optionen kdnnen Sie freigeben oder sperren. Haben Sie eine Option freigegeben, erscheint in der
Konfigurationsebene ein entsprechendes Menil mit den zur Option gehorigen Parametern (siehe
Navigationsdiagramm in Abschnitt 3.2). Sobald Sie eine Option wieder sperren, verschwindet das Mendi.

Optionen kdnnen Sie nur freigeben, wenn Sie diese bestellt haben.
1. Gehen Sie mit auf die gewiinschte Option.

2. Mit @ oder ©O) kdénnen Sie die Option dndern. 0 = Gesperrt m - Freigabe
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5.3.1 In der Geratekonfiguration verfiigbare Optionen
Der folgenden Tabelle kdnnen Sie die im Regler moglichen Optionen entnehmen:
Meniiiiberschrift: Inst Unterordner: Opt
Name Parameter- Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit beschreibung Mit (4 oder (Y] anderbar
AnAlm Freig Analogalarme 0oooooog aes Analogalarme gesperrt Konf
(BN NN N NN RN Analogalarm freigegeben
BCDEin Freig BCD Schalter U0 Beide Eingdnge gesperrt Konf
Eingang B geige Eingdnge freigegeben
Zahler Freig Zahler U O Beide zahler gesperrt Konf
B B geide Zihler freigegeben
DigAlm Frei Digitalalarme oooooodn aes Digitalalarme gesperrt Konf
(BN NN N NN RN Digitalalarme freigegeben
Feuchte Freig Feuchteregelung U Feuchte Block gesperrt Konf
B reuchte Block freigegeben
IE/A Erw Freig EA Erweiterung U ea Erweiterung gesperrt Konf
B e Erweiterung freigegeben
IP Mon Freig Eingangsmonitor gd Beide Monitoren gesperrt Konf
B B geide Monitoren freigegeben
Logik2 Freil Logik Operatoren goooo0000 aes Logik Operatoren gesperrt Konf
Logik2 Frei2 B EENENENBENE s iogk Operatoren
Logik2 Frei3 freigegeben
Logik8 Freig Logik 8 Operator ao Beide Operatoren gesperrt Konf
B E geige Operatoren freigegeben
Lin16Pt Freig Eingangs- ad Beide Eingangslinearisierungstabellen gesperrt Konf
linearisierung B E geige Eingangslinearisierungstabellen freigegeben
Last Freig Last Freigabe O Last gesperrt Wie Konf
P freigegeben bestellt
Kreis Freig Regelkreis Freigabe O Regelkreis gesperrt Wie Konf
| Regelkreis freigegeben bestellt
Math2 Frei1l Analoge (Mathe) gooogooga Alle 8 Mathe Operatoren gesperrt Wie Konf
Math2 Fr2 Operatoren B EENENENENEBR pgEsMathe Operatoren bestellt
Math2 Fr3 freigegeben
Mux8 Freig Multiplexer U000 Ale vier Multiplexer gesperrt Konf
BEEE A Multiplexer freigegeben
Poly Freig Polynomlinea- U O Beide Polynome gesperrt Konf
risierungs Block B geige Polynome freigegeben
Progr Freig Programmgeber U Programmgeber gesperrt Konf
| Programmgeber freigegeben
RTUhr Freig Echtzeituhr U Echtzeituhr gesperrt Konf
B Echtzeituhr freigegeben
Umschalt Freig | Umschalt Block U Umschalt Block gesperrt Konf
B Umschalt Block freigegeben
Timer Freig Timer U OO0 Ale vier Timer gesperrt As order | Konf
R BB e vier Timer freigegeben code
Summ Freig Summierer U O Beide Summierer gesperrt Konf
B B geide Summierer freigegeben
62 Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1




Konfigurations Handbuch 3500

SkalUm Freig Wandlerskalierung aad Beide Wandlereingange gesperrt Konf
B geige Wandlereingange freigegeben

Uwert Fr1 User Werte UoOodoOuoiU Auesuser werte gesperrt Konf

Uwert Fr2 EEEEENEBEE s user werte freigegeben

Zirkonia Freig Zirkonia Freigabe. U Zirkonia Block gesperrt
Nur moglich, wenn
Option bestellt
wurde

B Zirkonia Block freigegeben

Anmerkung: Das linke Digit reprasentiert die erste Option, z. B. Alarm 1.

5.4 Formatierung der Anzeige

Sie kénnen die Anzeige der Bedienebenen 1 bis 3 an Ihre Anforderungen anpassen.
Dies erreichen Sie im ‘Inst’ Konfigurationsmenii im Unterordner ‘Anzeige’.
5.4.1 Anzeige verdandern

Setzen Sie den Regler in die Konfigurationsebene.

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Driicken Sie bis Inst erscheint. Befinden Sie sich noch in einem Mendi,
driicken Sie zuerst , um zur
Mentiiberschrift zurlickzukehren.

2. Wihlen Sie mit @ oder @

Anzeige.
3. Gehen Sie mit auf den Parameter In der Bedienebene ist ‘Kreis’ als
Haupt Seite. Hauptanzeige voreingestellt.

Als Hauptanzeige kdnnen Sie wahlen

ischen:
4. Mit @ oder @ ksnnen sie die zwiscnen

Auswahl d@ndern. Programm Programmgeber Parameter

Benx Bis zu 8 Ansichten kénnen
erstellt werden

Ben1 ist die erste Ansicht

Zugriff Zugriff Parameter

In der folgenden Tabelle sehen Sie alle
Parameter fiir die Anpassung der Anzeige

U
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Meniiiiberschrift: Inst

Unterordner: Anzeige

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit 2] oder anderbar
Units Temperatureinheit des Gerdts, erscheint | C o Celsius Ebene 3
in der rechten oberen Ecke der Anzeige | F o Fahrenheit
K Kelvin
Haupt Seite Auswahl des Parametersatzes, der in Kreis Regelkreisiibersicht Kreis Konf
den Bedienebenen in der Hauptanzeige | programm Programm Ubersicht
erscheint Ben1 bis 8 Benutzerbildschirm
Zugriff Zugriff
Haupt Timeout [ Ist in einer Bedienebene ein anderes Aus bis Aus = der Regler kehrt 0:01 Konf
Menii ausgewdhlt, kehrt der Regler 0:01 bis 1:00 hr | nicht in die Hauptanzeige | (1 min)
nach der hier eingestellten Zeit wieder zuriick
in die Hauptanzeige zuriick
Kr. Uebersicht Eine Ubersicht iiber die Regelkreis Ein Freigegeben Ein Konf
Parameter (Abschnitt 1.16.) in der Aus Gesperrt
gewadhlten Bedienebene
Prog Eine Ubersicht liber die Programm Ein Freigegeben Ein Konf
Uebersicht Parameter (Abschnitt 1.16.) in der Aus Gesperrt
gewahlten Bedienebene
Alarm Freigabe/Sperren der Alarmibersicht in | Ein Freigegeben Ein Konf
Uebersicht den Bedienebenen Aus Gesperrt
Prog Aendern Definiert die Zugriffsebene fiir Ebene 1 Ebene 3 Konf
Programmadnderungen Ebene 2
Ebene 3
Regel Seite Definiert, in welcher Ebene die Aus Ebene 1 Konf
Regelkreis Ubersicht erscheint Ebene 1
Alarm Seite Definiert, in welcher Ebene die Ebene 2
Alarmiibersicht erscheint
Bargraph Max Oberer Grenzwert flir den vertikalen -99999 bis 99999 1000 Konf
Bargraph
Bargraph Min Unterer Grenzwert fiir den vertikalen -99999 bis 99999 0 Konf
Bargraph
HauptBarWert Haupt Bargraphwert Kann mit jedem Parameter verkniipft Ebene 3
Aux1 BarWert Erster vermaschter Bargraphwert werden Ebene 3
Aux2 BarWert Zweiter vermaschter Bargraphwert Ebene 3
Language Auswahl der Sprache (wenn verfligbar) Englisch (Franzosisch, Deutsch, Italienisch) Konf
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5.4.2 Bargraph (nur 3504)
Den auf der linken Seite der Anzeige erscheinenden Bargraph kdnnen Sie mit jedem analogen Parameter
verkniipfen. Das Beispiel in Abschnitt 26.11.1 zeigt einen mit dem Haup PV verkniipften Bargraph. Sie haben
die Moglichkeit, Markierungen fiir z. B. Minimum und Maximum zu setzen. Diese Markierungen legen Sie mit
den Parametern ‘Aux1 BarWert’ und ‘Aux2 BarWert’ fest. Lassen Sie diese Parameter unverkniipft und geben
Sie einen Analogwert ein, bleiben die Markierungen fest auf ihrer Position. Alternativ kénnen Sie die
Parameter auch verkniipfen. Im folgenden Beispiel sind sie mit den oberen und unteren Alarmpunkten
verknupft.
Aux1 BarWert
Haupt BarWert (PV) unterhalb beiden
Markierungen
Aux2 Bar Wert —p
—
Aux1 BarWert
Haupt BarWert (PV) zwischen beiden
Markierungen
Aux2 BarWert —p
Aux1 BarWert —%
Haupt BarWert (PV) liber beiden
Markierungen
Aux2 BarWert —»
Abbildung 5-2: Bargraph Markierungen
5.5 Instrument Information
In diesem Menii finden Sie die folgenden Informationen Uber lhren Regler:
Menii: Inst Unterordner: Info
Name Parameterbeschreibung
Auswahl mit
Inst Typ Den Gerdtetyp, z. B. 3504, kdnnen Sie verwenden, um lber die Kommunikation das Gerét zu identifizieren.
Version Softwareversion des Gerdts. Dient der Identifikation der Software und welche Fuktionen verfiigbar sind.
Bei einem Upgrade wird dieser Parameter aktualisiert und der nicht-fliichtige RAM neu initialisiert.
Serien Nummer Eindeutige Seriennummer des Gerats. Wird im Werk eingestellt und kann nicht geandert werden.
Passcodel Benotigter Code fiir externes Upgrade von kostenpflichtigen Optionen.
Passcode2 Benotigter Code fiir externes Upgrade von kostenpflichtigen Optionen.
Passcode3 Benotigter Code fiir externes Upgrade von kostenpflichtigen Optionen.
Firmen ID Fir den Regler kann eine eindeutige Identifikationsnummer eingegeben werden.
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5.6 Instrument Diagnose

In diesem Meni finden Sie Diagnose Informationen zur Fehlersuche.

Menii: Inst Unterordner: Diagnose

Name Parameterbeschreibung

Auswahl mit O

CPU % Frei Wert der freien CPU Zeit. Zeigt den Prozentsatz der freien Task Ticks.

CPU % Min Ein Vergleichspunkt des kleinsten erreichten Prozentwerts der freien CPU Zeit.

Con Ticks Anzahl der Ticks, die wahrend der Durchfiihrung des Control Task vergangen sind.

Max Con Tick Ein Vergleichspunkt der maximalen Anzahl von Ticks, die wahrend der Durchfiihrung des Control Task

vergangen sind.

Ul Ticks Anzahl der Ticks, die wahrend der Durchfiihrung des User Interface Task vergangen sind.

Max Ul Ticks Ein Vergleichspunkt der maximalen Anzahl von Ticks, die wahrend der Durchfiihrung des User Interface Task
vergangen sind.

Stats Loschen Setzt die Gerdte Leistungs Vergleichspunkte zuriick.

Power FF Messwert der Gerdte Netzspannung.

Kann mit PFF Wert Parameter des Regelkreises verkniipft werden, damit der Regelalgorithmus Schwankungen
in der Netzspannung kompensieren kann, wenn Regler und Heizelement an die gleiche Phase angeschlossen
sind.

Fehler Zahl Anzahl der protokollierten Fehler seit dem letzten Clear Log. Anmerkung: tritt ein Fehler mehrmals auf, wird
nur das erste Auftreten protokolliert und bei jedem weiteren Auftreten wird nur der Zahler erhoht.

Fehler1 Auftreten des 0 Kein Fehler
ersten Fehlers

Fehler2 Auftreten des 1 Falsche oder nicht erkannte Modulidentitdt. Ein neu gestecktes Modul ist falsch oder
zweiten Fehlers wird vom Gerdt nicht erkannt. Entweder ist das Modul defekt oder diese Modulart

wird nicht unterstitzt.

Fehler3 Auftreten des 3 Falsche Werkskalibrierungsdaten. Die Werkskalibrierungsdaten wurden von dem E/A
dritten Fehlers Modul gelesen und haben den Priifsummentest nicht bestanden. Entweder ist das
Modul defekt oder wurde nicht initialisiert.

Fehlerd Auftreten des 4 Modul wurde durch ein anderes Modul ausgetauscht. Ein Modul wurde durch ein
vierten Fehlers Modul anderer Art ausgetauscht. Die Konfiguration kann jetzt falsch sein.

Fehler5 Auftreten des 5 E/A Chip DFC1 Kommunikationsfehler. Der interne generische E/A Chip DFC1
flinften Fehlers kommuniziert nicht. Kann einen Baufehler des Gerdts anzeigen.

Fehler6 Auftreten des 6 E/A Chip DFC2 Kommunikationsfehler. Der interne generische E/A Chip DFC3
sechsten Fehlers kommuniziert nicht. Kann einen Baufehler des Geradts anzeigen.

Fehler7 Auftreten des 7 E/A Chip DFC3 Kommunikationsfehler. Der interne generische E/A Chip DFC3
siebten Fehlers kommuniziert nicht. Kann einen Baufehler des Gerdts anzeigen.

Fehler8 Auftreten des 10 | Schreibfehler der Kalibrierdaten. Fehler beim Schreiben der Kalibrierdaten zuriick zu
achten Fehlers einem E/A Modul EE.

1" Schreibfehler der Kalibrierdaten. Fehler beim Schreiben der Kalibrierdaten zuriick zu
einem E/A Modul EE..

13 | Fehler des festen PV Eingang. Beim Lesen von Daten vom festen PV Eingang EE ist ein
Fehler aufgetreten.

18 | Priifsummenfehler. Die Priifsumme des NVol RAM ist fehlerhaft. Das NVol scheint
beschadigt und die Gerdtekonfiguration kann ungenau sein.

20 | Ohmscher Identifiziererfehler. Beim Lesen des Ohmschen Identifizierers vom E/A
Modul ist ein Fehler aufgetreten. Das Modul kann defekt sein.

33 | Frei

34 | Frei
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43 | Ungiltige Kundenlinearisierungstabelle. Eine der Kundenlinearisierungstabellen ist
unglltig. Entweder haben die Priifsummentests versagt oder die auf das Gerat
heruntergeladene Tabelle ist ungiiltig.

49 | Frei
53 Frei
54 | Frei

55 | Die Verkniipfung des Geradts ist entweder ungiiltig oder beschadigt.

56 | Nvol/RAM Schreiben misslungen. Es wurde versucht, eine nicht fliichtige Priifsumme
auf eine nicht gepriifte Adresse zu schreiben

58 | Fehler beim Laden eines Rezepts. Das gewahlte Rezept konnte nicht geladen werden.

Log Loschen

Loscht die Eintrage im Fehlerprotokoll und die Zahler.

String Anz

Anzahl der definierten Benutzerstrings.

String Platz

Verfligbarer Platz fiir die Benutzerstrings.

Freie Segmente

Anzahl der verfligbaren Programmsegmente.

Zeigt die Anzahl der unbenutzten Programmsegmente. Sobald ein Segment fiir ein Programm verwendet wird,
wird die Zahl um 1 reduziert.

Ctl Stack Frei

Freier Platz Regler-Stack (Worte)
Die Anzahl der Worte des unbenutzten Stacks fiir Regleraufgabe.

Komms Stack
Frei

Freier Platz Kommunikations-Stack (Worte)

Die Anzahl der Worte des fiir die Kommunikationsaufgabe nicht benutzten Stacks.

Ul Stack Frei

Freier HMI Stack-Free (Worte)
Die Anzahl der Worte des fiir die HMI Aufgabe nicht benutzten Stacks.

Disp Stack Frei

Display Driver Stack Free Space (words)

Die Anzahl der Worte des fiir die Anzeigetreiberaufgabe nicht benutzten Stacks.

Idle Stack Frei

Freier Platz des unbenutzten Stacks (Worte)

Anzahl der Worte des unbenutzten Stacks fiir freie (Hintergrund) Aufgabe.
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6. PROZESSEINGANG

Im Prozesseingang Meni wird das Signal vom Eingangssensor charakterisiert und dessen Bereich festgelegt.
Die Prozesseingang Parameter bieten lhnen folgende Funktionen:

Eingangsart und
Linearisierung

Anzeigeeinheiten
und Auflésung

Eingangsfilter

Fehlererkennung

Anpassung

Uber/Unterbereich

Thermoelement (TC) und 3-Leiter Widerstandsthermometer (RTD).

Spannungs- (V), Strom (mV oder mA) Eingdnge Ulber externe Shunts oder
Spannungsteiler, verfligbar mit linearer, Quadratwurzel oder kundeneigener
Linearisierung.

In Abschnitt 6.2.1 finden sie eine Tabelle mit allen mdglichen Eingangsarten.

Eine Anderung der Anzeigeeinheiten oder der Auflésung wird auf alle mit dem PV
Eingang verbundenen Parameter angewendet.

Filter erster Ordnung zur Dampfung des Eingangssignals. Dies kann ndtig sein, wenn
das Eingangssignal zu verrauscht ist, um eine gute Regelung und Anzeige zu
garantieren. Wird haufig bei linearen Prozesseingdangen verwendet.

Flhlerbruch wird mit der Alarmmeldung ‘Fbr’ angezeigt. Bei Thermoelementen wird
Flhlerbruch erkannt, wenn die Impedanz einen voreingestellten Wert liberschreitet.
Bei RTD wird Fiihlerbruch erkannt, wenn der Widerstand kleiner 12 Q ist.

Entweder einfacher Offset oder durch Verschiebung und Verstarkung. Weitere
Informationen in Abschnitt 6.2.6.

Uber- oder Unterschreitet das Eingangssignal den Eingangsbereich um mehr als 5 %,
wird ‘HHHHH’ oder ‘LLLLL’ angezeigt. Die Uberpriifung wird zweimal durchgefiihrt; vor
und nach der Anpassung der der Offsetjustage. Die gleiche Anzeige erscheint, wenn
der PV nicht angezeigt werden kann, z. B., wenn der Eingang groRer 9999,9 °C mit
Dezimalpunkt betrdgt.

6.1 Auswahl des PV Eingangs

Gehen Sie wie in Kapitel 2 beschrieben in Ebene 3 oder die Konfigurationsebene.

Driicken Sie @ bis die Mendiiiberschrift ‘PVEingang’ erscheint.

6.2 Prozesseingang Parameter

Menii: PV Eingang

Unterordner: Keine

Auswahl mit

O

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff

Mit (& oder k2] anderbar

EA Typ Prozesswert Eingangsart. Thermelem Thermoelement Konf
Auswahl der RTD Platin Widerstandsthermometer R/Q in
Eingangslinearisierung und o210 L thrmisch Ebene 3
des Bereichs 08 ogarithmisc

HZ Volts Spannungseingang mit hoher Impedanz
(typisch fiir Zirkonia Sonden)
Volts Spannung
mA Strom (mA)
80mV 80 mV
40mV 40 mV
Pyrometer Pyrometer
Lin Typ Eingangslinearisierung Abschnitt Konf
6.2.1. R/Oin

Ebene 3
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Einheit Anzeigeeinheiten Abschnitt Konf
6.2.3.
Auflosung Auflosung XXXXX bis Konf
XXXXX
CJC Typ Auswahl der Intern Beschreibung in Abschnitt 6.2.2. Intern Konf
Vergleichsstellen- 0oC
kompensation 450C
50°C
Extern
Aus
FBruch Typ Fihlerbruchart Tief Fihlerbruch wird erkannt, wenn die Konf
Impedanz einen ‘tief” Wert
Uberschreitet
Hoch Flhlerbruch wird erkannt, wenn die
Impedanz einen ‘hoch’ Wert
Uberschreitet
Aus Keine Fiihlerbrucherkennung
Fbruch Alarm Alarmaktion bei ManSpei Manuelles Speichern Siehe Kapitel Ebene 3
Fiihlerbruch NichtSpei Nicht Speichern 1, Alarme
Aus Kein Fiihlerbruchalarm
Anzeige Hoch Maximaler Anzeigewert Abschnitt 6.2.7. Anzeigﬁ Ebene 3
Anzeige
Anzeige Tief Minimaler Anzeigewert Hoch Ebene 3
Bereich Hoch Maximales (elektrisches) Ebene 3
Eingangssignal Anzeige Elektrischer
Bereich Tief Minimales (elektrisches) Tief Eingang Ebene 3
Eingangssignal Bereich Hoch  Bereich Tief
Fallback Fallback Strategie Skala Tief Messwert = Eingangsbereich Tief - 5% Konf
Abschnitt 6.2.5. Skala Hoch | Messwert = Eingangsbereich Hoch + 5%
Fallb Gut Messwert = Fallback PV
Fallb Bad Messwert = Fallback PV
Clip Gut Messwert = Eingangsbereich Ho/Ti +/- 5%
Clip Bad Messwert = Eingangsbereich Ho/Ti +/- 5%
Fallback PV Fallbackwert Gerdtebreich Konf
Abschnitt 6.2.5.
Filter Zeit Eingangs Filterzeit. Aus bis 500:00 (hhh:mm) 0:00.4 Ebene 3
Der Eingangsfilter ddmpft das m:ss.s bis hh:mm:ss bis hhh:mm
Eingangssinal, um die Effekte eines
starken Rauschens auf dem Eingangssignal
zu unterdriicken
Emiss Emission. Der Parameter erscheint nur, Aus 0.1 bis 1.0 1.0 Ebene 3
wenn der Eingang als Pyrometer
konfiguriert ist. Er dient der
Kompensation der unterschiedlichen
Reflexionsvermdgen durch verschiedenen
Oberflachenarten
Messwert Aktueller elektrischer Wert des PV R/O0
Eingangs
PV Aktueller PV nach der Linearisierung Gerdtebreich R/O0
Offset Addiert eine Konstante zum PV Gerdtebreich Ebene 3
Abschnitt 6.2.6.
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CJC Temp Temperatur an den riickseitigen Klemmen Ebene 3
des Thermoelementanschlusses R/O
Fbruch Wert Fuhlerbruchwert R/O
Nur fiir Diagnose; zeigt den Fiihlerbruch
Schaltwert
Leitng Widerst | Gemessener Leitungswiderstand am RTD R/O0
Kal Stat Kalibrierstatus Frei Konf
Die Kalibrierung des PV ist Ebene 3
in Kapitel 25 beschrieben R/O
Status PV Status 0 Normalbetrieb R/O
Aktueller Status des PV 1 Erster Startup Modus
2 Eingang hat Fiihlerbruch
3 PV auRerhalb der Betriebsgrenzen
4 Eingang gesattigt
5 Unkalibrierter Kanal

6.2.1 Eingangsarten und Bereiche
Wahlen Sie hier den Linearisierungsalgorithmus, den lhr verwendeter Fiihler bendtigt.
Ihnen stehen eine Auswahl vom im Gerdt vorhandenen Linearisierungen zur Verfiigung.

Haben Sie eine lineare Linearisierung gewdhlt, wird das Verhaltnis y=mx+c zwischen Anzeige Hoch/Anzeige
Tief und Bereich Hoch/Bereich Tief angewendet.

Méchten Sie einen ganz anderen Fihler verwenden, kdnnen Sie eine der 3 Kundenlinearisierungen
verwenden, indem Sie eine entsprechende Tabelle aus der Linearisierungs Bibliothek herunterladen.

Eingangsart Min Max Einheit Min Bereich | Max Einheit
Bereich Bereich Breich

J Thermoelement Typ ) -210 1200 oC -238 2192 oF

K Thermoelement Typ K -200 1372 oC -238 2498 oF

L Thermoelement Typ L -200 900 oC -238 1652 oF

R Thermoelement Typ R -50 1700 oC -58 3124 oF

B Thermoelement Typ B 0 1820 oC -32 3308 oF

N Thermoelement Typ N -200 1300 oC -238 2372 oF

T Thermoelement Typ T -200 400 oC -238 752 oF

S Thermoelement Typ S -50 1768 oC -58 3214 oF

PL2 Platin 0 1369 oC 32 2466 oF

C Thermoelement Typ C

PT100 Pt100 Widerstandsthermometer -200 850 oC -328 1562 °F

Linear mV oder mA Lineareingang -10.00 80.00

SqRoot Quadratwurzel

Tbl 1 Kundenlinearisierung Tabelle 1

Thl 2 Kundenlinearisierung Tabelle 2

Thl 3 Kundenlinearisierung Tabelle 3

Ist keine Kundenlinearisierung geladen, erscheint die Meldung ‘No tbl 1, 2 oder 3’, die Sie bestatigen mussen.
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6.2.2

6.2.2.1

6.2.2.2

6.2.2.3

6.2.2.4

6.2.2.5

CJC Typ

Ein Thermoelement misst die Temperaturdifferenz zwischen dem Messiibergang
und dem Referenziibergang. Entweder muss der Referenziibergang auf einer
bekannten Temperatur gehalten werden, oder fiir jede Temperaturabweichung Mess-

am Ubergang muss eine genaue Kompensation verwendet werden. :Du'bergang

Interne Kompensation

Der Regler ist mit einem temperaturempfindlichen Bauteil ausgestattet, das die '}Eferenz' ®
Temperatur am Verbindungspunkt von Thermoelement und Kupferverdrahtung fbergang
des Gerats priift und ein Korrektursignal zur Verfligung stellt.

Bendtigen Sie fiir Inre Anlage eine sehr hohe Genauigkeit oder arbeiten Sie mit mehreren
Thermoelementen, sollten Sie groRere Referenzeinheiten verwenden, die eine Genauigkeit von +0,1 °C oder
besser erreichen. Fiir die Verdrahtung dieser Einheiten kdnnen Sie Kupferkabel verwenden. Die
Referenzeinheiten arbeiten grundlegend mit drei Techniken: Gefrierpunkt, Hot Box und Isotherme.

Gefrierpunkt

Normalerweise gibt es zwei Arten, die EMK vom Thermoelement zur Messeinrichtung tiber die Gefrierpunkt
Referenz, den Typ (bellows type) und die Art des Temperaturfiihlers, zu ibertragen.

Der Typ liefert den genauen Volumenanstieg der auftritt, wenn reines Wasser vom fliissigen in den festen
Zustand wechselt. Ein Prazisionszylinder betatigt einen Expansionsbalg, der die Leistung zu einem
thermoelektrischen Kiihlbauteil regelt. Die Temperaturfiihlerart verwendet einen Metallblock mit hoher
thermischer Leistfahigkeit und Masse, der thermisch von der Umgebung isoliert ist. Die Blocktemperatur
wird durch ein Kiihlelement auf 0 °C abgesenkt und wird durch ein temperaturempfindliches Bauteil auf
dieser Temperatur gehalten.

Fiir die Uberpriifung der 0 °C Referenzeinheiten stehen lhnen spezielle Thermometer zur Verfiigung.
AuRerdem kdnnen Alarme eingebaut werden, die jegliche Abweichung von 0 °C anzeigen.

Hot Box

Thermoelemente werden in Abhdngigkeiten von EMK, generiert vom Messiibergang, relativ zum
Referenziibergang bei 0 °C kalibriert. Unterschiedliche Referenzpunkte erzeugen unterschiedliche
Thermoelementcharakteristiken. Deshalb fiihrt die Verwendung einer anderen Referenztemperatur zu
Problemen. Trotzdem wird die Hot Box immer mehr verwendet, da sie bei hohen Umgebungstemperaturen
und mit groRer Zuverldssigkeit arbeitet. Die Einheit kann aus einem thermisch isolierten soliden
Aluminiumblock bestehen, in den der Referenziibergang eingebettet ist.

Die Blocktemperatur wird liber einen geschlossenen Regelkreis geregelt. Ein Heizelement wird fiir den
Einschaltvorgang als Verstarker verwendet. Dieser Verstdarker wird ausgeschaltet, bevor die
Referenztemperatur, normalerweise zwischen 55 °C und 65 °C, erreicht wird. Die Stabilitat der Hot Box
Temperatur ist jedoch jetzt relevant. Messungen kdnnen erst vorgenommen werden, wenn die Hot Box ihre
korrekte Temperatur erreicht hat.

Isotherme Systeme

Die bendétigten Thermoelementiiberginge befinden sich in einem stark thermisch isolierten Block. Die
Uberginge folgen der durchschnittlichen Umgebungstemperatur, die sich nur langsam 3ndert. Diese
Anderungen werden elektronisch genau iiberpriift und es wird ein Signal fiir die angeschlossenen Gerite
generiert. Auf Grund der hohen Zuverldssigkeit dieser Methode eignet sie sich fiir Langzeitmonitoring.

CJC Optionen in Gerdten der Serie 3500

0: CJC Messung an Gerateklemmen

1: CJC basierend auf externer Vergleichsstelle bei 0 °C (Gefrierpunkt)
2: CJC basierend auf externer Vergleichsstelle bei 45 °C (Hot Box)

3: CJC basierend auf externer Vergleichsstelle bei 50 °C (Hot Box)

4: CJC basierend auf unabhdngiger externer Messung

5: CJC ausgeschaltet
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6.2.3 Anzeigeeinheiten
Keine
Abs Temp °C/°F/°K,
V, mV, A, mA,
PH, mmHg, psi, Bar, mBar, %RH, %, mmWG, inWG, inWW, Ohm, PSIG, %02, PPM, %CO2, %CP, %/sec,
RelTemp °C/°F/°K(rel),
sec, min, hrs,
6.2.4 Fiihlerbruchwert
Der Regler iberwacht standig die Impedanz eines an einen Analogeingang angeschlossenen Wandlers oder
Flhlers. Diese Impedanz, dargestellt als Prozentsatz, ist ein Parameter mit Namen ‘SBrk Trip Imp’, welcher
das Fiihlerbruch Flag setzt. Sie finden ihn in den Mendis fiir analoge Standard- und Moduleingdnge.
Die nachstehende Tabelle zeigt die typischen Impedanzwerte, die einen Fiihlerbruch hervorrufen fiir
verschiedenen Eingangsarten und die maximalen und minimalen FBr Impedanz Einstellungen. Die
Impedanzwerte sind Naherungswerte (+25%), da sie im Werk nicht kalibriert werden.
PV Eingang (auch fiir analoge Eingangsmodule)
mV Eingang (+40 mV oder +80 mV) Spannung (+10 V)
FBruch Typ— Hoch ~ 12 kQ
FBruch Typ - Tief ~3kQ
Spannungseingang (-3 V bis +10 V) und Spannungseingang mit hoher Impedanz (-1,5 bis 2 V)
FBruch Typ— Hoch ~ 20 kQ
FBruch Typ - Tief ~5kQ
6.2.5 Fallback (Riicksetzen)
Die Fallbackstrategie kdnnen Sie verwenden, um im Fehlerfall fiir den PV einen Vorgabewert zu
konfigurieren. Fehler kdnnen Bereichsiiberschreitungen, Fiihlerbruch, Kalibrierfehler oder gesattigte
Eingdnge sein.
Der Status Parameter zeigt die Fehlerbedingung an und kann zur Diagnose herangezogen werden.
Fir das Fallback stehen Ihnen verschiedene Modi zur Verfligung, die mit dem Fallback PV Parameter
verkniipft sein kénnen.
Uber den Fallback PV Parameter kénnen Sie den Wert des PV im Fehlerfall konfigurieren. Konfigurieren Sie
den Fallback Parameter entsprechend.
Je nach Konfiguration kann der aktive Fallback Parameter einen Gut oder Bad Status erzwingen. Damit
kdnnen Sie entscheiden, ob die Fehlerbedingung den Prozess beeinflussen soll oder nicht.
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6.2.6 PV Offset

Alle Reglerbereiche wurden gegen nachvollziehbare Referenzstandards kalibriert. Das bedeutet, dass bei
einem Wechsel der Eingangsart keine neue Kalibrierung benétigt wird. Bei manchen Anwendungen ist es
jedoch notig, der Kalibrierung einen Offset aufzuschalten, um bekannte Fehler innerhalb des Prozesses zu
eliminieren (z. B. bekannte Fiihlerfehler). In diesem Fall miissen Sie nicht die Kalibrierung des Gerdts andern,
sondern nur einen Offset aufschalten.

Ebenso konnen Sie eine Anpassung (2-Punkt-Offset) vornehmen, wie sie im nachsten Abschnitt beschrieben
wird.

Mit dem PV Offset schalten Sie einen einzelnen Offset liber den gesamten Anzeigebereich auf. Die
Einstellung erfolgt in Ebene 3. Damit wird die gesamte Kurve angehoben oder abgesenkt.

Anzeige
A

Werks-
kalibrierung

/
Y
/
Y
/ \
/
/
/
%

/]\ Fester Offset
(z.B. 2)

> Elektrischer Eingang

6.2.6.1 Beispiel: Aufschalten eines Offset:
e Verbinden Sie den Eingang mit der Quelle auf die Sie kalibrieren mdchten.
e  Stellen Sie die Quelle auf den gewiinschten Kalibrierwert ein.
e Der Regler zeigt den aktuellen Messwert.

e Ist der Wert korrekt, ist der Regler richtig kalibriert und Sie mussen nichts weiter tun. Mdchten Sie den
Wert verandern, gehen Sie wie folgt vor:

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Wahlen Sie Ebene 3 oder die
Konfigurationsebene. Gehen Sie

mit auf PVEingang.

2. Rufen Sie mit @ Offset auf. . ) . o
In diesem Fall wird ein Offset von 2,0 Einheiten

aufgeschaltet.

3. Justieren Sie mit @ oder @

den Offset flir die gewlinschte
Anzeige.
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6.2.7 PV Eingangsskalierung
Die PV Eingangsskalierung konnen Sie nur bei linearen mV Eingdangen verwenden. Dazu konfigurieren Sie
den Parameter ‘EA Typ’ auf 40 mV, 80 mV, mA, Volt oder HZVolt Bendtigen Sie einen 4-20 mA Eingang,
verbinden Sie einen externen 2,49 Q) Widerstand mit den Klemmen. Bei der Eingangsskalierung wird die
Anzeige an das elektrische Eingangssignal vom Fiihler angepasst. Die PV Eingangsskalierung konnen Sie nur
in der Konfigurationsebene durchfiihren. Fiir Thermoelement und Widerstandsthermometer steht lhnen
diese Funktion nicht zur Verfiigung.
Die folgende Abbildung zeigt ein Beispiel einer Eingangsskalierung, wobei 75,0 angezeigt werden soll, wenn
das Eingangssignal 4 mV betrdgt. Bei einem Eingangssignal von 20 mV soll 500,0 angezeigt werden.
Uberschreitet der Eingang um 5 % die Einstellungen fiir Bereich Hoch oder Bereich Tief, wird Fiihlerbruch
angezeigt. Anzeige
A
Fur mA Eingange
4-20 mA = 9,96-49,8 mV mit 2,49 Q Widerstand sz]'ge
0-20 mA = 0-49,8 mV mit 2,49 Q Widerstand z.B.500,0
mA Eingang erkennt Fuhlerbruch, wenn mA < 3 mA
Mit Stromquelle Fehler des Shunt entfernen
Anzeige Elektrischer
Tief Emgang
z.B. 75,0 v
Bereich Tief Bereich Tief
6.2.7.1  Beispiel: Skalieren eines Lineareingangs @ B. 4 mV) (. B. 20 mV)
Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Wahlen Sie die Konfigurationsebene und
gehen Sie mit @ auf PVEingang.

2. Rufen Sie mit @ EA Typ auf.

3. Waihlen Sie mit @ oder @ mA,
Volt oder mV.

4.  Gehen Sie mit @ auf Anzeige Hoch.

Wahlen Sie mit @ oder @ 500.0.

Geben Sie auch die entsprechende
Linearisierung und die Auflosung ein.

Die Auflésung in diesem Beispiel steht auf
XXXX.X.

6.  Gehen Sie mit @ auf Anzeige Tief.
7. Geben Sie mit @ oder @ 75.0 ein.
. . ) Der Regler zeigt bei einem Eingang von
8.  Wihlen Sie mit @ Bereich Hoch. 20,00 mA 500,0 in der Anzeige.
9. Stellen Sie mit @ oder @ 20.00 ein.
Der Regler zeigt bei einem Eingang von 4,00
10. Wihlen sie mit O Bereich Tief. gler zeigt be! ¢ gang
mA 75,0 in der Anzeige.
11. Stellen Sie mit @ oder @ 4.00 ein.
74 Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1



Konfigurations Handbuch 3500

7. LOGIKEINGANG/AUSGANG

In allen Geraten der Serie 3500 sind zwei Logik E/A Kandle Standard, die Sie unabhangig voneinander als
Eingang oder Ausgang konfigurieren kdnnen. Angeschlossen werden diese Kandle an den Klemmen LA und
LB mit LC als gemeinsamen Common. Mit Hilfe der Parameter im Men( ‘LogikEA’ und der Unterordner LA
und LB kdénnen Sie jeden EA separat konfigurieren. Beachten Sie, dass die EAs nicht voneinander isoliert sind,
da sie einen Common teilen. Sie sind jedoch von anderen Anschliissen isoliert.

7.1

Auswahl des Logik EA Meniis

Gehen Sie wie in Kapitel 2 beschrieben in Ebene 3 oder die Konfigurationsebene.

Driicken Sie , bis die Meniiliberschrift ‘Logik EA’ erscheint.

7.2 Logik EA Parameter

Menii: LogikEA

Unterordner: LA und LB

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit oder anderbar
EA Typ Auswahl zwischen Eingang und Ausgang | Eingang Logikeingang Eingang Konf
Kontakt zu SchlieBkontakteingang R/Q in
- - Ebene 3
EinAus Ein/Aus Ausgang
ZeitProp Zeitproportionaler Ausgang
Oeffnen Schrittregelausgang —
Anmerkung 1 offnen nur auf LA
Invert Festlegung der Richtung des Nein Keine Invertierung Nein Konf
Logikeingang- oder -ausgangs Ja Invertiert
Die folgenden fiinf Parameter erscheinen nur, wenn ‘EA Typ’ = “ZeitProp’ ist.
Min EinZeit Minimale Ein/Aus-Zeit des Ausgangs. Auto Auto = 20 ms. Die Auto Ebene 3
Verhindert, dass Relais zu schnell 0,01 bis 150,00 schne}lstmoghche Update-
schalten Sekunden rate fiir den Ausgang
Anz Hoch Maximal anzeigbare Messung 0,00 bis 100,00 100,00 Ebene 3
Anz Tief Minimal anzeigbare Messung 0,00 bis 100,00 0,00 Ebene 3
Bereich Hoch | Maximaler (elektrischer) 0,00 bis 100,00 Ebene 3
Eingangs/Ausgangswert
Bereich Tief Minimaler (elektrischer) 0,00 bis 100,00 Ebene 3
Eingangs/Ausgangswert
Messwert Aktueller Wert der 0 Ein (wenn nicht Invert = Ja) Ebene 3
Ausgangsanforderung 1 Aus (wenn nicht Invert = Ja) R/O
PV Wenn als Ausgang konfiguriert, ist dies 0 bis 100 Ebene 3
der bendtigte Ausgangswert. Bei einem | oder
Eingang ist dies der aktuelle Status des 0 bis 1 (EinAus)
gezeigten Digitaleingangs
Die folgenden Parameter erscheinen nur, wenn ‘EA Typ’ = ‘Oeffnen’ ist.
Verzog Anpassung an die Verzogerungenzeit 0,0 bis 9999,9 0,0 Ebene 3
des Motors Sekunden
Nachlauf Kompensiert die Nachlaufzeit, die 0,0 bis 9999,9 0,0 Ebene3
Auftreten kann Sekunden
Kal Stat Kalibrierstatus Frei Ebene 3
Zu
Oeffnen
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7.2.1

Den PV kdnnen Sie mit dem Ausgang eines Funktionsblocks verkniipfen. Verwenden Sie ihn z. B. fiir die
Regelung, verkniipfen Sie ihn mit dem Ausgang des Regelkreises (Kn 1 Ausgang), wie in Abschnitt 4.1.1.

gezeigt.

Anmerkung 1: LA und LB arbeiten bei einer Dreipunkt-Schrittregelung entgegengesetzt. Setzen Sie LA auf
Oeffnen, wird LB automatisch auf SchlieBen (Zu) eingestellt. Der EA Typ fiir LB ist bei der Schrittregelung
NICHT anderbar. Die Einstellung der Konfiguration fiir LA werden automatisch auf LB angewendet.

Beispiel: Konfigurieren eines zeitproportionalen Logikausgangs

Gehen Sie in die Konfigurationsebene.

Vorgehen

Ansicht

Anmerkungen

Driicken Sie , bis LogikEA
erscheint.

2. Waihlen Sie mit @ oder @
LA oder LB.
3. Gehen Sie mit @ auf EA Typ.
4. Wadhlen Sie mit @ oder @
ZeitProp.
7.2.2 Beispiel: Kalibrieren eines Schrittregelausgangs
Mit Hilfe des Parameters ‘Kal Stat’ in diesem Menii kdnnen Sie die Klappe vollstandig 6ffnen oder schlielen,
um ein Riickfiihr-Potentiometer fiir eine geschlossene Regelung zu konfigurieren.
Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Gehen Sie im LogikEA Menii LA Der Regelkreis wird zeitweilig
mit auf Kal Stat. unterbrochen, damit die Klappe

vollstandig geo6ffnet werden kann.

2. Waibhlen Sie mit @ oder @

Oeffnen.

3. Gehen Sie nun auf das Mend fur das Potentiometer Eingangsmodul.

4.  Gehen Sie mit im Potentiometer Menii auf Kal Stat.

5. Wahlen Sle mit @ oder @ Hoch, anschlieBend Bestdtigen. Der Regler kalibriert automatisch auf die Potentiometer
Position. Wahrend dieser Zeit werden die Meldungen Go und Busy gezeigt. Bei erfolgreicher Kalibrierung wird Passed, bei
einem Fehler Failed angezeigt. Ein Fehler kann entstehen, wenn die Potentiometerwerte auBerhalb des Bereichs liegen.

6.  SchlieRBen Sie die Klappe vollstdndig, indem Sie Zu im LogikEA Menii wahlen. Wiederholen Sie die Schritte 3, 4 und 5 fiir den
Tief Kalibrierpunkt.
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7.23 Logikausgang Skalierung

Haben Sie den Ausgang fiir zeitproportionale Regelung konfiguriert, kdnnen Sie ihn so skalieren, dass die
oberen und unteren Grenzwerte des PID Anforderungssignals den Ausgangswert begrenzen.

Die Werkseinstellung liegt bei 0 % Leistungsanforderung fiir vollstandig AUS und 100 % Leistungsanforderung
fir vollstandig EIN. Bei 50 % Leistungsanforderung sind die Ein/Aus Zeiten gleich. Sie kdnnen diese Werte an
lhren Prozess anpassen. Achten Sie in jedem Fall darauf, dass Sie sichere Werte fiir lhren Prozess wahlen.
Zum Beispiel kann es bei einem Heizprozess notig sein, eine bestimmte minimale Temperatur aufrecht zu
erhalten. Die kénnen Sie erreichen, indem Sie der 0 % Leistungsanforderung einen Offset aufschalten, damit
der Heizausgang fiir eine bestimmte Zeit eingeschaltet ist. Achten Sie aber darauf, dass diese minimale Ein-
Zeit keine Uberhitzung des Prozesses hervorruft.

Setzen Sie Bereich Hoch auf einen Wert <100 %, schaltet der zeitproportionale Ausgang entsprechend dieser
Einstellung. Er schaltet nie vollstandig ein.

Setzen Sie entsprechend Bereich Tief auf einen Wert >0 %, schaltet der Ausgang nie vollstandig aus.

PID Anfo‘;derungssignal
Anzeige Hoch
z. B. 100%
Anzeige Tief
z. B. 0%
> Ausgangsstatus
Bereich Tief = 0% Bereich Hoch = 100%
Ausgang permanent Aus Ausgang permanent Ein
€« >

Abbildung 7-1: Zeitproportionaler Ausgang

7.2.4 Beispiel: Skalieren eines zeitproportionalen Ausgangs

Gehen Sie in Ebene 3 oder in die Konfigurationsebene.

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Gehen Sie in der Seite LogikEA

mit auf Anz Hoch.
2. Wihlen Sie mit @ oder @

die Grenze fiir das PID Siganl ein
(normalerweise 100 %).

3. Wiederholen Sie die Einstellung
fir Anz Tief (normalerweise 0 %).

In diesem Beispiel schaltet der
Ausgang fiir 8 % ein, wenn das PID
Anforderungssignal bei 0 % ist.

4.  Gehen Sie mit auf Bereich
Hoch.

5.  Geben Sie mit @ oder @

die obere Grenze fiir den
Ausgang ein.

Liegt das PID Anforderungssignal bei
100 %, bleibt der Ausgang fiir 90 %
eingeschaltet.

6. Wiederholen Sie die Einstellung
fiir Bereich Tief.
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8. AA RELAISAUSGANG

Ein Wechsler ist Standard in allen Geradten der Serie 3500. Mdchten Sie ihn verwenden, schlieBen Sie die
Klemmen AA (SchlieRBer), AB (Common) und AC (Offner) an.

Mit den Parameter im Menii AA Relais konnen Sie die Relaisfunktionen einstellen.

8.1

Auswahl des AA Relais Meniis

Gehen Sie in Ebene 3 oder in die Konfigurationsebene.

Driicken Sie , bis die Uberschrift ‘AA Relais’ erscheint.

8.2 AA Relais Parameter

Menii: AA Relais

Unterordner: Keine

Name Parameter- Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit beschreibung Mit (&) oder [Y) snderbar
EA Typ Funktion des Relais EinAus Ein/Aus Ausgang Konf
ZeitProp | Zeitproportionaler Ausgang R/O
Ebene 3
Invert Invertiert den Nein Relais stromlos, wenn Ausgangsanforderung aus. Konf
normalen Relais stromfiihrend, wenn R/O
Betriebsstatus des Ausgangsanforderung ein. Ebene 3
Relais Normale Einstellung fiir Regelung
Ja Relais stromfiihrend, wenn
Ausgangsanforderung aus. Relais stromlos, wenn
Ausgangsanforderung ein.
Normale Einstellung fiir Alarm
Die folgenen fiinf Parameter erscheinen nur, wenn ‘EA Typ’ = ‘Zeit Prop’ ist.
Min EinZeit Minimale Einschaltzeit Auto Bei Auto (0) betrdgt die minimale Einschaltzeit Auto Ebene 3
(in Sekunden). 0,01 bis 110 ms. Bei einem zeitproportionalen Ausgang
Verhindert zu schnelles | 150,00 liegen die Ein/Aus Zeiten bei 50 % Leistung:
Schalten des Relais Sekunden 110 ms 110 ms
oL
Aus
Anzeige Hoch Maximale 0,00 bis 100.00 Ebene 3
Ausgangsanforderung 100,00
Anzeige Tief Minimale 0,00 bis 0.00 Ebene 3
Ausgangsanforderung 100,00
Bereich Hoch Oberer elektrischer 0,00 bis Ebene 3
Ausgangswert 100,00
Bereich Tief Unterer elektrischer 0,00 bis Ebene 3
Ausgangswert 100,00
Messwert Status des 0 Ein (wenn Invert = Nein) Konf
Digitalausgangs 1 Aus (wenn Invert = Nein) R/O
PV Aktueller Wert des 0 bis 100 Ebene 3
Ausgangs oder
0 bis 1
(EinAus)

Den PV konnen Sie mit dem Ausgang eines Funktionsblocks verkniipfen. Verwenden Sie ihn z. B. fiir die
Regelung, verkniipfen Sie ihn mit dem Regelkreisausgang (Kn1 Ausgang), wie im Beispiel in Abschnitt 4.1.1

gezeigt.

Verwenden Sie das Relais fiir einen Alarm, verkniipfen Sie den PV mit dem ‘Ausgang’ Parameter eines

Alarms.
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8.2.1 Beispiel: AA Relais mit einem Alarm verkniipfen

Das Relais soll schalten, wenn der Analogalarm 1 aktiv wird.

AnAlm 1 RlyAA
Ausgang PV
Gehen Sie in die Konfigurationsebene.
Vorgehen Ansicht Anmerkungen

1. Driicken Sie , bis AA Relais
erscheint.

2. Gehen Sie mit auf PV.

Stellen Sie ‘EA Typ’ auf ‘EinAus’.

Setzen Sie ‘Invert’ auf ‘Ja’.

Hier legen Sie den Parameter fest zu dem

Verknupft werden soll.

3. Driicken Sie A/MAN. Die
Anzeige WireFrom erscheint.

Haben Sie diesen Parameter bereits
verkniipft, erscheint die unten gezeigte
Anzeige.

4.  Gehen Sie mit zum AnAlm

Men.

5. Wihlen Sie mit @ oder @
1.

6.  Gehen Sie mit auf
Ausgang.

Auswahl von Analogalarm 1. Das Relais
kann mit mehreren Alarmen verkniipft
werden.

Hier wird der Parameter, mit dem
verkniipft werden soll, ‘kopiert’.

7.  Driicken Sie A/MAN.

Der Parameter wird ‘eingefligt’.

8.  Bestdtigen Sie mit _

8.2.2 Skalierung des Relaisausgangs

Der Pfeil vor dem Parameter zeigt an,
dass dieser verkniipft ist.

Haben Sie den Ausgang flir zeitproportionale Regelung konfiguriert, kdnnen Sie ihn skalieren, so dass das
minimale und das maximale PID Anforderungssignal den Ausgangswert begrenzen.

Gehen Sie dabei wie fiir den Logikausgang beschrieben vor (Abschnitt 7.2.3).
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9. MODUL KONFIGURATION

Mit den steckbaren EA Modulen stehen Ihnen weitere analoge und digitale Ein/Ausgange zur Verfligung.
Diese Module konnen Sie auf alle sechs Steckpldtze setzen. Die Anschliisse finden Sie in Kapitel 1 der
Bedienungsanleitung beschrieben.

Art und Position der eingesteckten Module kénnen Sie der Bestellcodierung auf dem Gerateaufkleber
entnehmen. Vergleichen Sie die Kiirzel mit der Bestellcodierung in Kapitel 1.

Die Teilenummer des Moduls finden Sie auf der Seite des Modulgehauses aufgedruckt.

Alle eingebauten Module werden im Regler im Meni ModIDs identifiziert.

Die Module stehen lhnen mit einem, zwei oder drei Kandlen zur Verfligung:

Modul Bestellcode Angezeigte ID Kanalanzahl Modul Teilenr.
Kein Modul XX Kein Mod
Wechsler R4 Wechsler 1 AH025408U002
SchlieRer R2 Relais 1 AH025245U002
Dual Relais RR DualRelay 2 AH025246U002
Triple Logikausgang TP TriLogic 3 AH025735U002
Isolierter single LO SinLogik 1 AHO025735U002
Logikausgang
Triac T2 Triac 1 AH025253U002
Dual Triac T DualTriac 2 AH025409U002
DC Ausgang D4 DC Ausgang 1 AH025728U003
DC Retransmission D6 DCRetran 1 AH025728U002
Analogeingang AM AnalogEin 1 AH025686U004
Triple Logikeingang TL TriLogIP 3 AH025317U002
Triple Kontakteingang TK TriConlP 3 AHO025861U002
Potentiometereingang VU PotIP 1 AH025864U002
24V MS TXPSU 1 AH025862U002
Transmitterversorgung
5V oder 10 V DC G3 TransPSU 1 AH026306U002
Transducerversorgung

Anmerkung: Haben Sie ein falsches Modul gesteckt (z. B. ein Modul aus der Reglerserie 2000), wird ‘Bad

Ident’ angezeigt.

Tabelle 9-1: E/A Module

Die Parameter fiir die oben aufgefiihrten Module, wie z. B. Eingangs/Ausgangsgrenzen, Filterzeiten und
Skalierungen kénnen Sie in den Modul EA Meniis einstellen.
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9.1 Einsetzen eines neuen Moduls

Die EA Module konnen Sie auf alle sechs Steckplatze des 3504 und auf alle drei Steckpldtze des 3508 stecken.
Fir die Kommunikations Module stehen Ihnen zwei Steckpladtze zur Verfligung.
Eine Liste aller verfiigbaren Module finden Sie in Tabelle 9-1.

Ein Modul kénnen Sie einsetzen, indem Sie es in die gewiinschte Steckplatzposition einschieben.

Schalten Sie den Regler nach einem Modulwechsel wieder ein, erscheint die Meldung “!:Error Module Changed’.
Bestdtigen Sie diese Meldung durch gleichzeitiges Driicken der Tasten und O.

Kommunikations
Modul

EA Module

Abbildung 9-1: Ansicht der einsteckbaren Module
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9.2 Modul Identifikation

Driicken Sie @ bis das Menii ModIDs erscheint. In der Liste sehen Sie die Art der max. sechs bzw. drei
eingesteckten Module. Vergleichen Sie die Kiirzel mit den Beschreibungen in Tabelle 9-1.

9.3 Modularten

In den folgenden Tabellen finden Sie alle Parameter fiir die einzelnen Module aufgefiihrt.

9.3.1 Relais-, Logik- oder Triacausgange
Diese Module liefern einen Ausgang fiir z. B. Schiitze, SSRs, Schrittregelmotore usw.
Menii: Mod Unterordner: xA (Triac, Wechsler oder SchlieRer);
XA und xC (Dual Relais, Dual Triac); xA, xB, xC (Triple Logik)
x = Nummer des Steckplatzes
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Ident Kanalart Relais Relaisausgang Ebene 3
LogAus Logikausgang R/O
Triac Triac oder Dual Triacausgang
EA Typ Funktion des Relais EinAus Ein/Aus Ausgang Konf R/O
ZeitProp Zeitproportionaler Ausgang Ebene 3
Oeffnen Klappe 6ffnen. Anmerkung 1
Invert Anderung der Nein Relais stromlos, wenn Konf R/O
Betriebsrichtung des Relais Ausgangsanforderung aus. Ebene 3
Relais stromfiihrend, wenn
Ausgangsanforderung ein.
Normale Einstellung fiir Regelung
Ja Relais stromfiihrend, wenn
Ausgangsanforderung aus.
Relais stromlos, wenn
Ausgangsanforderung ein.
Normale Einstellung fir Alarm
Messwert Aktueller Zustand des 0 Aus (wenn ‘Invert’ = ‘Nein’) Ebene 3
Ausgangs 1 Ein (wenn ‘Invert’ = ‘Nein’) R/O
PV Normalerweise mit dem 0 Anforderung Ausgang AUS (wenn Konf
Ausgang eines Funktions- 1 ‘Invert’ = ‘Nein’) R/O
blocks (PID Ausgang zu Anforderung Ausgang EIN (wenn Ebene 3
Regelbauteilen) verkniipft ‘Invert’ = ‘Nein’)
Anderbar, wenn nicht verknipft
Status Modul Status OK Normalbetrieb (Anmerkung 2) R/0
Die folgenden sieben Parameter erscheinen nur, wenn Sie fiir EA Typ = ZeitProp gewahlt haben.
Min EinZeit Minimale Ausgang Ein/Aus Auto Auto = 110 ms 5s Ebene 3
zeit 0.01 bis
Verhindert zu schnelles 150.00 s
Schalten des Relais
Anzeige Hoch Maximale 0.00 bis 100.00 Ebene 3
Ausgangsanforderung 100.00
Anzeige Tief Minimale 0.00 bis 0.00 Ebene 3
Ausgangsanforderung 100.00
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Bereich Hoch Elektrischer Ausgang Hoch 0.00 bis Ebene 3
100.00
Bereich Tief Elektrischer Ausgang Tief 0.00 bis Ebene 3
100.00
Messwert Status des Digitalausgangs 0 Ein (wenn ‘Invert’ = ‘Nein’) Ebene 3
1 Aus (wenn ‘Invert’ = ‘Nein’) R/0O
PV Der aktuelle (analoge) Wert | 0 bis 100 R/O
des Ausgangs Ebene 3

Die folgenden Parameter erscheinen, wenn Sie ‘EA Typ’ = ‘Oeffnen’ gewahlt haben.

Verzog. Anpassung an die 0.0 bis 9999.9 s 0.0 Ebene 3
Verzogerungszeit des
Motors
Nachlauf Kompensiert die 0.0 bis 9999.9 s 0.0 Ebene 3
Nachlaufzeit der Anlage
Kal Stat Kalibrierstatus Frei Erklarungen in Abschnitt 7.2.2 Ebene 3
Offnen
Zu

Anmerkung 1

Fir Dreipunkt-Schrittregelung kénnen Sie einen Triple Logikausgang, einen Dual Relaisausgang oder einen
Dual Triacausgang verwenden. Haben Sie fiir Kanal A Schrittregelung (Offnen) konfiguriert, wird fiir Kanal C
automatisch Schrittregelung (SchlieBen) festgelegt. Bei dem Dreifachmodul ist Kanal B nur als Ein/Aus oder
zeitproportionaler Ausgang verfiigbar.

Klappe Offnen/SchlieRen steht Ihnen bei einem Single Logikausgang nicht zur Verfiigung.
Anmerkung 2

Die Meldung der Statusanzeige zeigt die aktuelle Betriebsbedingung des Moduls:

0: Normalbetrieb

1: Erster Startup Modus

2: Mindestens ein Eingang mit Fihlerbruch

: Mindestens ein Eingang mit Fiihlerbruch

B W

: Mindestens ein PV auBerhalb der Betriebsgrenzen

ul

: Mindestens ein PV auBerhalb der Betriebsgrenzen
: Mindestens ein gesattigter Eingang

: Mindestens ein gesattigter Eingang

o N o

: Mindestens ein unkalibrierter Kanal
9: Mindestens ein unkalibrierter Kanal
25: Kein Modul

Die Zahl ist die Aufzahlung des Status.

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1 April 05 83



Konfigurations Handbuch 3500

9.3.2 Isolierter Single Logikausgang

Dieses Modul ist von anderen EAs isoliert. Sie kdnnen es z. B. in Applikationen verwenden, in denen Fiihler
und Ausgang auf Potential der Versorgungsspannung liegen. Als Betriebsart kdnnen Sie zwischen EinAus und
zeitproportional wahlen.

Menii: Mod Unterordner: xA
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder ® andern
Ident Kanalart LogAus Logikausgang Ebene 3
R/O
EA Typ Funktion des Ausgangs OnOff EinAus Ausgang Konf
Time Prop | Zeitproportionaler Ausgang R/0
Ebene 3
Invert Anderung der Betriebsrichtung | Nein Relay stromlos, wenn Konf
des Ausgangs Ausgangsanforderung aus R/0
Relais stromfiihrend, wenn Ebene 3
Ausgangsanforderung ein
Normale Einstellung, wenn das Relais
als Regelausgang verwendet wird
Ja Relais stromfiihrend, wenn
Ausgangsanforderung aus
Relais stromlos, wenn
Ausgangsanforderung ein
Normale Einstellung, wenn das Relais
als Alarm verwendet wird
Messwert Aktueller Zustand des 0 Aus (wenn ‘Invert’ = ‘Nein’) Ebene 3
Ausgangs 1 Ein (wenn ‘Invert’ = ‘Nein’) R/O
PV Normalerweise mit dem 0 Anforderung Ausgang AUS (wenn Konf
Ausgang eines Funktions- 1 ‘Invert’ = ‘Nein’) R/O
blocks (PIDvAusgang zu Anforderung Ausgang EIN (wenn Ebene 3
Regelbauteilen) verkniipft ‘Invert’ = ‘Nein’)
Anderbar, wenn nicht verkniipft
Status Modul Status OK Normalbetrieb (Anmerkung 2, R/O0
Abschnitt 9.2.1)
Die folgenden sieben Parameter erscheinen nur, wenn Sie fiir EA Typ = ZeitProp gewdhlt haben.
Min EinZeit Minimale Ausgang Ein/Aus Auto Auto = 110 ms 5s Ebene 3
Zeit. 0.01 bis
Verhindert zu schnelles 150.00 s
Schalten des Relais
Anzeige Hoch Maximale 0.00 bis 100.00 Ebene 3
Ausgangsanforderung 100.00
Anzeige Tief Minimale 0.00 bis 0.00 Ebene 3
Ausgangsanforderung 100.00
Bereich Hoch Elektrischer Ausgang Hoch 0.00 bis Ebene 3
100.00
Bereich Tief Elektrischer Ausgang Tief 0.00 bis Ebene 3
100.00
Messwert Status des Digitalausgangs 0 Ein (wenn ‘Invert’ = ‘Nein’) Ebene 3
1 Aus (wenn ‘Invert’ = ‘Nein’) R/O
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9.3.3 DC Ausgang oder DC Retransmission

Verwenden Sie das Dc Ausgangsmodul als Regelausgang zur Ansteuerung eines analogen Bauteils, wie z. B.
einer Klappensteuerung oder eines Thyristors.

Das DC Retransmission Modul liefert ein analoges Ausgangssignal proportional zum Messwert. Sie kdnnen es
fir Chart Aufzeichnungen oder zur Weiterfiihrung des Signals an einen anderen Regler verwenden. Diese
Funktion wird jedoch meist von der digitalen Kommunikation (ibernommen, bei der eine hohere
Genauigkeit notig ist.

Menii: Mod Unterordner: xA
x = Nummer des Steckplatzes
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Ident Kanalart DC Aus DC Ausgang Ebene 3
DCRetran DC Retransmission R/O
EA Typ Ausgangs- Volt DC Spannung Wie Konf
Ansteuerungssignal mA DC Strom (mA) bestellt Ebene 3
R/O
Auflosung Auflosung der Anzeige XXXXX bis Konf
XXXXX
Anzeige Hoch Maximaler Anzeigewert -99999 bis 99999 Dezimalstellen je nach Auflosung 100 Ebene 3
Anzeige Tief Minimaler Anzeigewert HHHHH = Bereichslberschreitung 0 Ebene 3
LLLLL = Bereichsunterschreitung
Bereich Hoch Maximaler elektrischer 0 bis 10 10 Ebene 3
Eingangswert
Bereich Tief Minimaler elektrischer 0 Ebene 3
Eingangswert
Messwert Aktueller Ausgangswert R/O
PV Ebene 3
Kal Stat Kalibrierstatus Frei Kein Kalibrierzustand Frei Konf
Tief Kalibrierung der unteren Position
Hoch Kalibrierung der oberen Position
Best Bestdtigen der zu kalibrierenden
Position
Go Kalibrierung starten
Abbruch Kalibrierung abbrechen
Busy Regler kalibriert automatisch
Passed Kalibrierung OK
Fehler Kalibrierung fehlerhaft
Akzept Speicherung der neuen Werte
Status Arbeitsbedingung des OK Normalbetrieb (Anmerkung 2, R/O
Moduls Abschnitt 9.2.1)
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9.3.4 Analogeingang

Das Analogeingangs Modul bietet Ihnen zusatzliche Analogeingange fiir Multiloop Regler oder Messungen
mit mehreren Eingdngen.

Menii: Mod Unterordner: xA
x = Nummer des Steckplatzes
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Ident Kanalart DC Input Ebene 3
R/O
EA Typ PV Eingang Thermoelemt | Thermoelement Konf
Auswahl von Linearisierung [ o, Widerstandsthermometer Ebene 3
und Bereich R/O
Log10 Logarithmisch
Hoh.ImpEin Spannungseingang mit hoher
Impedanz (typisch flr Zirkonia
Sonden)
Volt Spannung
mA Milliampere
80mV 80 mV
40mV 40 mV
Pyrometer Pyrometer
Lin Typ Eingangslinearisierung Abschnitt Ebene 3
9.35 R/O
Einh Einheiten Abschnitt Konf
9.3.6
Auflosung Auflosung XXXXX bis Konf
XXX
CJC Typ Vergleichsstellentyp Intern Beschreibung in Abschnitt 6.8.2 Intern Konf
0°C
45°C
50°C
Extern
Auf
FBruch Typ Fuhlerbruchart Tief Flhlerbruch wird erkannt, wenn Konf
die Impedanz groRer als der ‘Tief’
Wert ist
Hoch Fuhlerbruch wird erkannt, wenn
die Impedanz groRer als der ‘Hoch’
Wert ist
Aus Kein Fiihlerbruch
FBruch Alarm Alarmaktion bei Fiihlerbruch ManSpei Manuelles Siehe Kapitel 11 Ebene 3
Speichern ‘Alarme’
NichtSpei Nicht
Speichern
Aus Kein Fiihlerbruchalarm
Anzeige Hoch Maximaler Anzeigewert Abschnitt Ebene 3
Anzeige Tief Minimaler Anzeigewert Ebene 3
Bereich Hoch Maximaler Eingangswert Ebene 3
Bereich Tief Minimaler Eingangswert Ebene 3
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Fallback Vorgabewert im Fehlerfall. Skala Ti Wie fiir PV Eingang Konf
Der I-:ehl.e.er kann dgrch ene Skala Ho Weitere Erkldarungen in Abschnitt
Bereichsiiberschreitung,
. . 4.1.6
einen Fiihlerbruch, fehlende | Fall Gut
Kalibrierung oder einen Fall Bad
gesdttigten Eingang -
hervorgerufen werden. Der Clip Gut
Status Pararmeter kann zur Clip Bad
Diagnose verwendet werden.
Fallback hat mehrere
Betriebsarten und ist mit
dem Fallback PV Parameter
verbunden
Fallback PV PV Wert wahrend eines Fuihlerbruchs Gerdtebereich Konf
Filter Zeit Eingangsfilterzeit. Aus bis 500:00 (m:ss.s) (hh:mm:ss) | 0:00.4 Ebene 3
Der Eingangsfilter dampft das Eingangssignal. oder (hh:mm)
Kann bei Signalen mit hohem Rauschanteil
notwendig sein
Emiss Emissivitat. Dieser Parameter erscheint nur fir | Aus 0.1 bis 1.0 1.0 Ebene 3
Pyrometer. Dient der Kompensation
unterschiedlicher Reflexionen aufgrund
unterschiedlicher Oberfldachen
Messwert Aktueller elektrischer Wert des PV Eingangs Ebene 3
R/O
PV Aktueller Wert des PV Eingangs in technischen | Gerdtebereich Ebene 3
Einheiten R/O
Offset Einzelner Offsetwert fiir den Eingang Gerdtebereich Ebene 3
Abschnitt 6.8.6.
CJC Temp Temperatur an den riickseitigen Klemmen des Konf
Thermoelementanschlusses R/0
FBruch Wert Nur fiir Diagnose. Zeigt den Fiihlerbruch Ebene 3
Schaltwert R/0
Leitng Widerst Gemessener Leitungswiderstand am Ebene 3
Widerstandsthermometer R/0
Kal Stat. Kalibrierstatus Frei Kein Kalibrierzustand Konf
Tief Kalibrierung der unteren Position
Hoch Kalibrierung der oberen Position
Best Bestdtigen der zu kalibrierenden
Position
Go Kalibrierung starten
Abbruch Kalibrierung abbrechen
Busy Regler kalibriert automatisch
Passed Kalibrierung OK
Fehler Kalibrierung fehlerhaft
Akzept Speicherung der neuen Werte
Status Aktueller Status des Kanals 0 Normalbetrieb Ebene 3
1 Erster Startupmodus R/0
2 Eingang Fiihlerbruch
3 PV auRerhalb der Betriebsgrenzen
4 Gesdttigter Eingang
5 Unkalibrierter Kanal
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9.3.5 Eingangsarten und Bereiche

Eingangsart Min Bereich | Max Bereich | Einheit Min Bereich | Max Bereich | Einheit
] Thermoelement Typ ) -210 1200 oC -238 2192 oF
K Thermoelement Typ K -200 1372 oC -238 2498 oF
L Thermoelement Typ L -200 900 oC -238 1652 oF
R Thermoelement Typ R -50 1700 oC -58 3124 oF
B Thermoelement Typ B 0 1820 oC 32 3308 oF
N Thermoelement Typ N -200 1300 oC -238 2372 oF
T Thermoelement Typ T -200 400 oC -238 752 oF
S Thermoelement Typ S -50 1768 oC -58 3214 oF
PL2 Thermoelement Platinel Il 0 1369 oC 32 2466 °F
C Thermoelement Typ C
PT100 Pt100 Widerstandsthermometer -200 850 oC -328 1562 oF
Linear mV oder mA Lineareingang -10.00 80.00
SqRoot Quadratwurzel
Custom Kundeneigene
Linearisierungstabelle

9.3.6 Anzeigeeinheiten

None

Abs Temp °C/°F/°K,

V, mV, A, mA,

PH, mmHg, psi, Bar, mBar, %RH, %, mmWG, inWG, inWW, Ohms, PSIG, %02, PPM, %CO2, %CP, %/sec,

RelTemp °C/°F/°K(rel),

Custom 1, Custom 2, Custom 3

sec, min, hrs,
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9.3.7 Triple Logikeingang und Triple Kontakteingang

Dieses Modul bietet Ihnen zusatzliche Logikeingdnge.

Menii: Mod Unterordner: xA, xB, xC

x = Nummer des Steckplatzes
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Ident Kanalart LogikEin Logikeingang oder Kontakteingang Ebene 3 R/O
10 Type Funktion des Moduls Eingang Ebene 3 R/O
PV Status des Messeingangs 0 Anforderung Ausgang Aus Konf

1 Anforderung Ausgang Ein R/0O Ebene 3
Status Modulstatus OK Normalbetrieb R/O

(Anmerkung 2, Abschnitt 9.2.1)

9.3.8 Potentiometereingang

Dieses Modul kdnnen Sie mit einem Riickfiihr-Potentiometer bei Schrittregelung verbinden. Auch kénnen
Sie Uber dieses Modul dem Regler den Messwert von einem anderen Potentiometereingang zwischen
330 Q und 15KQ zufiihren. Die Anregungsspannung betragt 0,5 V DC.

Menii: Mod Unterordner: xA
x = Nummer des Steckplatzes
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Ident Kanalart PotEing Potentiometereingang Ebene 3 R/O
Einh Technische Einheiten Keine Konf
Auflosung Auflosung der Anzeige XXXXX Konf
bis
XXXXX
FBruch Typ Strategie bei Tief Flhlerbruch wird erkannt, wenn die Konf
Potentiometerbruch. Wie Impedanz groRer als der ‘Tief” Wert
fiir Analogeingang ist
Hoch Fiihlerbruch wird erkannt, wenn die Konf
Impedanz groRer als der ‘Hoch’
Wert ist
Aus Kein Fiihlerbruch Konf
FBruch Alarm Alarmaktion bei Aus Kein Fiihlerbruchalarm Ebene 3
Potentiometerbruch NichtSpei | Nicht gespeicherter
Flhlerbruchalarm
ManSpei Manuell gespeicherter
Fiihlerbruchalarm
Fallback Ubernommener Zustand, Clip Bad Konf
wenn .der ‘Status’ Parameter Clip Gut
# OK ist
Fall Bad
Fall Gut
Skala Ho
Skala Ti
Fallback PV -99999 bis 99999 Konf
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Filter Zeit Der Eingangsfilter reduziert | Aus oder 0:00.1 bis 500:00 0:00:04 Ebene 3
die Auswirkung von
Rauschen auf dem
Eingangssignal
Messwert Aktueller Wert in Ebene 3 R/O
technischen Einheiten
PV Erwarteter Ebene 3 R/O
Ausgang/Aktuelles
Eingangssignal (nach
angewendeter
Linearisierung)
FBruch Wert Nur fiir Diagnose. Zeigt den Ebene 3 R/O
Fihlerbruch Schaltwert
Kal Stat. Mit diesem Parameter kann | Frei Kein Kalibrierzustand Frei Konf
der Regler auf die Tief Kalibrierung der unteren Position Ebene 3 R/O
Endstellungen des
Potentiometers kalibriert Hoch Kalibrierung der oberen Position
werden. Best Bestdtigen der zu kalibrierenden
Fiir die Minimalposition Position
wahlen Sie Tief gefolgt von | Go Kalibrierung starten
Besta.ngen‘ Der Rggler Abbruch Kalibrierung abbrechen
kalibriert automatisch auf
diese Position. Wiederholen | Busy Regler kalibriert automatisch
Sie das Vorgehen fiir die Passed Kalibrierung OK
Maximalposition, indem Sie .
X p on. t ! Fehler Kalibrierung fehlerhaft
Hoch wahlen.
Ist das Potentiometer Teil Akzept Speicherung der neuen Werte
eines Schrittregelmotors, Ukal Speichert die neuen Werte im EE
kann die Justierung sichern Speicher (fiir User Kalibrierung)
schwierig sein. Lesen Sie in
diesem Fall Abschnitt 7.2.2. | yal Speichert die neuen Werte im EE
sichern Speicher (Fur Werkskalibrierung:
mit Passwortschutz)
Wkal Werkskalibrierung laden
laden
Status Arbeitsbedingung des OK R/O0
Moduls FBruch Potentiometerbruch
9.3.9 Transmitterversorgung
Dieses Modul liefert 24 V DC zur Versorgung eines externen Transmitters.
Menii: Mod Unterordner: xA, xB, xC
x = Nummer des Steckplatzes
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Ident Kanalart TxPSU Transmitterversorgung Ebene 3 R/O
Status Modulstatus OK Normalbetrieb R/0
(Anmerkung 2, Abschnitt 9.2.1)
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9.3.10 Transducerversorgung

Uber die Transducerversorgung kdnnen Sie einen externen Transducer versorgen, der eine
Ansteuerspannung von 5 oder 10 V bendtigt. Fiir die Kalibrierung des Transducers hat das Modul einen
internen Widerstand. Bei der Kalibrierung einer 350 Q Briicke betrdgt der Widerstand 30,1 kQ +0,25 %.

Menii: Mod Unterordner: xA
x = Nummer des Steckplatzes
Name Parameterbeschreibung | Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Ident Kanalart TransPSU | Transducerversorgung R/O
Messwert Aktueller Ausgangswert R/O
PV Erwarteter
Ausgang/Aktuelles
Eingangssignal (nach
angewendeter
Linearisierung).
Normalerweise verkniipft
Status Aktueller Status des OK Normalbetrieb R/O0
Kanals (Anmerkung 2, Abschnitt 9.2.1)
Shunt Extern Externer Kalibrierwiderstand Extern Konf
Intern Interner Kalibrierwiderstand 30,1 kQ
Spannung Auswahl der 10 Volt 10 Volt Konf
Ausgangsspannung 5 Volt 5 Volt
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9.4 Modul Skalierung

Der Regler wird im Werk nach bekannten Referenzstandards kalibriert. Mit Hilfe der Anpassung kénnen Sie
der Werkskalbrierung jedoch einen Offset hinzufiigen, um:

1. Den Regler auf lhre Referenzstandards zu kalibrieren.
2. Die Kalibrierung des Reglers auf den von lhnen verwendeten Transducer oder Fiihler anzupassen.

3. Bekannte Offsets im Prozess zu kompensieren.

9.4.1 Analogeingang Skalierung und Offset

Bei der Skalierung eines Analogeingangs fiihren Sie die fiir den PV Eingang (Kapitel 6) beschriebene
Prozedur durch. Diese Skalierung ist nur bei linearen Prozesseingdngen, z. B. linearisierten Transducern,
moglich, bei denen die Anzeige an das elektrische Eingangssignal vom Transducer angepasst werden muss.
Die PV Eingangsskalierung steht lhnen nicht fiir direkte Thermoelement- oder RTD Eingdnge zur Verfligung.
In Abbildung 9-2 sehen Sie ein Beispiel einer Eingangsskalierung. Der elektrische Eingang von 4-20 mA
bendtigt eine Anzeige von 2,5 bis 200,0 Einheiten.

Bei dem Offset wird die gesamte Kurve angehoben oder abgesenkt. Den ‘Offset’ Parameter finden Sie im
Menii ‘Mod’ unter der Steckplatznummer des Analog Eingangsmoduls.

Anzeige
A
v i
Anzeige Hoch Offset (negativ)
2. B. 200.0 s
Offset (positi/y/)/
Anzeige Tief
z.B. 25
> Elektrischer Eingang
Bereich Tief Bereich Hoch
z. B. 4 mA z. B. 20 mA
Abbildung 9-2: Eingangsskalierung (Standard EA)

Gehen Sie bei der oben gezeigten Skalierung eines mA Analogeingangs (oder V oder mV Eingangs) wie folgt
vor:

1. Offnen Sie die Konfigurationsebene. Gehen Sie mit ©) auf das Menii des analogen Eingangsmoduls.
2. Rufen Sie mit Anzeige Hoch auf. Geben sie mit @ oder & 200.0 ein.

3. Gehen Sie mit weiter auf Anzeige Tief. Geben sie mit O) oder ©O) 2.5 ein.

4. Gehen sie mit auf Bereich Hoch. Geben sie mit & oder ™ 20.0 ein.

5. Rufen Sie mit Bereich Tief auf. Geben sie mit @ oder (® 4.00 ein.

6. Gehen Sie mit weiter zu Offset. Den Offset konnen Sie mit & oder O einstellen.
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9.4.2

9.4.3

Skalierung von Relais-, Logik- oder Triacausgang

Die Werkseinstellung liegt bei 0 % Leistungsanforderung fiir vollstandig AUS und 100 % Leistungsanforderung
fiir vollstandig EIN. Bei 50 % Leistungsanforderung sind die Ein/Aus Zeiten gleich. Sie kdnnen diese Werte an
Ihren Prozess anpassen. Achten Sie in jedem Fall darauf, dass Sie sichere Werte fiir hren Prozess wahlen.
Zum Beispiel kann es bei einem Heizprozess notig sein, eine bestimmte minimale Temperatur aufrecht zu
erhalten. Die kénnen Sie erreichen, indem Sie der 0 % Leistungsanforderung einen Offset aufschalten, damit
der Heizausgang fiir eine bestimmte Zeit eingeschaltet ist. Achten Sie aber darauf, dass diese minimale Ein-
Zeit keine Uberhitzung des Prozesses hervorruft.

Setzen Sie Bereich Hoch auf einen Wert <100 %, schaltet der zeitproportionale Ausgang entsprechend dieser
Einstellung. Er schaltet nie vollstdndig ein.

Setzen Sie entsprechend Bereich Tief auf einen Wert >0 %, schaltet der Ausgang nie vollstandig aus.

PID Anforderungssignal

A
Anzeige Hoch
z. B. 100%
Anzeige Tief
z.B. 0% > Ausgangszustand
Bereich Tief = 0% Bereich Hoch = 100%
Ausgang permanent aus Ausgang permanent ein
€« >

Abbildung 9-3: zeitproportionaler Ausgang
Justieren Sie diesen Parameter wie im vorangegangenen Abschnitt beschrieben.
Skalierung eines Analogausgangs

Analoge Regel- oder Retransmissionsausgiange werden wie oben beschrieben skaliert. Bei diesen Ausgangen
entsprechen Bereich Hoch und Bereich Tief den elektrischen Ausgangen (0 bis 10 V, 4 bis 20 mA, etc). Bei
einem analogen Retransmissionsausgang entsprechen Anzeige Hoch und Anzeige Tief den Werten der
Anzeige. Bei einem Analogausgang entsprechen Anzeige Tief und Hoch dem PID Anforderungs-
Ausgangssignal des Regelblocks.
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9.4.4

Skalierung eines Potentiometereingangs

Verwenden Sie den Regler in einer geschlossenen Schrittregelung, muss das Riickfiihr-Potentiometer
kalibriert werden, damit es die richtige Klappenposition erkennt. Die minimalste Klappenposition des
Potentiometers entspricht einem Messwert von 0, die maximale Klappenposition entspricht einem Messwert
von 100. Fihren Sie die Skalierung in Ebene 3 durch:

1. Justieren Sie das Potentiometer fiir die kleinste bendtigte Position. Dies muss nicht unbedingt die
kleinstmdgliche Position sein.

2. Gehen Sie mit O auf Kal stat.. Wihlen sie mit & oder (D Tief und Best. In der Anzeige erscheint Go
gefolgt von Busy, wahrend der Regler automatisch die Minimalposition kalibriert. Ist die Kalibrierung
beendet, erscheint Passed. Wird Failed gezeigt, ist die Kalibrierung fehlerhaft, da z. B. die
Potentiometerwerte auBerhalb der fiir den Eingang zuldssigen Werte liegen.

3. Justieren Sie das Potentiometer fiir die maximal bendtigte Position. Dies muss nicht unbedingt die
grostmogliche Position sein.

4. Wiederholen Sie den Schritt 2 fiir die Hoch Position.

Der Regler verwendet die so erhaltenen Werte bis zum ndchsten Abschalten. Méchten Sie die Werte
speichern, wahlen Sie mit O) oder ©O) Akzept. Der Regler speichert diese Werte fiir den weiteren
Gebrauch.
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10.

EA ERWEITERUNG

Die EA Erweiterung (Modellnummer 200010) kénnen Sie zusammen mit den Gerdten der Serie 3500
verwenden, um die Anzahl der E/A Punkte zu erweitern. Zwei Versionen stehen lhnen zur Verfligung:

10 Eingdnge und 10 Ausgdnge
20 Eingdnge und 20 Ausgdnge.

Jeder Eingang ist voll isoliert und spannungs- oder stromgesteuert. Die Ausgange sind ebenfalls isoliert und
bestehen aus vier Wechslern und sechs SchlieBern bzw. sechzehn SchlieBern.

Der Datenaustausch findet seriell Giber ein EA Erweiterungsmodul statt, das Sie auf Steckplatz ] stecken. Im
‘Comms J’ Parametermenii (Kapitel 13) finden Sie dieses Modul als ‘EAErweit’ identifiziert. Beachten Sie, dass
bei Verwendung dieses Moduls auf Steckplatz ] die weiteren Parameter des ‘Comms’ ‘)’ Meniis nicht weiter
verwendet werden.

“ 10/20 Eingiinge

vV

v

JF E1

EA Erweiterung
3508 oder 3504

Regler

U 10/20 Ausgange
(Relais)

Verwenden Sie nur Kabel mit einer Lange unter 10 m. Es muissen keine verdrillten oder abgeschirmten
Leitungen sein.

Abbildung 10-1: EA Erweiterung Datenaustausch

Weitere Details iber die EA Erweiterung finden Sie in der entsprechenden Bedienungsanleitung,
Bestellnummer HA026893GER.

Arbeiten Sie mit der EA Erweiterung, mussen Sie zuvor die entsprechenden Parameter einstellen. Diese
Einstellung konnen Sie in Ebene 3 oder der Konfigurationsebene durchfiihren.

Die EA Erweiterung geben Sie im Meni Inst/Option (Kapitel 5) frei.
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10.1 Konfigurieren der EA Erweiterung

Vorgehen

Anzeige

Anmerkungen

1.  Driicken Sie @ bis EAErweit
erscheint.

2. Gehen Sie mit @ auf Typ.

3. Wahlen Sie mit @ oder @

T10E10A

Hiermit konfigurieren Sie eine EA
Erweiterung mit 10 Eingdngen und 10
Ausgangen.

Alternativ konnen Sie 20E20A wahlen.

Auf weitere Parameter in diesem Menii haben Sie in gleicher Weise Zugriff.

Folgende Parameter kénnen Sie einstellen: U

10.1.1  EA Erweiterung Parameter

Menii: EAErweit Unterordner: Keine

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Typ Art der EA Erweiterung Keine Keine Konf
10E T0A 10 Eingange 10 Ausgange
208 20A 20 Eingdnge 20 Ausgdnge
Status Status der EA Erweiterung Gut OK Ebene 3
COMM FAIL Keine Kommunikation R/O
Ein 1-10 Status der ersten 10 Digitaleingange [ = Aus Ebene 3
0000000000 bis ANEEEEEEEE m=Ein R/0
Ein 11-20 Status der zweiten 10 Digitaleingdnge = Aus Ebene 3
0000000000 bis ENEEEEEEEN m=Ein R/O
Aus21-30 Status der ersten 10 Digitalausgange. [ = Aus Ebene 3
Mit C werden die Ausgange nacheinander m = Ein
ausgewadhlt. Der blinkende, unterstrichene
Ausgang kann mit den ¥ Tasten geidndert werden.
$ 0000000000 bis *ENEEEEEEEE
Aus31-40 Status der zweiten 10 Digitalausgange. [ = Aus Ebene 3
Mit C werden die Ausgdnge nacheinander m=Ein
ausgewahlt. Der blinkende, unterstrichene
Ausgang kann mit den ¥ Tasten gedndert werden.
$ 0000000000 bis “ENEEEEEEEE
Inv21-30 Richtungsinderung der ersten 10 Ausginge 11 = Direkt Ebene 3
M = Invertiert
Inv31-40 Richtungsinderung der zweiten 10 Ausginge [] = Direkt Ebene 3
W = Invertiert
Ein1 bis Ein 20 Zustand jedes konfigurierten Eingangs 0 oder 1 Normalerweise mit einer Ebene 3
digitalen Quelle
verkniipft. Wenn nicht
verknlipft, kdnnen sie
hier verandert werden
Aus21 bis Aus Zustand jedes konfigurierten Ausgangs 0 oder 1 Aus oder Ein Ebene 3
40
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11. ALARME

Alarme warnen den Bediener, wenn ein voreingestellter Wert erreicht ist oder eine bestimmte Bedingung
den Zustand wechselt. Sobald ein Alarm auftritt, blinkt die rote ALM Anzeige (Abschnitt 1.15) und eine
Meldung erscheint in der Mitte der Anzeige. Sie kénnen den Alarm auf einen Ausgang (normalerweise
Relais) legen (Abschnitt 11.3.2), um im Alarmfall ein externes Bauteil zu aktivieren.

Alarme konnen in zwei Hauptarten unterteilt werden:

Analogalarme - {iberwachen einen Analogwert, z. B. den Prozesswert, und vergleichen diesen mit dem

Alarmsollwert.

Digitalalarme — schalten, wenn der Status einer boolschen Variable wechselt, z. B. Fiihlerbruch.

Anzahl der Alarme - Sie kdnnen bis zu acht Analog- und acht Digitalalarme konfigurieren. Die Alarme
geben Sie im Meni ‘Inst’ ‘Opt’ frei (Kapitel 5).

11.1 Weitere Alarmdefinitionen

Soft Alarme

Ereignisse

Hysterese

Alarm-
speicherung

Alarm-
unter-
driickung
Verzégerun
g

Werden nur angezeigt und schalten keinen Ausgang.

Sind nur Anzeigen, die aber auch einen Ausgang ansteuern konnen. Sie kdnnen ein
Ereignis Uiber iTools konfigurieren, damit eine Textmeldung auf der Anzeige erscheint. Fiir
die Konfiguration des Reglers sind Alarm und Ereignis gleich.

Ist die Differenz zwischen dem Punkt, an dem der Alarm ‘EIN’ schaltet und dem Punkt, an
dem der Alarm wieder ‘AUS’ schaltet. Durch die Hysterese wird eine eindeutigere
Alarmanzeige erzielt und sie verhindert das standige Schalten eines Relais.

Wird verwendet, um die Alarmbedingung zu erhalten, wenn ein Alarm aufgetreten ist. Die
Alarmspeicherung kann konfiguriert werden als:

Keine Nicht Wird verwendet, um die Alarmbedingung zu erhalten, wenn ein
speichern Alarm aufgetreten ist.
Auto Automatisch  Ein Alarm mit automatischer Speicherung benétigt eine

Bestdtigung, bevor er zuriickgesetzt wird. Die Bestdtigung kann
VOR Erloschen der Alarmbedingung stattfinden.

Manuell Hand Der Alarm bleibt solange aktiv, bis sowohl die Alarmbedingung
erloschen UND der Alarm bestatigt ist. Der Alarm kann erst
bestatigt werden, NACHDEM die Alarmbedingung erloschen ist.

Ereignis  Ereignis Die ALM leuchtet nicht. Ein dem Ereignis zugewiesener Ausgang
wird aktiv und eine konfigurierte Meldung erscheint auf der
Anzeige.

Die Alarmunterdriickung verhindert, dass ein Alarm in der Startphase aktiv wird. Erst wenn
der Istwert den sicheren Bereich erreicht hat, wird der Alarm freigegeben. Die
Alarmunterdriickung wird bei jeder Sollwertanderung wieder aktiv.

Fur Analogalarme. Bei Erkennung eines Alarms wird das Schalten des Ausgangs um die
eingestellte Zeit verzogert. Der Alarm wird weiterhin sofort erkannt. Erlischt die
Alarmbedingung jedoch innerhalb der Verzdgerungszeit, wird der Ausgang nicht
getriggert. Der Timer fiir die Verzégerung wird dann zuriickgesetzt. Ebenso wird der Timer
zurlickgesetzt, wenn der Alarm angezeigt wird.
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11.2 Analogalarme

Analogalarme arbeiten mit Variablen wie z. B. PV oder Ausgangswerten usw. Sie kdnnen sie mit diesen
Variablen verkniipfen, um Ihren Prozess zu iberwachen.

11.2.1  Analogalarmarten

Maximalalarm — der Alarm wird aktiv, wenn der PV den Alarmsollwert tberschreitet.
Minimalalarm - der Alarm wird aktiv, wenn der PV den Alarmsollwert unterschreitet.
Abweichungsalarm Ubersollwert — der Alarm wird aktiv, wenn der PV den SP um den Alarmsollwert
Uiberschreitet.
Abweichungsalarm Untersollwert - der Alarm wird aktiv, wenn der PV den SP um den Alarmsollwert
unterschreitet.
Abweichungsbandalarm - der Alarm wird aktiv, wenn der PV den SP um den Alarmsollwert {iber- oder
unterschreitet.
Diese Alarmarten finden Sie unten graphisch dargestellt (PV liber Zeit). (Hysterese ist Null.)

Alarmarten

Py
Max Alarm
. % Prozesswert (PV)
Abweichung Hoch
oltwert 5 A Abw. Band | A
ollwert (SP +

Abweichung Tief + \

Min Alarm

Ausgangsstatus ZeitV

Min Alarm Ein Ein

Abweichung Tief Ein Ein

Abweichung Hoch Ein

Abweichung Band Ein Ein Ein

Max Alarm Ein
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11.3 Digitalalarme

Digitalalarme arbeiten mit boolschen Variablen. Sie kdnnen sie mit jedem boolschen Parameter, z. B.

Digitaleingang oder Digitalausgang, verkniipfen. Andert die Variable ihren Zustand, erscheint eine

Alarmmeldung. Diese Meldung kdénnen Sie nach Ihren Anforderung selbst konfigurieren (Kapitel 26).
11.3.1 Digitalalarmarten

Pos Flanke Der Alarm triggert, wenn der Eingang von Min zu Max wechselt.

Neg Flanke Der Alarm triggert, wenn der Eingang von Max zu Min wechselt.

Flanke Der Alarm triggert, wenn der Zustand des Eingangs wechselt.
Max Der Alarm triggert, wenn das Eingangssignal Max ist.
Min Der Alarm triggert, wenn das Eingangssignal Min ist.

11.3.2  Alarm Relaisausgang

Alarme kdnnen einen bestimmten Ausgang (meist Relais) ansteuern. Sie kénnen einen Alarm einen Ausgang
ansteuern lassen oder mehrere Alarme (bis zu 4) auf einem Ausgang zusammenfassen. Diese Zuweisung
konnen Sie in der Bestellcodierung angeben oder selbst in der Konfigurationsebene festlegen.

Jede Quelle kann gewahlt

werden aus: \ Nein
—
»| OR Y
Analogalarme 1 bis 8 —»/ \.—P

Invert

!

Ausgang

'

Digitalalarme 1 bis 8

Alle Alarme Ja
Jeder neue Alarm

Regelkreisbruch
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11.3.3  Alarmanzeige
e ALM Anzeige blinkt Rot = neuer Alarm (unbestatigt).

¢  Gleichzeitig erscheint eine Alarmmeldung, die die Alarmquelle und die Alarmart zeigt, z. B. ist
‘AnAlm 1’ die vorgegebene Meldung fir Analogalarm 1.

e  Mit der Eurotherm Konfigurationssoftware iTools kdnnen Sie eine eigene Alarmmeldung erstellen,
z. B. ‘PROZESS ZU HEISS’ fiir einen Analogalarm oder ‘KLAPPE OFFEN’ fiir einen Digitalalarm.

e Sind mehrere Alarme aktiv, erscheinen diese in der Alarmibersicht.
ALM Anzeige leuchtet stetig = Alarm wurde bestatigt.
Weitere Informationen zur Alarmanzeige finden Sie in Abschnitt 1.15.
11.3.4  Alarmbestitigung
Driicken Sie gleichzeitig und (Ack).

Die nun folgende Aktion ist abhdngig von der Art der
Speicherung.

Nicht gespeicherte Alarme

Wie oben beschrieben, wird ein auftretender Alarm
durch die rot blinkende Alarmanzeige und eine
Alarmmeldung angezeigt. Haben Sie ein Relais fiir den
Alarm konfiguriert (Abschnitt 11.3.2), fillt dieses ab, wenn der Alarm auftritt (Zustand fiir
Alarmrelaisausgdnge). Dieser Zustand bleibt bestehen, solange die Alarmbedingung anliegt.

Entfallt die Alarmbedingung bevor Sie den Alarm bestétigt haben, entfallen alle Alarmanzeigen und das
Relais zieht wieder an.

Bestatigen Sie den Alarm bei weiterhin anstehender Alarmbedingung, leuchtet die rote Alarmanzeige stetig,
die Meldung erlischt, das Relais bleibt weiterhin im Alarmzustand. Sobald die Alarmbedingung erlischt,
werden Anzeige und Relais zurilickgesetzt.

Anmerkung: Haben Sie den 'Invert' Parameter im Ausgang Meni auf 'Nein' gesetzt, zieht das Relais im
Alarmfall an und fallt ohne Alarmbedingung wieder ab. Die vorgegebene Einstellung ist 'Ja'.

Gespeicherter Alarm mit automatischem Ricksetzen

Der Alarm wird erst zurlickgesetzt, wenn die Alarmbedingung nicht mehr ansteht UND Sie den Alarm
bestdtigt haben. Sie kdnnen den Alarm bestdtigen, BEVOR die Alarmbedingung erlischt.

Gespeicherter Alarm mit manuellem Ricksetzen

Der Alarm wird erst zurlickgesetzt, wenn die Alarmbedingung nicht mehr ansteht UND Sie den Alarm
bestdtigt haben. Sie kdnnen den Alarm erst bestdtigen, NACHDEM die Alarmbedingung erloschen ist.
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11.4 Alarm Parameter

Acht Alarme stehen lhnen zur Verfiigung. Die Parameter erscheinen nicht, wenn Sie Alarm Typ = Kein

gewahlt haben. In der folgenden Tabelle sehen Sie die Parameter fiir die Konfiguration der Alarme.

Menii: AnAlm

Unterordner: 1 bis 8

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O andern
B
Art Auswahl der Alarmart Kein Alarm nicht konfiguriert | Wie Konf
Maximalalarm Be(sjtell- Ebene 3
code
Max Minimalalarm R/O
Min Abweichung Hoch
Abw. Ho | Abweichung Tief
Abw. Ti Abweichungsbandalarm
Dv Bnd
Eingang Der liberwachte und mit dem Alarmsollwert Gerdtebereich Ebene 3
verglichene Parameterwert
Referenz Referenzwert fiir Abweichungsalarme. Der Gerdtebereich Ebene 3
Alarmsollwert wird von dieser Referenz und nicht
vom Absolutwert gemessen
Alarmsollwert | Der Eingang wird mit diesem Alarmsollwert Geradtebereich Ebene 3
verglichen um festzustellen, ob ein Alarm aktiv ist
Ausgang Der Alarmausgang zeigt, ob der Alarm Ein oder Aus Alarmausgang Ebene 3
Aus ist, abhangig von der Alarmbedingung, deaktiviert R/O
Speicherung und Bestdtigung, Sperren oder i Alarmausgang aktiv
Unterdriickung n
Sperren Sperren ist ein Eingang fir die Alarmfunktion. Der | Nein Alarm nicht gesperrt Wie Ebene 3
Alarm kann AUS geschaltet wer.der.m Ja Sperren aktiv bestellt
Normalerweise wird Sperren mit einem
Digitaleingang oder Ereignis verkniipft, damit
wahrend bestimmter Prozessphasen kein Alarm
aktiv wird. Z. B. kann der Alarm gesperrt werden,
wahrend die Ofentiir gedffnet ist
Hyst Die Hysterese verhindert das Schwingen des Gerdtebereich Ebene 3
Alarms aufgrund eines verrauschten Eingangs. Der
Alarmausgang wird aktiv, sobald der Eingang den
Alarmsollwert erreicht. Der Alarm wird inaktiv,
wenn der Eingangs den Alarmsollwert um mehr
als den Hysteresewert unterschreitet. Der typische
Wert fiir die Hysterese ist groRer als der auf der
Anzeige sichtbare Schwingungswert
Speichern Festlegung der Speicherung. Bei Auto kann Keine Keine Speicherung Ebene 3
be;t.’aingt werden, solange der Alarm. noch ansteht, Auto Automatisch
bei Manuell muss erst die Alarmbedingung
erléschen, dann kann bestitigt werden. Manuell | Manuell
Erklirung am Anfang des Kapitels Ereignis | Ereignis
Best.atig. In Zusammenhang mit dem Parameter Speichern. Nein Nicht bestatigt Ebene 3
Antwort des Bedieners auf einen Alarm Ja Bestitigt
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Blocking Die Alarmunterdriickung verhindert, dass Alarme Nein Keine Unterdriickung Ebene 3
wdhrend der Startphase a.ktlv Yverden. In ma“nchen Ja Unterdriickung
Anwendungen befindet sich die Messung wahrend
der Startphase im Alarmzustand, bis der stabile
Zustand erreicht ist. Mit der Unterdriickung
werden die Alarme ignoriert, bis der stabile
Zustand erreicht ist
Prioritat Es gibt drei Alarmprioritdten. Bei Auftreten eines Med Der Alarm erzeugt eine | Med Ebene 3
Alarms erscheint eine Meldung in der Anzeige. Anzeige und verdrangt
Alarme héherer Prioritdt verdrangen Alarme einen Alarm niedriger
niedriger Prioritat Prioritat
Hoch Der Alarm erzeugt
einen Anzeige und
verdrangt Alarme
niedriger und mittlerer
Prioritdt
Tief Der Alarm erzeugt eine
Anzeige
Verzog. Zeit, die zwischen Auftreten und Anzeigen eines 0:00.0 bis 500 0:00.0 Ebene 3
Alarm liegt. Erlischt die Alarmbedingung innerhalb mmess.s
der Verzégerungszeit, wird kein Ausgang
geschaltet. Der Timer fiir die Verzdgerung wird hh:mm:ss
dann wieder zuriickgesetzt. Der Timer wird auch hhh:mm
zurlickgesetzt, wenn ein Alarm von gesperrt zu
freigegeben wechselt.
11.4.1  Beispiel: Alarm 1 konfigurieren
Gehen Sie in die Konfigurationsebene.
Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1.  Driicken Sie , bis AnAlm
erscheint.

Bis zu 8 Alarme kdnnen Sie mit @ oder

1.  Gehen Sie mit @ auf Art.

2. Wihlen Sie mit A oder D

die Alarmart aus.

3. Gehen Sie mit auf

Alarmsollwert.

Kein
Max
Min
Abw. Ho

Abw. Ti

@ auswahlen, je nachdem, wie viele Sie in
Inst Opt freigegeben haben.

Wahlen Sie zwischen:

Alarm nicht konfiguriert
Maximalalarm
Minimalalarm

Abweichungsalarm

Ubersollwert

Abweichungsalarm

Untersollwert

Abweichungsbandalarm

In diesem Beispiel wird ein Alarm aktiv,
wenn der Messwert 100,00 erreicht.

Der aktuelle Messwert liegt bei 50,00, wie
am ‘Eingang’ Parameter zu sehen. Dieser
Parameter wird normalerweise mit einer

4.  Geben Sie mit @ oder @

den Alarmsollwert ein.

interen Quelle, z. B. PV, verkniipft.
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5. Rufen Sie mit Hyst auf.

6. Geben Sie mit @ oder @

die Hysterese ein.

7. Mit koénnen Sie weitere
Parameter auswahlen, die Sie

mit @ oder @ einstellen

koénnen.

11.5 Diagnosealarme

Der Alarm wird inaktiv, wenn der Messwert
um 2 Einheiten unter den Alarmsollwert
fallt (98 Einheiten).

Diagnosealarme zeigen mogliche Fehler innerhalb des Reglers oder angeschlossener Bauteile.

Anzeige

Bedeutung

Was tun

E.Conf

Eine Parameterdanderung bendtigt eine gewisse Zeit,
bis sie tibernommen wird. Wird der Regler vor der
Ubernahme abgeschaltet, tritt dieser Fehler auf.

Schalten Sie den Regler nicht ab, solange ConF blinkt

Gehen Sie in die Konfiguration und dann in die
gewlinschte Bedienebene. Je nachdem miissen Sie
die Parameterdanderung erneut durchfiihren, wenn
diese noch nicht tibernommen wurde

E.CalL Kalibrierfehler Rufen Sie die Werkskalibrierung auf

E2.Er EEPROM Fehler Senden Sie das Gerdt zurlick zum Werk

EE.Er Fehler des nichtfliichtigen Speichers Notieren Sie den Fehler und kontaktieren Sie Ihren
Lieferanten

E.Lin Ungiiltige Eingangsart. Tritt auf, wenn Gehen Sie in das EINGANG Menii in der

Kundenlinearisierungen nicht korrekt eingegeben
oder beschadigt wurden

Konfigurationsebene und wahlen Sie eine giiltige
Linearisierung

11.6 Alarmeinstellung iiber iTools

Mit iTools kdnnen Sie Alarme konfigurieren und einstellen. Nahere Informationen finden Sie in Kapitel 26.
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12. BCD EINGANG

Der ‘Binary Coded Decimal’ (BCD) Eingangs Funktionsblock kombiniert mehrere Digitaleingange und formt
daraus einen numerischen Wert. Eine Uibliche Verwendung fiir diese Funktion ist die Programmauswahl tber
eine schalttafelmontierte BCD Dekade.

Der Block verwendet 4 bits zur Erstellung eines Digits.
Zwei Gruppen von je 4 bits werden fiir einen 2 Digit Wert (0 bis 99) benétigt.
Der Block kann 4 Ergebnisse ausgeben
1. Einer Wert: Der BCD Wert aus den ersten 4 bits (Bereich 0 - 9)
2. Zehner Wert: Der BCD Wert aus den zweiten 4 bits (Bereich 0 — 9)
3. BCD Wert: Der kombinierte BCD Wert aus allen 8 bits (Bereich 0 — 99)
4. Dezimalwert: Der Dezimalwert entsprechend der hexadezimalen bits (Bereich 0 — 255)

In der folgenden Tabelle sehen Sie, wie die Eingangs bits fiir die Ausgangswerte kombiniert werden.

Eingang 1

Eingang 2

Einer Wert (0 -9)
Eingang 3

Eingang 4 BCD Wert (0 — 99) Dezimalwert (0 - 255)

Eingang 5

Eingang 6

Zehner Wert (0-9)
Eingang 7

Eingang 8

Da nicht alle Eingdnge gleichzeitig gedndert werden kdnnen, wird der Ausgang erst aktualisiert, wenn die
Eingange flir zwei Abtastungen stabil sind.

12.1 BCD Parameter

Menii: BCDIn Unterordner: 1 und 2
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder ® andern
Eingang 1 Digitaleingang 1 Ein oder Aus | Uber Bedienerschnittstelle Aus Ebene 3
Eingang 2 Digitaleingang 2 Ein oder Aus anderbar, wenn nicht verkniipft Aus Ebene 3
Eingang 3 Digitaleingang 3 Ein oder Aus Aus Ebene 3
Eingang 4 Digitaleingang 4 Ein oder Aus Aus Ebene 3
Eingang 5 Digitaleingang 5 Ein oder Aus Aus Ebene 3
Eingang 6 Digitaleingang 6 Ein oder Aus Aus Ebene 3
Eingang 7 Digitaleingang 7 Ein oder Aus Aus Ebene 3
Eingang 8 Digitaleingang 8 Ein oder Aus Aus Ebene 3
Dez Wert Dezimalwert der Eingdnge 0-255 Siehe folgendes Beispiel Ebene 3
R/0
BCD Wert Liest den Wert (in BCD) des 0-99 Siehe folgendes Beispiel
Schalters von den
Digitaleingdangen
Einer Einer Wert des ersten 0-9 Siehe folgendes Beispiel Ebene 3
Schalters R/0
Zehner Einer Wert des zweiten 0-9 Siehe folgendes Beispiel Ebene 3
Schalters R/0
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Ein 1 Ein 2 Ein 3 Ein 4 Ein 5 Ein 6 Ein 7 Ein 8 Dez BCD Einer Zehner

1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 0

1 1 1 1 0 0 0 0 15 9 9 0

0 0 0 0 1 1 1 1 240 90 0 9

1 1 1 1 1 1 1 1 255 99 9 9
12.1.1  Beispiel: Verkniipfen eines BCD Eingangs

Sie kdnnen die BCD Digitaleingang Parameter mit den Digitaleingangsklemmen des Reglers verkniipfen. Sie
konnen neben den Standard Digitaleingangsklemmen (LA und LB) zusatzlich ein Triple Digital Eingangsmodul
verwenden. Diese werden genauso verkniipft, wie im Folgenden fiir den Eingang LA beschrieben.

Vorgehen

Anzeige

Anmerkungen

Driicken Sie , bis BCDIn
erscheint.

Wabhlen Sie mit @ oder @ 1

In diesem Beispiel wird BCD Block 1
verwendet.

2.
oder 2.

3. Gehen Sie mit auf
Eingang 1.

.Fm_l-\N

4. Rufen Sie mit B&38 WireFrom
auf.

5 Wihlen Sie mit und PV ist der ber?dtlgte ‘Parameter. Mit dieser
den Parameter von dem Sie Prozedur kopieren Sie den Parameter.
verkniipfen mdchten. In diesem
Beispiel Logikeingang LA.

6. Driicken Sie H&d

7. Bestitigen Sie mit @ Hier wird der Parameter bei ‘Eingang1

eingefiigt.

Der Pfeil neben dem Parameter zeigt,
dass dieser verkniipft wurde.
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13.

DIGITALE KOMMUNIKATION

Uber die digitale Kommunikation (kurz Comms) kann der Regler mit einem PC, einer
speicherprogrammierbaren Steuerung oder jeder Art von Kommunikations Master der das entsprechende
Protokoll verwendet, kommunizieren. Die Kommunikation bietet lhnen viele Einsatzmoglichkeiten, z. B.
Datenerfassung zur Archivierung oder Diagnose, Clonen zum Sichern der Gerateeinstellungen flir spatere
Systemerweiterungen oder Austauschgerdte.

Der Regler unterstiitzt folgende Kommunikationsprotokolle:

e MODBUS RTU ®. Eine vollstandige Beschreibung finden Sie unter www.modbus.org. Weitere
Informationen kénnen Sie im 2000 series Communications Handbook, Best. Nr. HA026230, nachlesen.

e  El-Bisynch. Informationen finden Sie im 2000 series Communications Handbook, Best. Nr. HA026230.
e DeviceNet. Informationen finden Sie im DeviceNet Communications Handbook, Best. Nr. HA027506.
e  Profibus. Weitere Informationen finden Sie im Handbook, Best. Nr. HA026290GER

e  Ethernet.

Die oben genannten Handbiicher kdnnen Sie sich unter der Adresse www.eurotherm.co.uk aus dem Internet
herunterladen.

Das Gerdt bietet lhnen zwei Kommunikationsschnittstellen, die mit 'H' und 'J' gekennzeichnet sind. Das Gerat
arbeitet als Slave. Sie kénnen fiir jede Schnittstelle zwischen mehreren Kommunikationsmodulen wahlen.

Der folgenden Tabelle kdnnen Sie entnehmen, welche Protokolle von den Schnittstellen unterstiitzt werden:

Schnittstelle ModBus El-Bisynch DeviceNet Profibus Ethernet
H v v v v v
J v v X X X

Die Anschlussbelegung fiir die einzelnen Protokolle finden Sie in Kapitel 1.

Anmerkung: Arbeiten Sie mit DeviceNet und einem Gerat ab Firmwareversion 1.10, bendtigen Sie ein
DeviceNet Modul mit der Teilenummer AH027179U003.

13.1 Serielle Kommunikation

13.1.1

ModBus und El-Bisynch verwenden die serielle RS232 und RS485 2-Leiter Kommunikation. Die
Anschlussbelegung finden Sie in Kapitel 1.

RS232

Fiir RS232 bendtigen Sie drei Leiter (Tx, Rx, Gnd). Sie haben jeweils eine Leitung fiir Senden und eine Leitung
flir Empfangen. Dadurch wird die RS232 empfindlich gegen Rauschen in industriellen Umgebungen. Die
RS232 kénnen Sie nur mit einem Gerat verwenden. Fiir den Anschluss an einen PC bendtigen Sie eine RS232
Schnittstelle (meist COM1) am PC.

Verwenden Sie ein dreiadriges abgeschirmtes Kabel.

Die Klemmenbelegung fir die RS232 Kommunikation sehen Sie in folgender Tabelle. Einige PCs arbeiten mit
einem 25 Pin Stecker, 9 Pins sind jedoch (iblich.

Standard Kabel PC Buchse Pin Nr. PC Funktion * Gerdteklemmen Gerat
Farbe 9 fach 25 fach Funktion
WeiR 2 3 Senden (RX) HF oder JF Senden (TX)
Schwarz 3 2 Empfangen (TX) HE oder JE Empfangen (RX)
Rot 5 7 Common HD oder JD Common
Verbinden 1 6 DCD

4 8

6 1
Verbinden 7 4 Sendeanfrage

8 5 Klar zum Senden
Schirm 1 Erde

* Diese Funktionen sind normalerweise den Pins zugewiesen. Bitte {iberpriifen Sie dies anhand des PC
Handbuchs.
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13.1.2 RS485

Mit dem RS485 Standard kdnnen Sie ein oder mehrere Gerdte (multi dropped) (iber eine 2-Leiterverbindung
anschlieRen. Die maximale Kabelldnge darf 1200 m nicht {ibersteigen. 31 Gerdte und ein Master sind
moglich. Die ausbalancierte Differentialsignallibertragung ist gegeniiber Interferenzen weniger anfillig und
ist somit in verrauschten Umgebungen RS232 vorzuziehen. Verwenden Sie RS485 mit einer Halb-Duplex
Kommunikation, wie z. B. MODBUS RTU.

Mochten Sie RS485 verwenden, puffern Sie die RS232 Schnittstelle des PC mit einem RS$232/RS485
Konverter. Der Eurotherm Regler KD485 Kommunikations Adapter entspricht den Anforderungen dieser
Anwendung. Der PC bendtigt keine eingebaute RS485 Karte, da diese nicht isoliert ist und somit Probleme
durch Rauschen verursacht und die RX Klemmen nicht die korrekte Vorspannung haben.

Fir den RS485 Betrieb bendtigen Sie ein abgeschirmtes Twisted Pair Kabel mit einer zusatzlichen Ader fiir
Common. Common und Erde dienen der Rauschunterdriickung.

Die Klemmenbelegung fiir RS485 ist wie folgt.

Standard Kabel Farbe PC Funktion * Gerdteklemmen Instrument Funktion
WeiR Senden (RX+) HF oder JF (B) oder (B+) Senden (TX)

Rot Empfangen (TX+) HE oder JE (A) oder (A+) Empfangen (RX)
Griin Common HD oder JD Common

Schirm Erde

* Diese Funktionen sind normalerweise den Pins zugewiesen. Bitte liberpriifen Sie dies anhand des PC
Handbuchs.
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13.2 Konfigurationsschnittstellen

13.2.1

13.2.2

Zusatzlich zu der oben beschriebenen Kommunikation unterstiitzt die ‘H’ Schnittstelle Infrarot- (IR Clip) und
Konfigurationskommunikation (CFG Clip), wie in Kapitel 26 beschrieben. Diese Schnittstellen arbeiten
unabhangig von der Einstellung der H-Schnittstelle mit vorgegebenen Einstellungen:

e  ModBus Protokoll
e  Gerdte Adresse 255
e  Baudrate 19K2
Keine Paritat

Infrarot (IR) Clip

EUROTHERM

Eurotherm bietet lhnen einen IR Clip, den Sie auf die
Reglerfront aufstecken kénnen. Diese Art der Kommunikation
kdnnen Sie Uber den Parameter "IR Mode" im Zugriff Men( des
Gerats freigeben oder sperren. Sobald Sie die Funktion
freigegeben haben, iberschreibt die IR Kommunikation die
Standard Kommunikation der 'H' Schnittstelle. Auf keine der
oben angefiihrten Standard Kommunikationen wird
geantwortet, solange der IR Modus aktiv ist. Die Aktivitaten der
'I' Schnittstelle stéren nicht die IR Clip Kommunikation.

Nur die Kommunikation tiber den CFG Clip liberschreibt die IR
Clip Kommunikation.

Konfigurations (CFG) Clip

Sie kdnnen bei Eurotherm einen
Konfigurations Clip bestellen, den Sie
seitlich in das Reglergehduse stecken. Der
Vorteil dieser Verbindung liegt darin, dass 1777/
das Gerat nicht angeschlossen sein muss, : =
da der Clip die Versorgung fiir den
internen Speicher des Reglers liefert. Der
CFG Clip wird automatisch erkannt, sollte
aber nicht verwendet werden, wenn die
Kommunikation Gber die ‘H’ Schnittstelle
aktiv ist.

BURGTHERM

Anmerkung: Damit der CFG Clip erkannt wird, muss er extern versorgt werden. Er kann zur Versorgung des
Gerdts oder mit angeschlossenem Gerat verwendet werden.

Wahrend der Verwendung des CFG Clips sollte kein DeviceNet Modul eingesteckt sein, da dies zu
Kommunikationskonflikten fiihrt. Verwenden Sie fiir die Gerate der Serie 3500 nur DeviceNet Module ab
Softwareversion 1.6, d. h. mit der Teilenummer AH027179U003.

Auch sollte kein Ethernet Modul bei laufendem CFG Clip eingesteckt sein, da sowohl DeviceNet als auch
Ethernet Kommunikationsmodul eine konstante Datenlibermittlung zwischen Modul und Gerat aufrecht
erhalten, auch wenn keine externen Meldungen empfangen werden.

Sie konnen den CFG Clip mit eingesteckten RS232/RS485/ProfiBus Kommunikationsmodulen verwenden,
jedoch darf die Kommunikation auf diesen Modulen nicht aktiv sein, da es zu Konflikten kommen kann.

Stecken Sie den CFG Clip auf, wenn der IR Clip aktiv ist, wird die IR Kommunikation {iberschrieben und die
CFG Kommunikation wird akzeptiert.

Das vollstandige Clonen des Gerats wird tiber den CFG Clip unterstiitzt, ohne dass Sie das Gerdt ans Netz
legen missen. Dabei kdnnen keine Fehler durch E/A Moduleinstellungen angezeigt werden, da die
Bestatigung der geladenen Einstellungen mit unversorgten Modulen nicht moglich ist.

Die Konfiguration der EA Module tiber den CFG Clip ist bei nicht ans Netz angeschlossenem Regler nicht
moglich, da die Module stromlos nicht erfasst werden kénnen.
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13.3 Broadcast Master Kommunikation

Unter Verwendung der Funktion 6 (einzelnen Wert schreiben) kénnen Regler der Serie 3500 einen einzelnen
Wert Uiber die Broadcast Master Kommunikation an jeden Slave, der Modbus Broadcast verwendet, senden.
Dies gibt lhnen die Moglichkeit, den 3500 lber die digitale Kommunikation mit anderen Gerdten zu
verbinden, ohne dass Sie einen libergeordneten PC bendtigen. Auf diese Weise konnen Sie eine kleine
Systemldsung erstellen.

Beispiele hierfiir sind Anwendungen im Bereich von Mehrzonen Profilschleifanlagen oder Kaskadenregelung
mit einem zweiten Regler. Diese Funktion bietet Ihnen eine einfache und genaue Alternative zur analogen
Riickibertragung.

A Warnung

Beachten Sie bei der Verwendung der Broadcast Master Kommunikation, dass die aktuellen Werte mehrmals
wihrend einer Sekunde {ibertragen werden. Uberpriifen Sie vor der Verwendung dieser Funktion, ob das
Gerat, zu dem geschrieben werden soll, das kontinuierliche Schreiben akzeptiert. Die meisten giinstigeren
Gerdte von Drittherstellern, sowie die Eurotherm Gerdte der Serien 2200 und 3200 vor Version 1.10,
akzeptieren kein permanentes Schreiben zum Sollwert. Verwenden Sie die Broadcast Funktion bei
diesen Gerdten, kann es zu Beschddigungen am nicht-fliichtigen Speicher kommen. Sind Sie nicht
sicher, ob Sie die Funktion mit Ihrem Gerdt verwenden diirfen, wenden Sie sich bitte an den
Hersteller.

Arbeiten Sie mit einem 3200 ab Softwareversion 1.10, verwenden Sie den Externen Sollwert mit der Modbus
Adresse 26, wenn Sie {iber die Broadcast Funktion zum Sollwert schreiben mdchten. Dieser hat keine
Schreibbeschrankungen und kann ebenso mit einem lokalen Trimm versehen werden. Die Gerdte der Serien
2400 oder 3500 haben keine Beschrankungen.

13.3.1 3500 Broadcast Master

Solange Sie keine Segment Repeater verwenden, kdnnen sie den 3500 Broadcast Master mit bis zu 31 Slaves
verbinden. Verwenden Sie Segment Repeater, um eine groRBere Anzahl von Segmenten verwenden zu
kénnen, sind in jedem neuen Segment bis zu 32 Slaves méglich. Konfigurieren Sie den Master, indem Sie die
Modbus Registeradresse des zu sendenden Werts auswdhlen und ihn mit dem Broadcast Wert verkniipfen.
Sobald Sie die Funktion freigeben, sendet das Gerdt in jedem Regelzyklus (normalerweise alle 110 ms) diesen
Wert Uber die Kommunikationsverbindung.

Anmerkungen:
1. Der gesendete Parameter muss die gleiche Dezimalpunkteinstellung haben wie Master und Slave Gerate.

2. Verbinden Sie iTools oder einen anderen Modbus Master mit der fiir die Broadcast Kommunikation
freigegebene Schnittstelle, wird die Broadcast Kommunikation zeitweise unterdriickt. Die Kommunikation
startet 30 Sekunden nachdem Sie iTools entfernt haben. Dadurch kdnnen Sie das Gerat {iber iTools neu
konfigurieren, auch wenn die Broadcast Master Kommunikation lauft.

Ein typisches Beispiel ist eine Mehrzonen Anwendung, wobei der Sollwert jeder Zone den Sollwert des
Masters mit digitaler Genauigkeit folgen soll.

3500
Master

Slave Slave | _______ _ _ o | Slave

Abbildung 13-3: Broadcast Comms
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13.3.2

™.

™.

Anschliisse - Broadcast Kommunikation

Das digitale Kommunikationsmodul fiir den Master konnen Sie auf den Comms Modulsteckplatz H oder |
stecken. SchlieBen Sie die Klemmen H(J)A bis h()F an.

Das Kommunikationsmodul fiir den Slave kdnnen Sie ebenso auf Steckplatz H oder J stecken.

RS422, RS485 4-Leiter oder RS232

Verbinden Sie den Rx Anschluss des Masters mit dem Tx Anschluss des Slaves.

3500 1XF
Master Tx-
RS422 Ryt
RS485  Ry.

4-Leiter Com

Verbinden Sie den Tx Anschluss des Masters mit dem Rx Anschluss des Slaves.

RS485 2-Leiter
Verbinden Sie A (+) des Masters mit A (+) des Slaves.
Verbinden Sie B (-) des Masters mit B (-) des Slaves.

Abbildung 13-4: Rx/Tx Anschliisse fiir RS422, RS485 4-Leiter, RS232

Tx+

Rx+
Rx

Com

Slave 1

RS422

RS485
4-Leite

3500
Master

r

Tx

Rx

Com

3500
Master

A

B ()

Com

Die Verbindungen sehen Sie im unten gezeigten Diagramm.

Abbildung 13-5: Rx/Tx Anschliisse RS484 2-Leiter

A

B ()

Com

Slave 1

RS485

Tx

Rx

Com

Slave 1

RS232
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13.4 Digitale Kommunikation Parameter

In der folgenden Tabelle sehen Sie alle verfiigbaren Parameter.

Menii: Comms

Unterordner: H und )

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
B
Ident Zeigt, ob ein Comms Modul auf den | Keine Kein Modul Wie R/O
Steckpldtzen H oder J vorhanden ist | comms Kommunikationsmodul bestellt
vorhanden
Protokoll Protokoll der digitalen MODBUS MODBUS
Kommunikation EIBISYNCH
Profibus
DeviceNet
Ethernet
Baudrate Baudrate Modbus/El-Bisynch Devicenet 9600 EI-Bi Konf
(nicht fiir Profibus oder Ethernet) 4800 125K 19K2 Mod Ebene 3
9600 250K 125K Dnet | R/O
19,200 500K
Paritat Paritat Keine Keine Paritat Keine Konf
(nicht fiir Devicenet oder Profibus) Gerade Gerade Paritat Ebene 3
Ungerade | Ungerade Paritit R/0
Adresse Gerdteadresse 1 to 254 Modbus/EI-Bisynch 1 Ebene 3
0 to 126 Profibus
0 to 63 Devicenet
Auflosung Comms Auflosung Full Full Full Konf
(nur Modbus) Integer | Integer
Netzwerk Netzwerk Status Lauft Netzwerk ist angeschlossen und R/O
(nur fir Profibus und DeviceNet) lauft
Zeigt den Status von Netzwerk und | Offline | Netzwerk ist nicht angeschlossen
Verbindungen
Comms Rx/Tx Verzdgerungszeit Nein Keine Verzégerung Nein Konf
Verzog. (nicht fiir Devicenet oder Profibus) | Ja Feste Verzdgerung zwischen Rx und Ebene 3
Tx, damit die von den intelligenten R/O
RS232/RS485 Konvertern
verwendeten Treiber geniigend
Umschaltzeit haben
H Aktivitat Comms Aktivitat im H oder ] Modul | 0 oder 1
Broadcast Freigabe der Broadcast Master Nein Nicht freigegeben 0 ms Nein
Abschnitt 13.3 | Kommunikation (nur fir Modbus) | Freigegeben 10 ms
ZielAdr Adresse des Parameters, zu dem in 0 bis
den Slaves geschrieben werden soll. | 32767

A\

Abschnitt 13.3

Z. B. zum Schreiben zum Ausgang
wird der Wert auf 3 gesetzt, das ist
die Modbus Adresse des
Parameters, zu dem geschrieben
wird

Bcast Wert
Abschnitt 13.3

Wert, der zu den Geraten des
Netzwerks gesendet wird.
Wird normalerweise mit einem
Parameter im 3500 Master
verkniipft

Bereich des verknilipften Parameters.

Bei einem boolschen Parameter ist der Wert 0
oder 1.
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13.4.1

13.4.2

13.4.3

13.4.4

13.4.5

Kommunikations Identitat
Die Identitat ‘ident’ zeigt, ob ein Kommunikationsmodul eingebaut ist.
Kommunikationsadresse

In einem Netzwerk mit mehreren Geraten dient die Adresse zur Identifizierung eines bestimmten Gerits.
Jedes Gerat in einem Netzwerk muss eine eindeutige Adresse haben. Die Adresse 255 (bei Ethernet die
Adresse 244) ist fiir Werkszwecke reserviert.

Baudrate

Die Baudrate eines Kommunikationsnetzwerks bestimmt die Ubertragungsgeschwindigkeit von Daten
zwischen Gerdt und Master. Eine Baudrate von 9600 entspricht 9600 Bits pro Sekunde. Da ein einzelnes
Zeichen 8 bit plus Start, Stopp und optional Paritdt bendétigt, miissen bis zu 11 bit pro Byte tibertragen
werden. 9600 Baud entspricht daher etwa 1000 Bytes pro Sekunde.

Die Ubertragungsgeschwindigkeit in Ihrem System wird zum groRen Teil durch die Wartezeit zwischen dem
Senden einer Meldung und dem Empfangen einer Antwort bestimmt.

Besteht eine Meldung z. B. aus 10 Zeichen (10 ms bei 9600 Baud) und die Antwort besteht ebenfalls aus 10
Zeichen, betrigt die Ubertragungszeit 20 ms. Liegt die Wartezeit bei 20 ms ergibt sich eine endgiiltige
Ubertragungszeit von 40 ms.

Paritadt

Mit der Festlegung einer Paritat konnen Sie lberpriifen, ob die libertragenen Daten vollstandig
angekommen sind.

Die Paritdt ist die geringste Form der Vollstandigkeit einer Meldung. Es wird sichergestellt, dass ein Byte
entweder eine gerade oder eine ungerade Anzahl von 0 oder 1 in den Daten enthalt.

Industrielle Protokolle enthalten normalerweise Layer zur Uberpriifung, dass das erste iibertragene Byte
fehlerfrei ist. Modbus wendet einen CRC (Cyclic Redundancy Check) auf die Daten an, um sicherzustellen,
dass das Datenpaket korrekt ist.

RX/TX Verzégerungszeit

In manchen Systemen ist eine Verzdgerung zwischen dem Empfang einer Meldung am Gerat und dem
Senden einer Antwort nétig, da verwendete Kommunikations Konverter oft eine Ubertragungspause fiir die
Umschaltung zwischen Senden und Empfangen bendétigen.

13.5 Beispiel 1: Einstellen der Gerdteadresse

Die Einstellung kdnnen Sie in Ebene 3 vornehmen:

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1.  Driicken Sie @ bis Comms
erscheint.

2. Gehen Sie mit auf

Sie kdnnen eine Adresse bis 254 wahlen.
Achten sie darauf, dass maximal 31 Gerdte

Adresse. an eine RS485 Verbindung angeschlossen
werden kdnnen.
3. Wihlen Sie mit @ oder @ Weitere Informationen finden Sie im 2000

die Adresse fiir das Gerat.

Series Communications Handbook,
Bestellnummer HA026230
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13.6 Beispiel 2: Senden des SP des Masters zum PV des Slaves

1. Verkniipfen Sie den Sollwert im Master mit dem ‘Bcast Wert'. Das Vorgehen dabei finden Sie in
Abschnitt 4.1.2. oder, bei Verwendung von iTools, in Abschnitt 26.10 beschrieben.

2. Setzen Sie ‘ZielAdr’ im Master auf ‘2. 2 ist der Modbuswert fiir ‘Ziel SP’. Der Wert des Master Sollwerts
erscheint in der unteren Anzeige des Slaves (vorausgesetzt, Sie haben die Hauptanzeige entsprechend
konfiguriert).

13.7 Modbus Adressen

Die Modbus Adressen fiir alle Parameter finden Sie im Internet unter der Adresse www.eurotherm.co.uk. In
der folgenden Tabelle finden Sie die Adressen der am meisten verwendeten Parameter.

Adresse |Adresse Hex Parameter Adresse |Adresse Hex Parameter
Dezimal Dezimal
1 0x0001 Loop.Main.PV 38 0x0026 PV.Emissivity
2 0x0002 Loop.Main.TargetSP 39 0x0027 Loop.Diag.Error
3 0x0003 Loop.OP.ManualOutVal 45 0x002d LgclO.LA.MinOnTime
4 0x0004 Loop.Main.ActiveOut 46 0x002e Loop.OP.PotCalibrate
5 0x0005 Loop.Main.WorkingSP 47 0x002f Alarm.1.Hysteresis
6 0x0006 Loop.PID.ProportionalBand 48 0x0030 Loop.PID.ProportionalBand2
7 0x0007 Loop.Setup.ControlAction 49 0x0031 Loop.PID.IntegralTime2
8 0x0008 Loop.PID.IntegralTime 50 0x0032 Loop.PID.ManualReset2
9 0x0009 Loop.PID.DerivativeTime 51 0x0033 Loop.PID.DerivativeTime2
1" 0x000b Loop.SP.RangeLow 52 0x0034 Loop.PID.RelCh2Gain2
12 0x000c Loop.SP.RangeHigh 53 0x0035 Loop.OP.Ch1PotPosition
13 0x000d Alarm.1.Threshold 54 0x0036 LgclO.LA.MinOnTime
14 0x000e Alarm.2.Threshold 55 0x0037 Loop.Diag.IntegralOutContrib
15 0x000f Loop.SP.SPSelect 56 0x0038 Programmer.Run.CurSeg
16 0x0010 Loop.OP.Ch2Deadband 57 0x0039 Programmer.Run.FastRun
17 0x0011 Loop.PID.CutbackLow 58 0x003a Programmer.Run.ProgTimeLeft
18 0x0012 Loop.PID.CutbackHigh 59 0x003b Programmer.Run.CyclesLeft
19 0x0013 Loop.PID.RelCh2Gain 63 0x003f Programmer.Run.SegTimeLeft
21 0x0015 Loop.OP.Ch1TravelTime 66 0x0042 Loop.SP.SPTrimHighLimit
22 0x0016 Programmer.Run.CurProg 67 0x0043 Loop.SP.SPTrimLowLimit
23 0x0017 Programmer.Run.ProgStatus 68 0x0044 Alarm.2.Hysteresis
24 0x0018 Loop.SP.SP1 69 0x0045 Alarm.3.Hysteresis
25 0x0019 Loop.SP.SP2 71 0x0047 Alarm.4.Hysteresis
27 0x001b Loop.SP.SPTrim 72 0x0048 Loop.PID.ActiveSet
28 0x001c Loop.PID.ManualReset 73 0x0049 Instrument.Diagnostics.ErrCount
29 0x001d Programmer.Run.CurSegType 78 0x004e Loop.SP.RateDisable
30 0x001e Loop.OP.OutputHighLimit 81 0x0051 Alarm.3.Threshold
31 0x001f Loop.OP.OutputLowLimit 82 0x0052 Alarm.4.Threshold
34 0x0022 Loop.OP.SafeOutVal
35 0x0023 Loop.SP.Rate
36 0x0024 Programmer.Run.SegTimeLeft
37 0x0025 Loop.OP.Rate
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13.8 Ethernet

13.8.1  Gerate Setup

Anmerkung 1: Stellen Sie alle Kommunikations Parameter ein, bevor Sie das Gerdt mit einem Ethernet Netzwerk
verbinden. Stimmen die Einstellungen nicht mit den schon am Netzwerk vorhandenen Gerdten (berein, kdnnen
Netzwerk Probleme auftreten. Die Gerdte werden mit der festen IP Adresse 192.168.111.222 und mit der SubNet Mask
Einstellung 255.255.255.0 ausgeliefert.

Anmerkung 2: IP Adressen liegen normalerweise im Format "xxx.xxx.xxx.xxx" vor. Im Gerat wird jedes Element der IP
Adresse separat angezeigt und konfiguriert.

"IP Adresse 1" bezieht sich auf den ersten Satz mit drei Digits, IP Adresse 2 auf die nachsten drei Digits usw. Das
gleiche Vorgehen gilt fir SubNet Mask, Default Gateway und Preferred master IP Address.

13.8.2 Anzeige der MAC Adresse

Jedes Ethernet Modul beinhaltet eine eigene MAC Adresse, die als 12 Digit hexadezimale Zahl im Format "aa-bb-cc-
dd-ee-ff" angegeben wird.

In den Gerdten der Serie 3500 werden MAC Adressen als 6 separate hexadezimale Werte im COMMS Menl gezeigt.
MACT zeigt das erste Digit-Paar (z. B. "0xAA"), MAC2 zeigt das zweite Digit-Paar usw.

Die MAC Adresse finden Sie, wenn Sie das Gerat starten und in das COMMS Menii gehen. Am Ende des Menlis finden
Sie den Parameter 'Show Mac'. Setzen Sie diesen auf 'Ja', damit die MAC Adresse der eingebauten Ethernet Karte
angezeigt wird.

13.8.3 DHCP Einstellungen

Kldren Sie mit Ihrem Netzwerk Administrator, ob die IP Adressen fiir die Gerate fest oder dynamisch vom DHCP
Server zugewiesen werden.

Bei einer dynamischen Zuweisung missen Sie dem Netzwerk Administrator alle MAC Adressen mitteilen.

Bei einer festen Zuweisung der IP Adressen gibt lhnen der Netzwerk Administrator die MAC Adressen sowie die
SubNet Mask. Diese miissen Sie im Regler im COMMS Menii wadhrend des Setups konfigurieren. Bitte notieren Sie sich
die zugewiesenen Adressen.

13.8.4 Netzwerk Verbindungen

Schrauben Sie den "RJ45" Adapter in den "H" Port des Gerats, wie in Abschnitt 1.7.6 gezeigt. Verwenden Sie Standard
CATS Kabel, um das Gerdt an den Ethernet 10BaseT Schalter oder Hub anzuschlieBen. Verwenden Sie liberkreuzte
Kabel nur, wenn Sie das Gerat direkt mit einem PC als Netzwerk Master verbinden.

13.8.5 Dynamische IP Adressierung

Setzen Sie den Parameter "DHCP enable" im "Comms" Meni auf "Dynamic". Sobald das Gerdt mit dem Netzwerk
verbunden und gestartet ist, erfasst es seine "IP Adresse", "SubNet Mask" und "Default gateway" vom DHCP Server
und zeigt diese Informationen innerhalb weniger Sekunden.

13.8.6  Feste IP Adressierung

Stellen Sie sicher, dass der Parameter "DHCP enable" im "Comms" Menii auf "Fixed" steht und geben Sie die
bendtigte (und vom Netzwerk Administrator festgelegte) IP Adresse und SubNet Mask ein.

13.8.7 Weitere Anmerkungen

1. Das "Comms" Menii enthdlt weitere Konfigurationseinstellungen fiir "Default Gateway". Diese Parameter
werden bei der dynamischen IP Adressierung automatisch eingestellt. Verwenden Sie die feste IP Adressierung,
bendtigen Sie diese Einstellung nur, wenn das Gerdt iber das lokale Netz hinaus kommunizieren soll, z. B. {iber
Internet. Erkundigen Sie sich bei Inrem Netzwerk Administrator nach den passenden Einstellungen.

2. Das "Comms" Menii enthdlt Konfigurationseinstellungen fiir "Preferred Master". Stellen Sie diese IP Adresse auf
die IP Adresse eines bestimmten PC ein, wird einer der vier Ethernet Anschlisse fir diesen PC reserviert. Dadurch
wird die Anzahl der fiir anonyme Verbindungen freien Anschliisse auf 3 reduziert.
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13.8.8

iTools Setup

Die iTools Konfigurationssoftware, ab Version V5.60 steht Ihnen fir die Konfiguration der Ethernet Kommunikation

zur Verfligung.

Gehen Sie bei der Konfiguration von Ethernet wie folgt vor.

Einbinden des Host Namen/Adresse in die iTools Abfrage:
1. Stellen Sie sicher, dass iTools NICHT lduft, bevor Sie die folgenden Schritte durchgefiihrt haben.

N o v ok~ WwN

Wahlen Sie in Windows ‘Start’, danach ‘Einstellungen’ und ‘Systemsteuerung’.
In der Systemsteuerung (XP: klassische Ansicht) rufen Sie ‘iTools’ auf.

Gehen Sie in der iTools Konfiguration auf das Register ‘TCP/IP’.
Klicken Sie auf ‘Add’, um eine neue Verbindung hinzuzufiigen.
Geben sie fiir die neue TCP/IP Verbindung einen Namen ein.
Klicken Sie erneut auf ‘Add’, und geben Sie im Bereich ‘Host Name/ Address’ den Host Namen (Details

vom Netzwerk Administrator) oder die IP Adresse des Gerats ein.

®

Bestatigen Sie mit ‘OK’ den neuen TCP/IP Port.
10. Sie sollten nun den neu konfigurierten TCP/IP Port im TCP/IP Register der iTools Systemsteuerung sehen.
iTools kann nun mit einem Gerat mit den konfigurierten Angaben fiir Host Name/IP Adresse kommunizieren.

Bestatigen Sie mit ‘OK’ den eingegebenen Host Name/IP Adresse.

13.8.9  Ethernet Parameter
Menii: Comms Unterordner: H
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Ident Zeigt, ob ein Comms Modul Keine Kein Modul R/0O
auf den Steckplatzen H oder ] | comms | Kommunikationsmodul vorhanden
vorhanden ist
Protokoll Protokoll der digitalen MODBUS; EIBISYNCH; Profibus; Devicenet;
Kommunikation Ethernet
Adresse Gerdteadresse 1 bis 253 1
DHCP enable Abschnitt 13.8 Fixed Fixed
Dynamic
IP Address 1 Abschnitt 13.8 0 bis 255 192
IP Address 2 Abschnitt 13.8 0 bis 255 168
IP Address 3 Abschnitt 13.8 0 bis 255 11
IP Address 4 Abschnitt 13.8 0 bis 255 222
Subnet mask 1 Abschnitt 13.8 0 bis 255 255
Subnet mask 2 Abschnitt 13.8 0 bis 255 255
Subnet mask 3 Abschnitt 13.8 0 bis 255 255
Subnet mask 4 Abschnitt 13.8 0 bis 255 0
Default GW 1 Abschnitt 13.8 0
Default GW 2 Abschnitt 13.8 0
Default GW 3 Abschnitt 13.8 0
Default GW 4 Abschnitt 13.8 0
Pref mstr IP 1 Abschnitt 13.8 0
Pref mstr IP 2 Abschnitt 13.8 0
Pref mstr IP 3 Abschnitt 13.8 0
Pref mstr IP 4 Abschnitt 13.8 0
Show MAC Abschnitt 13.8 Nein; Ja Nein
Network Status des Netzwerks Lauft Netzwerk ist angeschlossen und lauft R/O
Offline Netzwerk ist nicht angeschlossen
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ZAHLER, TIMER, SUMMIERER, ECHTZEITUHR

Das Gerat stellt Thnen eine Reihe von Funktionsblocken auf der Basis von Zeit/Datum Informationen zur
Verfligung. Diese kdnnen Sie als Teil des Regelprozesses verwenden.

14.1 Zahler

Sie kdnnen bis zu zwei Zadhler auswahlen. Diese bilden einen synchronen flankengetriggerten Ereignis Zahler.

Richtung
Freigabe Zihlen
Zahler
Uhr Funktions- [ Uberlauf
Ziel block  —n |
Ubertrag
Reset
Uberlauf 16schen

Abbildung 14-1: Zdhler Funktionsblock

Konfigurieren Sie einen Aufwartszdhler, erhoht jedes Uhr Ereignis den Zahler, bis der Zielwert erreicht ist. Ist
das geschehen, wird der Ubertrag auf WAHR gesetzt. Bei dem nichsten Impuls der Uhr wird der Zihler auf
Null zuriickgesetzt. Der Uberlauf wird als WAHR gespeichert und der Ubertrag auf FALSCH zuriickgesetzt.

Konfigurieren Sie einen Abwadrtszdhler, dann verringert jedes Uhr Ereignis den Zahler, bis Null erreicht ist.
Sobald das geschehen ist, wird der Ubertrag auf WAHR gesetzt. Bei dem nichsten Impuls der Uhr wird der
Zahler auf den Anfangswert zuriickgesetzt. Der Uberlauf wird als WAHR gespeichert und der Ubertrag wird
auf FALSCH zuriickgesetzt.

Sie haben die Moglichkeit, die Zdhler Blécke wie folgt zu kaskadieren.

Richtung Richtung
Freigabe ) Zdhlen Freigabe ) Zdhlen
h Zahler | (jperiauf Uhr Zdhler | jperlauf
Uhr Funktions- [ Funktions- [
Ziel block 1 [ Ubertrag Ziel block 1 | Ubertrag
Reset Reset
Uberlauf [6schen Uberlauf l&schen

Abbildung 14-2: Kaskadierung der Zahler

Der Ubertrag Ausgang des ersten Zahlers dient als Freigabe Eingang des zweiten Zihlers. Daraus folgt, dass
der zweite Zahler nur eine Flanke erkennen kann, wenn er durch die vorangegangene Flanke freigegeben
wurde. Das bedeutet, dass der Ubertrag Ausgang eines Zihlers seinen Uberlauf Ausgang iiber einen Uhr
Zyklus weitergeben muss. Der Ubertrag wird NICHT durch einen Uberlauf (z. B. Zihler > Ziel) erstellt,
sondern wenn der Zahler sein Ziel erreicht (Zahler = Ziel). Im folgenden Zeit Diagramm sehen Sie das Prinzip

eines Aufwadrtszahlers dargestellt.
Zahler = Zahler = Ziel
| Ziel -1 | | Zahler=0 |
Uhr >

sinEmhEGGEER

Ubertrag

| ,
| Uberlauf
|

Abbildung 14-3: Zeit Diagrarlnm fiir einen Aufwartszdhler
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14.1.1 Zahler Parameter

Menii: Zdhler

Unterordner: 1 bis 2

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
B

Freigabe Zdhler Freigabe. Ja Freigegeben Ja Ebene 3
Zdhler 1 oder 2 wird in der Gerdte Nein Gesperrt
Konfiguration freigegeben, kénnen
aber auch in diesem Menii ein-
bzw. ausgeschaltet werden

Richtung Definiert die Zahlrichtung. Aufwarts | Aufwarts zahlen Aufwarts | Konf
Dieser Parameter darf bei Abwarts [ Abwarts zahlen Ebene 3
laufendem Zahler nicht gedndert R/O
werden. Einstellung nur in der
Konfigurationsebene

Ripple Ubertrag zur Aktivierung des Aus R/O

Carry Eingangs eines zweiten Zahlers.
Wird auf EIN gestellt, wenn der
Zdhler den Zielwert erreicht hat

Uberlauf Das Uberlauf Flag wird gesetzt, R/O
wenn der Zdhler Null erreicht

Uhr Zahlperiode zum Erhéhen oder 0 Kein Uhr Eingang 0 R/0O,
Verringern des Zahlers. Wird 1 Uhr Eingang aktiv wenn
normalerweise mit einer verkniipft
Eingangsquelle, z. B. Digitaleingang,
verkniipft

Ziel Zielwert des Zahlers 0 bis 99999 Ebene 3

Zdhler Zahlt bei jedem Uhr Impuls, bis der | 0 bis 99999 R/O
Zielwert erreicht ist

Reset Riicksetzen des Zahlers Nein Nicht zuriickgesetzt Nein Ebene 3

Ja Zuriickgesetzt
Ueberl. Léscht das Uberlauf Flag Nein Nicht geldscht Nein Ebene 3
l6schen Ja Geloscht
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14.2 Timer

Sie kdnnen bis zu vier Timer konfigurieren. Flr jeden Timer kdnnen Sie eine andere Betriebsart wahlen, da
die Timer unabhangig voneinander arbeiten.

14.2.1 Timer Arten
Fir jeden Timer stehen Ihnen vier Betriebsarten zur Verfiigung. Diese Typen finden Sie im Folgenden erklart.
14.2.2 Impuls Timer

Verwenden Sie diesen Timer, um einen Impuls mit fester Lange zu generieren. Der Impuls wird bei
ansteigender Flanke des Eingangs getriggert.

e Der Ausgang wird aktiv, wenn der Eingangszustand von Aus auf Ein wechselt (Trigger).
o Der Ausgang bleibt fiir die vorgegebene Zeit aktiv.

e Wird der ‘Trigger’ des Eingangs erneut aktiv, wahrend die Timerzeit noch lauft, startet die Zeit neu und
der Ausgang bleibt aktiv.

e Die getriggerte Variable folgt dem Status des Ausgangs.

In folgender Abbildung sehen Sie das Verhalten des Timers unter verschiedenen Bedingungen.

Eingang
Ausgang R

Zeitfolge —
Triggerung |

Eingangsintervall > Zeit

Eingang

Ausgang '
<+—>

Zeit
Zeitfolge /’
Triggerung ‘

Abbildung 14-4: Impuls Timer unter verschiedenen Bedingungen des Eingangs
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14.2.3 Verzégerungs Timer

Dieser Timer bietet lhnen einen Verzdgerung zwischen Triggerereignis und Timerausgang. Wird der Timer
durch ein kurzes Signal getriggert, wird nach der Verzogerungszeit ein Abtastimpuls (110 ms) generiert.

Der Ausgang wird inaktiv, wenn der Eingang von Aus auf Ein wechselt.
Der Ausgang bleibt inaktiv, bis die Zeit abgelaufen ist.

Wechselt der Eingang auf Aus, bevor die Zeit abgelaufen ist, lauft der Timer weiter, bis die Zeit mit der
Zeitfolge gleich ist. Danach wird ein Impuls mit der Zeit eines Abtastimpulses generiert.

Ist die Zeit abgelaufen, wird der Ausgang aktiv.
Der Ausgang bleibt aktiv, solange der Eingang aktiv ist.

Die getriggerte Variable wird aktiv, wenn der Eingangsstatus von Aus auf Ein wechselt. Sie bleibt aktiv,
bis Zeitfolge und Ausgang inaktiv werden.

Die folgende Abbildung zeigt Ihnen das Verhalten des Timers unter verschiedenen Bedingungen.

Eingang

Zeit
Ausgang <>

Zeitfolge /
Triggerung

Abbildung 14-5: Verzégerungs Timer unter verschiedenen Bedingungen des Eingangs
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14.2.4 One Shot Timer Mode
Dieser Timer ist ein einfacher Timer.
¢ Andern Sie den Timer auf einen Wert = 0, wird der Ausgang aktiv.
e Der Zeitwert wird vermindert, bis er Null erreicht. Der Ausgang wird dann inaktiv.
e Sie kdnnen den Zeitwert an jedem Punkt dndern.

e Erreicht der Timer Null, wird er nicht auf einen Wert zurlickgesetzt. Um die nachste Zeitfolge zu
starten, missen Sie den Zeitwert andern.

e Der Eingang fiihrt den Ausgang. Ist der Eingang aktiv, zdhlt die Zeitfolge bis Null. Wird der Eingang
inaktiv, stoppt der Timer und der Ausgang wird inaktiv, bis der Eingang wieder aktiv wird.

Anmerkung: Ist der Eingang eine digitale Verknilipfung, miissen Sie ihn nicht direkt verkniipfen. Setzten Sie
den Eingang dann auf EIN, ist der Timer immer freigegeben.

o Die getriggerte Variable wird aktiv, sobald der Timerwert verdndert wird. Sie wird zurlickgesetzt, wenn
der Ausgang inaktiv wird

Das Verhalten des Timers unter verschiedenen Bedingungen sehen Sie in folgender Abbildung.

Eingang ‘ ;

Zeitanderun Zeitanderung

Ausgang < " \4 ‘ A B

Zeit

Zeitfolge

Triggerung
Verwendung des Eingangs zur Fithrung des Timers.

DL
?'J?u?‘ ‘ﬂ A+B+C+D = Zeit

Abbildung 14-6: One Shot Timer
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14.2.5 Kompressor oder Minimum Ein Timer

Bei diesem Timer bleibt der Ausgang flir eine bestimmte Zeit nach inaktiv werden des Eingangs aktiv. Diesen
Timer kdnnen Sie zum Beispiel dazu verwenden, dass ein Kompressor nicht standig geschaltet wird.

e Der Ausgang wird aktiv, wenn der Eingang von Aus auf Ein wechselt.
e Wechselt der Eingang von Ein auf Aus, beginnt die Zeitfolge.
e Der Ausgang bleibt aktiv, bis die Zeit abgelaufen ist. Danach wir der Ausgang inaktiv.

e Wechselt der Eingang wieder auf Ein solange der Ausgang noch aktiv ist, wird die Zeit auf Null
zuriickgesetzt. Die Zeit beginnt wieder zu laufen, sobald der Eingang wieder auf Aus wechselt.

o Die getriggerte Variable bleibt gesetzt, solange die Zeitfolge >0 ist. Sie zeigt an, dass der Timer lduft.

Folgende Abbildung zeigt Ihnen das Verhalten des Timers unter verschiedenen Bedingungen.

Eingang ‘W |
s | |

Zeitfolge

Triggerung ‘ '

<4+—> <—>§
Zeit Zeit

Abbildung 14-7: Minimum Ein Timer unter verschiedenen Bedingungen des Eingangs
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14.2.6 Timer Parameter

Menii: Timer Unterordner: 1 bis 4
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
=1
Typ Timertyp Aus Timer nicht konfiguriert Aus oder | Konf
Impulse Generiert einen Impuls mit fester Linge bei | wie
Flankentriggerung bestellt
Verzog. Liefert eine Verzégerung zwischen
Eingangstriggerung und Timerausgang
One Shot Einfacher Timer, der auf Null zahlt und
dann ausschaltet
Min-Ein Der Minimum Ein Timer garantiert, dass der
Ausgang fiir eine bestimmte Zeit EIN bleibt,
nachdem das Eingangssignal entfernt wurde
Zeit Timerzeit. Bei Impuls, 0:00.0 bis 99:59:59 Ebene 3
Verzoégerungs und Min-Ein
Timer wird dieser Wert
einmal eingegeben und bei
jedem Timer Start in den
Parameter “verbleibende
Zeit” kopiert. Bei Impuls
Timern wird der Zeitwert
selbst verringert
Verg Zeit Vergangene Timerzeit 0:00.0 bis 99:59:59 R/O
Ebene 3
Eingang Trigger/Gate Eingang. Aus Aus Aus Ebene 3
Einschalten zum Starten Ein Timer Start
der Zeit
Ausgang Timer Ausgang Aus Ausgang aus Ebene 3
Ein Timer ist abgelaufen
Getriggert Timer Triggerung. Dieser Aus Timer lauft nicht R/O
Statusausgang zeigt, dass Ein Timer l4uft Ebene 3
der Timereingang erkannt
wurde
Die Parameter aus der Tabelle wiederholen sich fiir die Timer 2 bis 4.
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14.3 Summierer

Die zwei Summierer zeichnen die Summe der Messungen Uiber der Zeit auf. Sie haben die Méglichkeit, jeden
Summierer Uber Soft Wiring mit jedem Messwert zu verkniipfen. Als Ausgange des Summierers stehen lhnen
der integrierte Wert und ein Alarm zur Verfligung. Der Alarm schaltet, wenn der Summierer einen von lhnen
gesetzten Grenzwert Uiberschreitet.

Der Summierer hat folgende Attribute:

1. Start/Stopp/Riicksetzen
Bei Start rechnet der Summierer den Eingang auf und vergleicht seinen Wert mit dem Alarmsollwert.
Bei Stopp unterbricht der Summierer die Zdhlung, vergleicht aber weiter.
Bei Riicksetzen (Reset) wird der Wert und der Alarm des Summierers zuriickgesetzt.

2. Alarmsollwert
Ist der Sollwert positiv, wird der Alarm aktiv, wenn die Summe den Sollwert liberschreitet.
Ist der Sollwert negativ, wird der Alarm aktiv, wenn die Summe den Sollwert unterschreitet.
Ist der Sollwert 0.0, ist der Alarm ausgeschaltet.
Der Alarmausgang wird durch Riicksetzen des Summierers oder Andern des Sollwerts zuriickgesetzt.

3. Grenzen
Der Summierer wird durch die Werte 99999 und —19999 begrenzt.

4. Auflosung
Der Summierer halt die Auflosung aufrecht, auch wenn kleine Werte einer groBen Summe aufintegriert
werden.

14.3.1 Summierer Parameter

Menii: Summierer Unterordner: 1 bis 2

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern

Summe Summe 99999 bis -19999 R/0O
Ebene 3

Eingang Der Wert, der aufaddiert -9999.9 bis 9999.9. Ebene 3

wird Anmerkung: Der Summierer stoppt, wenn der Eingang
‘Bad’ ist.

Einheit Summierer Einheiten Kein Konf
AbsTemp
V, mV, A, mA,

PH, mmHg, psi, Bar, mBar, %RH, %, mmWG, inWG,
inWW, Ohm, PSIG, %02, PPM, %CO2, %CP, %/sec,

RelTemp
mBar/Pa/T

sec, min, hrs,

Aufldsung Summierer Auflésung XXXXX XXXXX Konf
XXXX.X
XXX XX
XX XXX
XXXXX
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Alarmsollwert

Summenwert, bei dem ein
Alarm ausgeldst werden
soll

-99999 bis 99999

Ebene 3

AlarmAus

Dieser schreibgeschiitzte
Wert zeigt, ob der
Alarmausgang EIN oder
AUS ist.

Die Summe kann positiv
oder negativ sein.

Bei positiver Summe tritt
ein Alarm auf, wenn

Summe > + Alarmsollwert

Bei negativer Summe tritt
ein Alarm auf, wenn

Summe > - Alarmsollwert

Aus

Ein

Alarm inaktiv

Alarmausgang aktiv

Aus

Ebene 3

Start

Startet den Summierer

Nein

Ja

Summierer lduft nicht

Summierer lauft

Nein

Ebene 3

Hold

Stoppt und hdlt den
Summierer auf dem
aktuellen Wert

Anmerkung:

Die Parameter Run & Hold
dienen der Verknipfung z.
B. zu Digitaleingangen.
Damit der Summierer
arbeiten kann, muss Run
auf ‘Ein’ und Hold auf ‘Aus’
stehen.

Nein

Ja

Summierer nicht gestoppt

Summierer gestoppt

Nein

Ebene 3

Reset

Riicksetzen des Summierers

Nein
Ja

Summierer lauft

Summierer zuriickgesetzt

Nein

Ebene 3
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14.4 Echtzeituhr

Die Echtzeituhr (nur Wochentag und Zeit) bietet lhnen die Moglichkeit der Zeitplanung zusammen mit zwei
Ausgdngen. Fiir die Ausgdange missen Sie jeweils Ein-Tag und Ein-Zeit und Aus-Tag und Aus-Zeit

konfigurieren.

Folgende Tag Optionen werden unterstiitzt:

Tag Option Beschreibung

Nie Sperrt die Ausgangsfunktion

Montag Ausgang kann nur am Montag geschaltet werden
Dienstag Ausgang kann nur am Dienstag geschaltet werden
Mittwoch Ausgang kann nur am Mittwoch geschaltet werden
Donnerstag Ausgang kann nur am Donnerstag geschaltet werden
Freitag Ausgang kann nur am Freitag geschaltet werden

Samstag Ausgang kann nur am Samstag geschaltet werden
Sonntag Ausgang kann nur am Sonntag geschaltet werden

Mo-Fr Ausgang kann von Montag bis Freitag geschaltet werden
Mo-Sa Ausgang kann von Montag bis Samstag geschaltet werden
Sa-So Ausgang kann von Samstag bis Sonntag geschaltet werden
Jeden Tag Der Ausgang steht immer zur Verfligung

Zum Beispiel kdnnen Sie einen Ausgang so konfigurieren, dass er am Montag um 07:30 Uhr eingeschaltet

und am Freitag um 17:15 Uhr ausgeschaltet wird.

Sie kénnen den Ausgang der Echtzeituhr verwenden, um das Gerdt in Standby zu setzen oder eine Batch zu

starten.

Die Echtzeituhr Funktion setzt/l6scht die Ausgdnge nur zur konfigurierten Zeit. Dadurch kénnen Sie die
Ausgdnge manuell Uberschreiben, indem Sie den Ausgang zwischen den Ausgangsaktivierungen dandern.

Die Echtzeituhr kann nicht Datum und Jahr anzeigen.

14.4.1 Echtzeituhr Parameter

Menii: Echtzeit Uhr Unterordner: Keine
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern

B
Modus Einstellung der Uhr Lauft Normalbetrieb Lauft Ebene 3

Editieren | Einstellen der Uhr
Gestoppt | Uhr gestoppt (spart Batterieleistung)
Tag Zeigt den aktuellen Tag oder im Siehe Tabelle oben Ebene 3
Andern Modus: Einstellen des Tags
Zeit Zeigt die aktuelle Zeit oder im 00:00:00 bis 23:59:59 Ebene 3
Andern Modus: Einstellen der Zeit

Ein Tag! Tage, wenn Ausgang 1 und 2 Siehe Tabelle oben Ebene 3
Ein Tag2 aktiviert werden
Ein Zeit1 Tageszeit, wenn Ausgang 1 und 2 00:00:00 bis 23:59:59 Ebene 3
Ein Zeit2 aktiviert werden

i i
Aus Tagl Tage, wenn Ausgang 1 und 2 Siehe Tabelle oben Ebene 3
Aus Tag2 deaktiviert werden
Aus Zeit1 Tageszeiten, wenn Ausgang 1 und 2 | 00:00:00 bis 23:59:59 Ebene 3
Aus Zeit2 deaktiviert werden

us Zei
Ausgang1 Ausgang 1 und 2 Aus Ausgang nicht aktiviert Ebene 3
Ausgang?2 Ein Ausgang aktiviert
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15.  APPLIKATIONEN

15.1 Feuchteregelung

15.1.1  Ubersicht

Feuchteregelung ist ein Standardmerkmal des 3500. In diesen Applikationen kdnnen Sie den Regler mit
einem Sollwertprofil konfigurieren (Kapitel 20).

Sie konnen fiir die Messung die traditionelle Feuchte/Trockenfiihler Methode verwenden (Abbildung 15-1)
oder mit einem Solid State Fihler arbeiten.

Sie haben die Moglichkeit, einen Ausgang zur Ansteuerung eines Kithlkompressors zu verwenden, der ein
Bypass Ventil und moglicherweise zwei Heiz- und/oder Kiihllevel steuert.

15.1.2  Beispiel: Anschlussschema eines Feuchtereglers

Entfeuchten L N
Ventil

Stellglied f[]rj
PSU Temperatur-
regelung
Befeuchten
Ventil
v

Ansteuerkapazitat des
Digitalausgangs: 1,5 mA
mit interner
Spannungsversorgung;
40 mA mit externer
Spannungsversorgung

‘—|:| Trockenfiihler Feuchtefiihler

Temperatur Temperatur

Zur Umsetzung des hier gezeigten Beispiels bendtigen Sie die folgenden Module. Je nach Anwendung
werden unterschiedliche Module benétigt:

Modul 1 Analog oder Relais zur Ansteuerung des Entfeuchten Ventils
Modul 3 PV Eingangsmodul fiir Feuchtefiihler Temperatur RTD
Standard Digital E/A Verwendet als Logikausgdnge fiir Befeuchten Ventil und

Temperaturregelung Stellglied

Standard PV Eingang Fir Trockenfiihler RTD, das zur Temperaturregelung und
Feuchteberechnung verwendet wird

Abbildung 15-1: Beispiel Feuchteregelung
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15.1.3 Temperaturregelung einer Klimakammer

Flr die Temperaturregelung einer Klimakammer bendtigen Sie einen Regler mit einem Regelkreis und zwei
Regelausgdngen. Der Heizausgang steuert im allgemeinen (iber ein Solid State Relais zeitproportional eine
elektrische Heizung. Der Kiihlausgang steuert ein Kiihlventil zum Abkiihlen der Kammer. Der Regler
berechnet automatisch den notwendigen Stellgrad der Heiz- und Kiihlausgange.

15.1.4 Feuchteregelung einer Klimakammer

Die Feuchtigkeit in einer Klimakammer wird liber die Zufuhr von Wasserdampf geregelt. Wie bei der
Temperaturregelung bendtigen Sie zwei Regelausgange. Z. B. einen fiir das Befeuchten, einen fiir das
Entfeuchten.

Zur Befeuchtung der Kammer kénnen Sie entweder Wasserdampf aus einem Kessel oder einer
Abdampfschale einleiten oder direkt atomisiertes Wasser einspriihen.

Verwenden Sie einen Kessel, wird die Menge des notwendigen Wasserdampfs durch den Befeuchtungs-
Ausgang des Reglers gesteuert.

Bei einer Abdampfschale wird die mit Wasser gefiillt Schale durch ein Heizelement erhitzt. Der
Befeuchtungs-Ausgang des Reglers regelt die Wassertemperatur.

Arbeiten Sie mit atomisiertem Wasser, wird mittels Druckluft feiner Wasserdampf direkt in die Klimakammer
gespriiht. Der Befeuchtungs-Ausgang steuert ein Magnetventil zeitproportional.

Fiir die Entfeuchtung kénnen Sie die Kiihleinrichtung des Temperaturregelkreises mitverwenden. Uber den
Entfeuchtungs-Ausgang konnen Sie ein separates Regelventil oder mehrere Warmeaustauscher regeln.
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15.2 Feuchte Parameter

Menii: Feuchte

Unterordner: Keine

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Auflosung Auflosung der relativen Feuchte XXXXX Konf
XXXX.X
XXX XX
XX XXX
XXXXX
PsycK Psychometrische Konstante bei einem | 0.0 bis 10.0 6.66 Ebene 3
vorgegebenen Druck (6.66E-4 bei
Standard atmospharischem Druck).
Der Wert ist abhdngig von der
Luftgeschwindigkeit liber den Feuchte
Fihler und der
Verdampfungsgeschwindigkeit.
6.66E-4 ist fiir das beliiftete
ASSMANN Psychrometer
Druck Atmosphérischer Druck 0.0 bis 2000.0 1013.0 Ebene 3
mbar
FeuchteT Feuchtefiihler Temperatur Bereichseinheiten
Feuchte Offs Feuchtefiihler Temperature Offset -100.0 bis 100.0 0.0 Ebene 3
TrockenT Trockenfiihler Temperatur Bereichseinheiten
RelFeuch Die relative Feuchte ist das Verhiltnis | 0.0 bis 100.0 100 R/O
des aktuellen Wasserdampf
Drucks (AVP) zum gesattigten
Wasserdampf Druck (SVP) bei einer
bestimmten Temperatur und einem
bestimmten Druck
Taupunkt Der Taupunkt ist die Temperatur, bei | -999.9 bis 999.9 R/O
der Luft zum Kihlen bendétigt wird
(bei konstantem Druck und
Wasserdampf Inhalt), damit die
Sattigung erreicht
FBruch Zeigt, ob einer der Fiihler defekt ist Nein Kein Fiihlerbruch Konf
Ja Fuhlerbruch erkannt
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15.3 Zirkonia (C-Pegel) Regelung

15.3.1

15.3.2

15.3.3

15.3.4

15.3.5

Fir die C-Pegel Regelung bendtigen Sie einen 3500 mit dem Bestellcode ZC. Meist wird das Gerdt als
Programmgeber zur Erstellung von C-Pegel Profilen bestellt. In diesem Abschnitt wird vorausgesetzt, dass Sie
mit einem Programmgeber arbeiten.

Berechnung des PV: Als Prozesswert konnen Sie den C-Pegel, den Taupunkt oder die
Sauerstoffkonzentration verwenden. Der Prozesswert wird aus Sonden Temperatureingang, Sonden mV
Eingang und externem Gas Referenz Eingang berechnet. Sonden von verschiedenen Herstellern werden
unterstltzt. Der 3500 bietet Ihnen die Moglichkeit, C-Pegel und Taupunkt gleichzeitig anzeigen zu lassen.

Folgende Definitionen sind hilfreich:
Temperaturregelung

Fir den Fihlereingang des Temperatur Regelkreises kdnnen Sie das Signal der Zirkonia Sonde verwenden. Es
ist aber liblich, ein eigenes Thermoelement anzuschlieBen. Den Heizausgang des Reglers kénnen Sie mit
einem Gas- oder Ol-Brenner, einem Thyristorsteller oder einem Schiitz zur Ansteuerung einer elektrischen
Heizung verbinden. In manchen Anwendungen wird der Kiihlausgang zur Ansteuerung eines Liifters oder
eines Verdampfers angeschlossen.

C-Pegel Regelung

Die Zirkonia Sonde generiert ein mV-Signal (EMK), das auf dem Verhaltnis der Sauerstoffkonzentration der
Referenz-Luft (normale Luft) auRerhalb des Ofens zu jener innerhalb des Ofens basiert.

Der Regler berechnet mit Hilfe der Temperatur und des Sonden mV-Signals den aktuellen Prozentsatz des C-
Pegels im Ofen. Dieser Regelkreis arbeitet mit zwei Ausgdngen. Mit dem einen Ausgang wird die Gaszufuhr,
mit dem zweiten Ausgang wird die Luftzufuhr zur Korrektur der Ofenatmosphare gesteuert.

RuRalarm

Zusétzlich zu den normalen Regelalarmen bietet lhnen der 3500 einen RuRalarm. Dieser Alarm arbeitet in
Abhadngigkeit von der Sonden-EMK und dient zur Vermeidung von Regelfehlern aufgrund von
RuBablagerungen im Inneren des Ofens. Den Alarm kdnnen Sie mit einem Relaisausgang verkniipfen, um ein
externes Alarmbauteil zu triggern.

Automatische Sondenspiilung

Die Sondenspiilungs Strategie des 3500 kdnnen Sie so konfigurieren, dass diese entweder zyklisch und/oder
per Hand von lhnen aktiviert werden kann. Am Beginn der Spiilung wird ein “Schnappschuss” des Sonden
mV Werts genommen. RuB und andere Schmutzpartikel werden mit Druckluft von der Sonde abgebrannt
(Burn off). Die minimale und maximale Spiilungszeit kdnnen Sie selbst bestimmen. Erholt sich der Sonden
mV Wert nicht innerhalb der maximalen Zeit bis auf 5 % des SchappschuBwerts, wird ein Alarm getriggert.
Dies ist ein Zeichen, dass die Sonde zu alt ist und von lhnen ausgewechselt werden sollte. Wahrend der
Reinigung und der Erholung wird der PV eingefroren, damit ein kontinuierlicher Ofenbetrieb gewahrleistet
ist. Das in dieser Zeit gesetzte Flag ‘PvFrozen’ kdnnen Sie fiir verschiedene Strategien nutzen, z. B. zum
Anhalten der Integralaktion wahrend der Reinigung.

Endothermische Gaskorrektur

Mit Hilfe eines Gas-Analysators kdnnen Sie den CO Gehalt des Gases bestimmen. Besitzt dieser Analysator
einen 4-20mA Ausgang, kdnnen Sie diesen in den 3500 einspeisen, um den berechneten C-Pegel
automatisch zu korrigieren. Alternativ dazu kénnen Sie den Wert manuell eingeben.
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15.4 Zirkonia Parameter

Menii: Zirkonia

Unterordner: Keine

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Sondenart Gleichung der verwendeten Drayton Drayton Ebene 3
Airkenia Sonds Accucarb Accucarb
SSI SSl
MacDhui MacDhui
%02 Oxygen
LogO2 Log Oxygen
BoschO2 Bosch Oxygen
ZircoDew Dewpoint.
ProbeMV Probe mV
BoschCarb Bosch Carbon
BarberC Barber-Colman
MMICarb MMI Carbon
AACC AACC
Auflésung Auflésung des berechneten XXXXX Ebene 3
Ergebnisses XXXXX
XXX XX
XX XXX
XXXXX
Grau hinterlegte Parameter stehen lhnen fiir 02 Sonden nicht zur Verfligung.
GasRef Gas Referenzwert -9999.9 bis 9999.9 20.0 Ebene 3
ExtGasRef Externer Gas Referentwert -9999.9 bis 9999.9 0.0 Ebene 3
ExtGas Freig Freigabe der externen Gas 0 Intern 0 Ebene 3
B e
oder von einer externen Quelle sein
MinBerTemp Minimale Berechnungstemperatur -99999 bis 99999 720 Ebene 3
02 Exp Sauerstoff Exponent
Toleranz RuRtolereanz -9999.9 bis 9999.9 1.0 Ebene 3
SpilFreq Intervall bei zyklischer Spiilung 0:00:00 bis 99:59:59 oder 100:00 bis 500:00 4:00:00 Ebene 3
Spulzeit Spiilungsdauer 0:00:00 bis 99:59:59 oder 100:00 bis 500:00 0:00:00 Ebene 3
MinErhol Minimale Erholungszeit nach der 0:00:00 bis 99:59:59 oder 100:00 bis 500:00 0:00:00 Ebene 3
Spilung
MaxErhol Maximale Erholungszeit nach der 0:00:00 bis 99:59:59 oder 100:00 bis 500:00 0:10:00 Ebene 3
Spllung
TempEing Zirkonia Sonden Temperatur Temperaturbereich Ebene 3
Eingangswert
TempOffset Temperaturoffset der Sonde -99999 bis 99999 0 Ebene 3
SondeEing Zirkonia Sonde mV Eingang Ebene 3
SondeOffset Zirkonia Sonde mV Offset -99999 bis 99999 0 Ebene 3
02 Berechneter Sauerstoff
C-Pegel Berechneter C-Pegel R/O
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Taupunkt Zirkonia Prozesswert R/O
Der O2 oder Taupunktwert,
berechnet aus Temperatur- und
externem Gas Referenzeingang
Russalarm Sonde RuRalarm Ausgang Nein Kein Alarmausgang Ebene 3
Ja Alarm aktiv e
SondeFehler Sondenfehler Nein, Ja Ebene 3
PvFrozen Diese boolsche Variable friert den Nein R/0
PV wahrend des Spuilungszyklus ein. Ja
Er kann verkniipft werden, um z. B.
die Regelung wahrend der Spiilung
zu unterbrechen
Spulventil Freigabe des Spulungsventils Nein, Ja R/O
Spilstatus Status des Spiilzyklus Warten R/0
Spiilen
Erholen
Spulung Freigabe der Sonden Spiilung Nein Keine Sonden Spiilung No Ebene 3
Verkniipfen fiir automatische Ja Initiiert Sonden Spiilung
Spiilung, unverknipft fir
manuellen Start der Spilung
Zeit bis Spi Zeit bis zur nichsten Spiilung 0:00:00 bis 99:59:59 oder 100:00 bis 500:00 Ebene 3
R/O
Sondenstatus | Sonden Status OK Normalbetrieb Ebene 3
MVSbr Sondeneingang gebrochen R/O
TempSbr | Temperatureingang gebrochen
MinCalcT | Sonde altert

15.5 Beispiel: Anschlussschema eines C-Pegel Reglers

In diesem Beipiel enthdlt der
Regler folgende Module:

Modul 1: Dual Relais- oder | Kuhl
Logikausgang. Ventil
Modul 3: Analogeingang mit (S R
HZ Spannungseingeng 0 — 2 V.
Modul 4: Triple Logikausgang. L | Angerei
Der Sonden Spiilung chertes Gas
Digitaleingang liegt auf dem LB

Versorgung

Logikeingang.

Der RuRalarm wird tber das
AA Relais gesteuert.

Die Temperatur wird Uber den
festen PV Eingang gemessen.

Abbildung 15-2:

Versorgung fir é
Schrittmotor

Schrittmotor

Q

Zirkonia
V-Quelle

C-Pegel Regler

. ° ISondenspUlung

Anforderung

RuRalarm

+
TN

Zirkonia Sonde
Thermoelement
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16.

16.1.1

16.1.2

16.1.3

EINGANGS MONITOR

Den Eingangs Monitor kdnnen Sie mit jeder Variable im Regler verkniipfen. Er bietet lhnen drei Funktionen:
1. Maximum erkennen
2. Minimum erkennen
3. Zeit oberhalb eines Grenzwerts
Maximum erkennen

Diese Funktion iiberwacht kontinuierlich den Eingangswert. Ubersteigt der aktuelle Wert einen zuvor
erkannten Maximalwert, wird der aktuelle Wert zum neuen Maximum.

Dieser Wert wird auch nach einem Netzausfall beibehalten.
Minimum erkennen

Diese Funktion lberwacht kontinuierlich den Eingangswert. Fallt der aktuelle Wert unter einen zuvor
erkannten Minimalwert, wird der aktuelle Wert zum neuen Minimum.

Dieser Wert wird auch nach einem Netzausfall beibehalten.
Zeit oberhalb eines Grenzwerts

Diese Funktion erhoht einen Timerwert, sobald der Eingang liber einem Grenzwert liegt. Erreicht der Timer
24 Stunden, wird ein Zdhler um Eins erhoht. Die maximale Anzahl ist auf 255 Tage begrenzt. Sie kdnnen dem
Timer einen Alarm zuweisen, der bei einem bestimmten Timerwert schaltet.

Die Anwendungen beinhalten:

e Service Intervallalarm. Schaltet einen Ausgang, wenn das System seit einer bestimmten Anzahl von Tagen
l[auft (bis zu 90 Jahren).

« Materialbeanspruchungsalarme — wenn der Prozess ein Ubersteigen einer bestimmten Temperatur fiir eine
bestimmte Zeit nicht tolerieren kann. Dies ist eine Art ‘Policeman’ fiir Prozesse, bei denen hohe
Arbeitswerte das Leben der Maschinen verkdirzt.

e Interne Verkniipfungen im Regler.

132

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1



Konfigurations Handbuch 3500

16.2 Eingangs Monitor Parameter

Menii - EinMon Unterordner: 1 oder 2
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O zndern
Eingang Der iiberwachte Eingangswert Kann mit einer Eingangsquelle verkniipft Ebene 3.
werden. Der Bereich ist von der Quelle R/0, wenn
abhangig verknipft
Max Maximaler gemessener Wert seit | Wie oben R/0
letztem Reset Ebene 3
Min Minimaler gemessener Wert seit Wie oben R/0
letztem Reset Ebene 3
Grenzwert Der Eingang Timer zihlt die Zeit, | Wie oben Ebene 3

die der Eingangswert oberhalb
des Grenzwerts liegt

Tage Uber Zahlt die Tage, die der Der Wert (Integer) wird erhéht, wenn der Timer R/O
Eingangswert seit dem letzten 24 Stunden erreicht. Tage und Zeit kombiniert Ebene 3
Reset oberhalb des Grenzwerts ergibt den Gesamtwert der Zeit oberhalb des
liegt. Grenzwerts

Zeit Uber Zeit oberhalb des ‘Grenzwerts’ 00:00.0 bis 23:59.9. R/O
seit dem letzten Reset Der Uberlauf wird zu Tage addiert Ebene 3

Alm-Tage Tage Grenzwert fiir den Zeit 0 bis 255 0 Ebene 3

Alarm. Wird in Kombination mit
dem Alm-Zeit Parameter
verwendet. AlmAus wird auf
WAHR gesetzt. Wenn die Zeit
oberhalb des Grenzwerts iber
dem Timer Hoch Parameter liegt.

Alm-Zeit Zeit Grenzwert fur den Zeit 0:00.0 bis 99:59:59 0:00.0 Ebene 3
Alarm. Wird in Kombination mit
dem Alm-Tage Parameter
verwendet. AlmAus wird auf
WAHR gesetzt. Wenn die Zeit
oberhalb des Grenzwerts liber
dem Timer Hoch Parameter liegt.

AlmAus WAHR, wenn die Zeit oberhalb Aus Normalbetrieb R/O
des Alarm Grenzwerts dejn Ein Zeit oberhalb des Grenzwerts erreicht Ebene 3
Alarmsollwert (iberschreitet

Reset Ricksetzen der Max , Min Werte Nein Normalbetrieb No Ebene 3
und der Zeit oberhalb des Ja Werte zuriicksetzen
Grenzwerts

Eing. Status | Uberwacht den Status des Gut Normalbetrieb R/O
Eingangs Bad Der Eingang kann falsch verkniipft Ebene 3

sein
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17.

LOGIK UND MATHE OPERATOREN

17.1 Logik Operatoren

Mit Hilfe von Logik Operatoren kann der Regler logische Berechnungen mit zwei Eingangsvariablen
ausfiihren. Als Eingangswerte konnen Sie jeden verfligbaren Parameter, auch Analogwerte, User Werte und
Digitalwerte verwenden.

Die verwendeten Parameter, die Rechenart, Eingangsinvertierung und ‘Fallback’ (Riicksetz) Wert legen Sie in
der Konfigurationsebene fest. In den Ebenen 1 bis 3 kdnnen sie sich die Werte jedes Eingangs und das
Ergebnis der Berechnung ansehen.

Der Ordner mit den Logik Operatoren steht Ihnen nur zur Verfiigung, wenn Sie die Operatoren im Ordner
‘Inst’, Unterordner ‘Opt’ freigegeben haben. Das Gerat bietet Innen 24 separate Berechnungen, die Sie nicht
aufeinanderfolgend verwenden missen. Im ‘Inst’ ‘Opt’ Menii sind die Operatoren in drei Gruppen zu je acht
Operatoren unterteilt, mit den Namen ‘Logik2 Freil’ (Freigabe Operatoren 1 bis 8), ‘Logik2 Frei2’ (Freigabe
Operatoren 9 bis 16) und ‘Logik2 Frei3’ (Freigabe Operatoren 17 bis 24). ‘Logik2’ bedeutet, dass fiir die
Berechnung 2 Eingdnge verwendet werden. Haben Sie die Logik Operatoren freigegeben, erscheint der
Ordner ‘Logik2’, den Sie mit aufrufen kdnnen. Dieses Menii enthalt alle freigegebenen Operatoren, die
sie mit @ oder O nacheinander wihlen kénnen.

Logikeingang 1

Invert — Logik Operator Ausgangswert
Logikeingang 2 (Opern) (Ergebnis der
Invert Berechnung)

Abbildung 17-1: Logik Operator mit 2 Eingdngen

17.1.1  Logik 8
Bei den Logik 8 Operatoren kann der Regler Berechnungen mit bis zu acht Eingdngen durchfiihren. Die
Berechnungen sind auf AND, OR, XOR begrenzt. Bis zu zwei Logik 8 Operatoren kdnnen Sie unter ‘Inst’
‘Opt’ freigeben. Die freigegebenen Operatoren finden Sie im Menii ‘Logik8’, das Sie mit aufrufen
kdnnen. Dieses Menii enthdlt alle freigegebenen Operatoren, die Sie mit @ oder O nacheinander wahlen
konnen.
Logikeingang 1 .\/
4 gang e
Invert
Logikeingang 2
Invert
Logikeingang 3 .\/
j4 gang L
Invert
Logikeingang 4 > Logik Operator ’L\/’ Ausgangswert
Invert — (Oper) ‘ (Ergebnis der Berechnung)
Logikeingang 5 J.\/ Invert
Invert
Logikeingang 6
Invert
Logikeingang 7 .\/
j4 gang L
Invert
Logikeingang 8
Invert
Abbildung 17-2: Eingangs Operator mit 8 Eingangen
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17.1.2  Logik Operationen

Sie kénnen zwischen folgenden Operationen wahlen:

Oper Operatorbeschreibung Eingang 1 | Eingang 2 | Ausgang
0: AUS Der gewdhlte Logik Operator ist Inv.ert =
Nein
ausgeschaltet
1: UND Der Ausgang geht auf EIN, wenn Eingang | 0 0 Aus
1 und Eingang 2 Ein sind 1 0 Aus
0 1 Aus
1 1 Ein
2: OR Der Ausgang geht auf EIN, wenn 0 0 Aus
mindestens ein Eingang EIN ist 1 0 Ein
0 1 Ein
1 1 Ein
3: XOR Exklusiv ODER. Der Ausgang geht auf 0 0 Aus
EIN, wenn nur einer der beiden 1 0 Ein
Ausgdnge EIN ist. Sind beide Eingdnge 0 1 Ein
EIN, ist der Ausgang AUS 1 1 Aus
4: Speichern Eingang 1 setzt Speichern, Eingang 2 0 0
setzt das Speichern zuriick 1 0
0 1
1 1
5: Gleich (== Der Ausgang geht auf EIN, wenn Eingang | 0 0 Ein
1 = Eingang 2 1 0 Aus
0 1 Aus
1 1 Ein
6: Ungleich (<>) | Der Ausgang geht auf EIN, wenn Eingang | 0 0 Aus
1 ungleich Eingang 2 ist 1 0 Ein
0 1 Ein
1 1 Aus
7: GroRer als (>) | Der Ausgang geht auf EIN, wenn Eingang | 0 0 Aus
1 > Eingang 2 1 0 Ein
0 1 Aus
1 1 Aus
8: Kleiner als (<) | Der Ausgang geht auf EIN, wenn Eingang | 0 0 Aus
1 < Eingang 2 1 0 Aus
0 1 Ein
1 1 Aus
9: GroRer oder Der Ausgang geht auf EIN, wenn Eingang | 0 0 Ein
Gleich (=>) 1 > Eingang 2 1 0 Ein
0 1 Aus
1 1 Ein
10: Kleiner oder | Der Ausgang geht auf EIN, wenn Eingang | 0 0 Ein
Gleich (<=) 1 < Eingang 2 1 0 Aus
0 1 Ein
1 1 Ein

Anmerkung 1: Der numerische Wert ist der Wert der Aufzahlung.

Anmerkung 2: Bei den Optionen 1 bis 4 resultiert ein Eingangswert kleiner 0,5 in einer 0 (FALSCH), ein Wert
groRer 0,5 in einer 1 (WAHR).
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17.1.3  Logik Operator Parameter

Menii: Logik2 (2 Eingang Operator)

Unterordner: 1 bis 24

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
S
Operation Auswahl der Operation Siehe Tabelle vorherige Seite AUS Konf
Ebene 3
R/O
Eingangi Eingang 1 Normalerweise mit einem Logik-, Analog- oder 0 Ebene 3
Eingang2 Eingang 2 User \flert verknupft..We-nn Sie Fjle Eingdnge nicht
verkniipfen, sollten Sie sie auf einen konstanten
Wert setzen.
Fallback Der Riicksetz (Fallback) Zustand 0: FalschFeh | Der Ausgangswert ist FALSCH und Konf
Typ de.s Ausganf;s, wenn einer 0(.1er der Status GUT. Ebene 3
beide Ausgange fehlerhaft sind 1 RichFeh Der Ausgangswert ist Falsch und R/O
der Status BAD.
2: FalschGut Der Ausgangswert ist WAHR und
der Status GUT.
3: RichGut Der Ausgangswert ist WAHR und
der Status BAD.
Invert Richtung der Eingangswerte 0: Kein Kein Eingang invertiert Konf
1: Eingang1 Eingang 1 invertiert Ebene 3
R/O
2: Eingang2 Eingang 2 invertiert
3: Beide Beide Eingdnge invertiert
Ausgang Der Ausgang der Operation ist Ein Ausgang aktiv R/0
ein boolscher (wahr/falsch) Wert Aus Ausgang inaktiv
Status Status des Ergebniswerts Gut R/0
Nicht Gut
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17.2 Logik Operator mit acht Eingdangen

Den acht Eingang Logik Operator kdnnen Sie fiir folgende Operationen mit acht Eingangen verwenden: AUS,

UND, OR und XOR
17.2.1

Acht Eingang Logik Operator Parameter

Menii: Logik8 (8 Eingang Operatoren)

Unterordner: 1 bis 2

Name
Auswahl mit

Parameterbeschreibung

Wert

Mit @ oder @ andern

Vorgabe

Zugriff

Operation Auswahl der Operation

0: AUS
1: AND
2: OR

3: XOR

Operator ausgeschaltet

Ausgang EIN, wenn alle Eingange EIN
Ausgang EIN, wenn ein Eingang EIN
Exklusiv ODER

AUS

Konf

Ebene 3
R/O

Anzahl
Eingdange

Auswahl der Anzahl der Eingdnge

1 bis 8

Konf

Ebene 3
R/O

Invert Wird zur Invertierung der
gewadhlten Eingdnge vor der

Operation verwendet.

Dies ist ein Statuswort mit einem
bit pro Eingang. Das linke bit
invertiert Eingang 1

goodoodoaoado Kein Eingang

invertiert

BEEEENEEBNE pEsEnginge

invertiert

Bei der Konfiguration Giber Comms wird der Invert
Parameter als Bitfeld interpretiert, mit:

1 (0x1) - Eingang 1

2 (0x2) - Eingang 2

4 (0x4) - Eingang 3

8 (0x8) - Eingang 4

16 (0x10) - Eingang 5

32 (0x20) - Eingang 6

64 (0x40)- Eingang 7

128 (0x80)- Eingang 8 (d. h. 255 = alle acht)

Ebene 3

Ausg Invert Invertiert den Ausgang

Nein Ausgang nicht invertiert

Ja Ausgang invertiert

Nein

Ebene 3

Invertl bis
Invert8

Eingang Status 1 bis 8

Normalerweise mit einem Logik-, Analog- oder
User Wert verknipft.

Wenn mit einem FlieRkommawert verkniipft, wird
ein Wert kleiner oder gleich -0,5 und gréRer oder
gleich 1,5 abgewiesen (d. h. der Wert des lgc8
Blocks @ndert sich nicht).

Werte zwischen -0,5 und 0,5 werden als AUS,
Werte groRer 0,5 bis 1,5 als EIN interpretiert

Die Eingdnge konnen auch auf einen Konstantwert
gesetzt werden

Aus

Ebene 3

Ausgang Ausgangsergebnis des Operators

Ein Ausgang aktiv
Aus Ausgang inaktiv

R/0
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17.3 Mathe Operatoren

Mit den Mathe Operatoren (auch analoge Operatoren genannt) kann der 3500 mathematische Operationen
mit zwei Eingangswerten ausfiihren. Als Eingangswerte kdnnen Sie jeden verfligbaren Parameter und auch
Analogwerte, User Werte und Digitalwerte verwenden. Zusatzlich steht Ihnen noch ein Faktor (Skalar) zur
Multiplikation mit dem Eingang zur Verfiigung.

Die verwendeten Parameter, die Rechenart und die Grenzwerte legen Sie in der Konfigurationsebene fest. In
Ebene 3 kdnnen Sie die Werte der Skalare andern.

Das Menli fiir die Mathe Operatoren steht lhnen nur zur Verfiigung, wenn Sie dies in ‘Inst’ ‘Opt’
freigegeben haben. Das Gerat bietet Ihnen 24 separate Berechnungen, die Sie nicht aufeinanderfolgend
verwenden missen. Im ‘Inst’ ‘Opt’ Meni sind die Operatoren in drei Gruppen zu je acht Operatoren
unterteilt, mit den Namen ‘Math2 Frei1’ (Freigabe Operatoren 1 bis 8), ‘Math2 Fr2’ (Freigabe Operatoren 9
bis 16) und ‘Math2 Fr3’ (Freigabe Operatoren 17 bis 24). ‘Math2’ bedeutet, dass fiir die Berechnung 2
Eingdnge verwendet werden. Haben Sie die Mathe Operatoren freigegeben, erscheint der Ordner ‘Math2’,
den Sie mit ©) aufrufen kdonnen. Dieses Menii enthdlt alle freigegebenen Operatoren, die Sie mit @ oder
©) nacheinander wahlen kdénnen.
: Ausgangswert
Fingang 1 ) (Ergebnis der Berechnung)
R

Mathe Operator

Eingang 1 Skalar

Eingang 2 (::)

]

Eingang 2 Skalar

Abbildung 17-3: 2 Eingang Mathe Operator

138

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1



Konfigurations Handbuch 3500

17.3.1

Mathe Operationen

Sie kénnen zwischen den folgenden Operationen wahlen:

0: Aus Der gewdhlte analoge Operator ist ausgeschaltet
1: Addieren Addition von Eingang 1 und 2
2: Subtrahieren Differenz zwischen Eingang 1 und 2,
nur wenn Eingang 1 > Eingang 2
3: Multiplizieren Multiplikation von Eingang 1 und 2
4: Dividieren Division Eingang 1 durch Eingang 2
5: Absolute Differenz Absolute Differenz von Eingang 1 und 2
6: Auswahl Max Maximum aus Eingang 1 und 2
7: Auswahl Min Minimum aus Eingang 1 und 2
8: Hot Swap Eingang 1 ‘Gut’ Ausgang = Eingang 1
Eingang 1 ‘Bad’ Ausgang = Eingang 2
(Z. B. bei Fuhlerbruch auf Eingang 1.).
9: Kopie und Halten Normalerweise ist Eingang 1 ein Analogwert und Eingang 2 ein Digitalwert.
Ausgang = Eingang 1, wenn Eingang 2 von 0 auf 1 wechselt (Kopie).
Der Ausgang bleibt auf diesem Wert, bis Eingang 2 erneut von 0 auf 1 wechselt (Halten).
Ist Eingang 2 ein Analogwert, wird jeder Wert # Null als ‘Kopie’ interpretiert
10: Potenz Wert von Eingang 1 potenziert mit dem Wert von Eingang 2.
Z. B. Eingang 1&ingang 2
11: Wurzel Quadratwurzel aus Eingang 1. Nicht moglich fiir Eingang 2.
12: Log Logarithmus (Basis 10) von Eingang 1. Nicht moglich fir Eingang 2.
13: Ln Logarithmus (Basis n) von Eingang 1. Nicht moglich fiir Eingang 2.
14: Exp Exponent von Eingang 1. Nicht méglich fiir Eingang 2.
15: 10 x 10 potenziert mit Eingang 1 10€ingang 1. Nicht moglich fiir Eingang 2.
51: Auswahl Jeder Logikwert kann verwendet werden, um die Auswahl des Analogeingangs, der zum

Ausgang des Analogen Operators geschaltet wird, zu steuern. Ist der Ausgang des Logik
Operators WAHR, wird Eingang 1 durchgeschaltet, ist der Ausgang FALSCH, wird Eingang 2
durchgeschaltet. Siehe Beispiel unten:

Logik- 5
Eingahg 1 UND v
eirl;;agrl]: 2 Ein;‘;g 1" Ausgang = An Eingang 1,
Logik Wa_‘hl —» wenn Logikeingang 1 und
Op1 An —»|Logik1 Logikeingang 2 WAHR sind
Eingang 2 A Op 1

Verwenden Sie boolsche Parameter als Eingdnge zu anlogen Verkniipfungen, werden diese als 0,0 oder 1,0
verarbeitet. Werte <-0,5 oder > 1,5 werden nicht verkniipft. Dadurch wird das Aktualisieren des boolschen
Parameters gestoppt. Eine analoge Verkniipfung (entweder einfache Verkniipfung oder mit Berechnungen)
liefert als Ausgang immer einen realen Wert, unabhangig von den Eingdngen.

Anmerkung: Der numerische Wert ist der Wert der Aufzahlung.
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17.3.2 Mathe Operator Parameter
Menii: Math2 (2 Eingang Operatoren) Unterordner: 1 bis 24
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
S
Operation Auswahl der Operation Siehe Tabelle auf vorangegangener Seite Aus Konf
Eing 1 Skalierungsfaktor fiir Eingang 1 Begrenzt auf Max Float * 1.0 Ebene 3
Skalar
Eing 2 Skalierungsfaktor fiir Eingang 2 Begrenzt auf Max Float * 1.0 Ebene 3
Skalar
OP Einheit Einheit fiir Ausgangswert Keine Kein Konf
AbsTemp
V, mV, A, mA,
PH, mmHg, psi, Bar, mBar, %RH, %, mmWG, inWG,
inWW, Ohm, PSIG, %02, PPM, %C0O2, %CP, %/sec,
RelTemp
mBar/Pa/T
Sek, Min, Std
opP Auflosung des Ausgangswert XXXXX. XXXXX, XXX XX, XX XXX, X XXXX Konf
Aufldosung
Untere Minimale Grenze fiir den Ausgang | Max float* bis oberer Grenze (Dezimalstellen Konf
Grenze abhangig von Auflésung)
Obere Maximale Grenze fiir den Unterer Grenze bis Max float* (Dezimalstellen Konf
Grenze Ausgang abhangig von Auflésung)
Fallback Status des Ausgangs und der Clip Bad Beschreibung in Abschnitt 17.4.2. Konf
Status Parameter im Fehlerfall. Clip Good
Der Parameter kann in
Zusammenhang mit dem Fallback | Fall Bad
Wert verwendet werden Fall Good
Upscale
DownScale
Fallback Definiert den Ausgangswert Begrenzt auf Max Float * (Dezimalstellen abhingig Konf
Wert wahrend eines Fehlers von Auflésung)
(entsprechend Fallback)
Eing 1 Wert [ Eingang 1 Wert (normalerweise Begrenzt auf Max Float * (Dezimalstellen abhingig Ebene 3
mit einer Eingangsquelle von Auflésung)
verkniipft — kann ein User Wert
sein)
Eing 2 Wert [ Eingang 2 Wert (normalerweise Begrenzt auf Max Float * (Dezimalstellen abhingig Ebene 3
mit einer Eingangsquelle von Auflésung)
verkniipft — kann ein User Wert
sein)
Ausgang Analogwert des Ausgangs Zwischen oberer und unterer Grenze R/O
Wert
Status Dieser Parameter zeigt in Gut R/O
Zusammenhang mit Fallback den Bad
Status der Operation. Der
Parameter kann zur Markierung
von Fehlerbedingungen und als
Sperre fiir weitere Operationen
verwendet werden
* In diesem Gerat liegt Max Float bei +9,999,999,999
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17.3.3 Kopie und Halten Operation

Im folgenden Diagramm sehen Sie die Kopie und Halten Funktion dargestellt.

— T I » |P1
] | | |
] | |
1 Wahr
Falsch
1 1 1 1 » |P2
e b :
5 ] | |
0 " r— ____________________ I
t } — > Ergebnis
o= I
10— | | | |

Abbildung 17-4: Kopie und Halten
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17.4 Acht Eingang analoge Multiplexer

Sie kdnnen die analogen Multiplexer mit acht Eingdangen dazu verwenden, einen der acht Eingdnge als
Ausgang zu schalten. Normalerweise werden die Eingange mit einer Quelle innerhalb des Reglers verkniipft,
die einen Eingang zu einer bestimmten Zeit oder bei einem bestimmten Ereignis auswahlt. Im ‘Inst’ ‘Opt’
Meni kdnnen Sie bis zu vier Multiplexer freigeben. Einen freigegebenen Multiplexer konfigurieren Sie im
‘Mux8 Menii, das Sie mit @ finden. Dieses Menii beinhaltet bis zu vier Unterordner, die Sie mit @ oder

©) aufrufen kénnen.

17.4.1  Mehrfach Eingang Operator Parameter

Menii: Mux8 (8 Eingang Operatoren)

Unterordner: 1 bis 4

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
S
Obere Untere Grenze fir alle Eingdnge und -99999 bis obere Grenze (Dezimalstellen Konf
Grenze den Fallbackwert von Auflésung abhangig)
Untere Obere Grenze fiir alle Eingdnge und den | Untere Grenze bis 99999 (Dezimalstellen Konf
Grenze Fallbackwert von Auflésung abhangig)
Fallback Status des Ausgangs und der Status Clip Bad Beschreibung in Abschnitt Konf
Parameter im Fehlerfall. D.er Parameter Clip Good 17.4.2.
kann in Zusammenhang mit dem
Fallback Wert verwendet werden Fall Bad
Fall Good
Upscale
DownScale
Fallback Definiert den Ausgangswert wihrend -99999 bis 99999 (Dezimalstellen von Konf
Wert eines Fehlers (entsprechend Fallback) Auflosung abhdngig)
Auswahl Auswahl, welcher Eingang auf den Eingang 1 bis Eingang 8 Ebene 3
Ausgang gelegt wird
Eingangi Eingangswerte (normalerweise mit einer | -99999 bis 99999 (Dezimalstellen von Ebene 3
bis 8 Eingangsquelle verkniipft) Auflosung abhangig)
Ausgang Zeigt den Analogwert des Ausgangs Zwischen oberer und unterer Grenze R/O
Status Dieser Parameter zeigt in Gut R/0
Zusammenhang mit Fallback den Status Bad

der Operation. Der Parameter kann zur
Markierung von Fehlerbedingungen und
als Sperre fiir weitere Operationen
verwendet werden

17.4.2  Fallback

Die Fallbackstrategie (Riicksetzstrategie) wird erst effektiv, wenn der Status des Eingangs BAD ist oder der
Eingangswert auBerhalb des zuldssigen Bereichs liegt.
In diesem Fall kdnnen Sie die Strategie wie folgt konfigurieren:

Fallback Good — Der Ausgang geht auf den Fallbackwert und der Ausgangsstatus bleibt ‘Gut’.

Fallback Bad - Der Ausgang geht auf den Fallbackwert und der Ausgangsstatus wird ‘Bad’.

Clip Good - Liegt der Eingang auBerhalb des Bereichs, geht der Ausgang auf den Bereichs Grenzwert und

der Ausgangsstatus bleibt ‘Gut’.

Clip Bad - Liegt der Eingang auBerhalb des Bereichs, geht der Ausgang auf den Bereichs Grenzwert und der

Ausgangsstatus wird ‘Bad’.

Upscale — Der Ausgangswert geht auf ‘Ausgang Hoch’ und der Ausgangsstatus geht auf ‘Bad’.

Downscale — Der Ausgangswert geht auf ‘Ausgang Tief’ und der Ausgangsstatus geht auf ‘Bad’.

142

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER

Ausgabe 3.1




Konfigurations Handbuch 3500

18. EINGANGS CHARAKTERISIERUNG

18.1 Eingangslinearisierung

Der Lin16 Funktionsblock konvertiert ein Eingangssignal in einen Ausgangs Prozesswert unter Verwendung
einer Linearisierungskurve. Diese Kurve besteht aus bis zu 15 geraden Linien.

Der Funktionsblock hat die folgenden Voraussetzungen.
1. Die Eingangswerte miissen monoton und konstant steigend sein.

2. Zur Konvertierung des Messwerts in den Prozesswert sucht der Algorithmus in der Eingangstabelle,
bis er das passende Segment gefunden hat. Wenn gefunden, werden die Punkte zu beiden Seiten
zur Interpolation des Ausgangswerts verwendet.

3. Wird wahrend der Suche ein Punkt gefunden, der nicht oberhalb (bei invertierter Kurve unterhalb)
des vorangegangenen Punktes liegt, wird die Suche beendet und das Segment reicht dann vom
letzten ‘guten’ Punkt bis zum Maximalwert (Eing Hoch-Ausg Hoch).

Ausg Hoch

-

//

-

— G

Abgeschlossene
\ Suche

s \
Ausgang 1 (bis 14) \

v \

Diese Punkte

werden
\ ignoriert
Aus Tief \ Li;@
Eing Tief Eingang 1(bis 14) Eing Hoch
Abbildung 18-1: Linearisierungsbeispiel
Anmerkungen:

1. Der Linearisierungs Block funktioniert nur fiir steigende Eingdnge/steigende Ausgange oder
steigende Eingdnge/fallende Ausgdnge. Ein Richtungswechsel innerhalb der Kurve ist nicht méglich.

2. Geben Sie zuerst die Parameter Ein Tief/Aus Tief und Eing Hoch/Ausg Hoch ein, um die Grenzwerte
der Kurve zu definieren. Sie miissen nicht alle 14 dazwischenliegenden Punkte verwenden. Nicht
definierte Punkte werden ignoriert und es wird eine gerade Linie vom letzten definierten Punkt bis
zum Maximalpunkt gezogen. Tritt bei der Eingangsquelle ein Fehler auf (Bad Status durch z. B.
Fihlerbruch oder Bereichiiberschreitung), zeigt der Ausgangswert ebenfalls einen Bad Status.
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1. Liegt der Eingangswert
auRerhalb des linearisierten
Bereichs, zeigt der Ausgang
einen Bad Status und der
Ausgangswert zeigt den
nachsten Grenzwert an.

2. Einheiten und Auflosung
werden fiir den Ausgangswert
verwendet. Auflésung und
Einheit des Eingangs werden
von der Quelle der
Verknlpfung bestimmt.

3. Liegt der Wert fiir ‘Aus Tief’
oberhalb des Wertes fiir ‘Ausg
Hoch’, wird die Kurve invertiert.

Aus Tief ~

Anmerkung:

Aus Tief > Aus
Hoch

Ausg HochT+——————

Erster nicht
monotoner

Ignorierte
Punkt g

N

N Suche

Eing Tief

Ausg Hoch

Abbildung 18-2: Ignorierte, nicht monotone Daten einer invertierten Kurve

18.1.1 Kompensation fiir Fiihlerungenauigkeiten

Die Kundenlinearisierung konnen Sie ebenso zur Kompensation von Ungenauigkeiten des Fiihlers oder des
Messsystems verwenden. Deshalb finden Sie die Zwischenpunkte auch in Ebene 1, damit Sie bekannte
Ungenauigkeiten auskalibrieren kdnnen. Im nachstehenden Diagramm sehen Sie ein Beispiel fiir
Ungenauigkeiten, die in der Linearisierung eines Fiihlers auftreten kdnnen.

.»-ﬂ';_Eingang 1(bis 14) —»

Ausg Hoch
z. B. 1000°C
Kal Punkt 6
T Kal Punkt 5
Ausgang 1 (bis 14)
Kal Punkt 4
l e KALPUNKE 3
Kal Punkt 2
Kal Punkt 1
Aus Tief
z. B. 0°C

Ein Tief z. B. 0°C

Eing Hoch z. B. 1000°C

Abbildung 18-3: Kompensation von Fiihlerungenauigkeiten

Fir die Kalibrierung des Fiihlers verwenden Sie die oben beschriebene Prozedur. Justieren Sie den
Ausgangswert (Anzeige) entsprechend des Eingangswerts, um die Fehler der Standard Linearisierung zu

kompensieren.
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18.1.2  Eingangslinearisierung Parameter
Menii: Lin16 Unterordner: 1 bis 2
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
S
Einheit Einheit des linearisierten Keine Konf
Ausgangs AbsTemp
V, mV, A, mA,
PH, mmHg, psi, Bar, mBar, %RH, %, mmWG, inWG,
inWW, Ohm, PSIG, %02, PPM, %C0O2, %CP, %/sec,
RelTemp
mBar/Pa/T
Sek, Min, Std,
Ausg Auflosung des Ausgangswerts XXXXX. XXXXX, XXXXX, XXXXX, X XXXX Konf
Auflosung
Eingang Eingangsmessung zur Bereiche der Eingangsquellen Ebene 3
Linearisierung. Verknuipft mit der
Quelle fiir die Kunden
Linearisierung
Fallback Fallback Typ Clip Bad Beschreibung in Abschnitt 17.4.2 Ebene 3
Typ Die Fallbackstrategie wird aktiv, Clip Good R/O
wenn der Status des Eingangs Bad Fall Bad
ist oder der Eingangswert Fall Good
auRerhalb des zuldssigen Bereichs Upscale
liegt. In diesem Fall kénnen Sie DownScale
die Fallbackstrategie wie folgt
konfigurieren:
Fallback Der Ausgang kann so konfiguriert | Bereiche der Eingangsquellen Ebene 3
Wert werden, dass er im Falle eines R/O
Bad Status den Fallbackwert
libernimmt. Dadurch kann die
Strategie auch bei einem
erkannten Fehler einen sicheren
Wert liefern
Ausgang Linearisierungsergebnis R/0
Ein Tief Unterer Eingangswert Ebene 3
Aus Tief Ausgangswert, der dem unteren R/O
Eingangswert entspricht
Eing. Hoch Oberer Eingangswert
Ausg. Hoch Ausgangswert, der dem oberen
Eingangswert entspricht
Eingang 1 Erster Knickpunkt
Ausgang 1 Ausgang entspr. erstem Ebene 3
Knickpunkt
Bis
Eingang 14 Letzter Knickpunkt Ebene 3
R/O
Ausgang 14 [ Ausgang entspr. Knickpunkt 14 Ebene 3
Status Status des Blocks. Ein Wert von Gut Innerhalb der Betriebsgrenzen R/O
Null Ze'gt eine erfolgreiche Bad Ein Bad Ausgang kann durch einen
Konvertierung. Bad Eingang (z. B. Fiihlerbruch)
oder eine Bereichsiiberschreitung
entstehen
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Anmerkung:

Bei der 16 Punkt Linearisierung miissen Sie nicht alle 16 Punkte verwenden. Mdchten Sie weniger Punkte
verwenden, geben Sie den ersten unerwiinschten Wert kleiner als den vorausgegangenen ein.

Arbeiten Sie mit einer fallenden Kurve, kdnnen Sie die Linearisierung verkiirzen, indem Sie fiir den ersten
unerwiinschten Punkt einen Wert eingeben, der oberhalb des letzten Punkts liegt.

18.2 Polynom

Menii: Poly

Unterordner: 1 bis 2

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
Ein Lin Auswahl der Eingangsart. J,K LRB,N,T,S,PL2, C, PT100, Linear, | ) Konf
Die Eingangsart legt fest, welche SqRoot Ebene 3
Linearisierungskurve fiir das R/O
Eingangssignal verwendet wird. Das Gerat
bietet verschiedene Thermoelement und
Widerstandsthermometer
Linearisierungen als Standard. Zusatzlich
kénnen Kunden Linearisierungen tber
iTools eingeladen werden
Einheit Einheiten des Ausgangs Keine Konf
AbsTemp Ebene 3
V, mV, A, mA, R/O
PH, mmHg, psi, Bar, mBar, %RH, %,
mmWG, inWG, inWW, Ohm, PSIG, %02,
PPM, %CO2, %CP, %/sec,
RelTemp
mBar/Pa/T
Sek, Min, Std
Auflosung Auflosung des Ausgangswerts XXXXX. XXXXX, XXXXX, XX XXX, XXXXX XXXXX Konf
Ebene 3
R/O
Eingang Eingangswert Bereich des verkniipften Eingangs Ebene 3
Eingangs zum Linearisierungs Block
Ausgang Ausgangswert Zwischen Aus Tief und Ausg Hoch
Eing. Hoch Eingang oberer Skalenendwert Ein Tief bis 99999 0 Ebene 3
Eing. Tief Eingang unterer Skalenendwert -99999 bis Eing Hoch 0 Ebene 3
Ausg. Hoch Ausgang oberer Skalenendwert Aus Tief bis 99999 0 Ebene 3
Ausg. Tief Ausgang unterer Skalenendwert -99999 bis Ausg Hoch 0 Ebene 3
Fallback Typ Fallback Typ Clip Bad Liegt der Eingang Konf
Die Fallbackstrategie wird aktiv, wenn der auBerhalb des Bereichs,
Status des Eingangs Bad ist oder der geht.der Ausgang auf den
Eingangswert auRerhalb des zuldssigen Bereichs Grenzwert unc.i
Bereichs liegt. In diesem Fall kdnnen Sie ‘der ,Ausgangsstatus bleibt
die Fallbackstrategie wie folgt Bad
konfigurieren: Clip Good Liegt der Eingang
auRerhalb des Bereichs,
geht der Ausgang auf den
Bereichs Grenzwert und
der Ausgangsstatus bleibt
‘Gut’
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Fall Bad

Der Ausgang geht auf den
Fallbackwert und der
Ausgangsstatus wird ‘Bad’

Fall Good

Der Ausgang geht auf den
Fallbackwert und der
Ausgangsstatus wird ‘Gut’

Upscale

Der Ausgangswert geht auf
‘Ausg Hoch’ und der
Ausgangsstatus geht auf
‘Bad’

DownScale

Der Ausgangswert geht auf
‘Aus Tief’ und der
Ausgangsstatus geht auf
‘Bad’

Fallback Wert

Vom Ausgang angenommener Wert,
wenn der Status = Bad wird

Ebene 3

Status

Zeigt den Status des linearisierten
Ausgangs

Gut

Der Wert liegt innerhalb
des Bereichs und es liegt
kein Fiihlerbruch vor

Bad

Der Wert liegt auBerhalb
des Bereichs oder
Flhlerbruch des Eingangs

Ebene 3
R/0O
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19.

LAST

Mit dem Lastsimulation Block stehen Ihnen verschiedenen Lastarten zur Verfiigung mit denen Sie eine
Konfiguration testen kdnnen, bevor Sie das Gerdt in die Anlage einbauen. In der aktuellen Gerdteversion
kdnnen Sie zwischen Ofen und Industrieofen wahlen.

19.1 Last Parameter

Menii: Last

Unterordner: Keine

Name
Auswahl mit

g

Parameterbeschreibung

Wert

Mit @ oder @ andern

Vorgabe

Zugriff

Typ

Art der verwendeten Lastsimulation. Ofen ist
eine einfache Last mit drei Verzégerungen
erster Ordnung, die einen Prozesswert fiir den
Regelkreis liefert. Industrieofen besteht aus 12
interaktiven Verzégerungen erster Ordnung,
die einen Slave PV liefern, gefolgt von 6
interaktiven Verzégerungen erster Ordnung,
die einen Master PV liefern.

Oven

Furnace

Simuliert die
Charakteristik eines
typischen Ofens

Simuliert die
Charakteristik eines
typischen Industrieofens

Oven

Konf

Auflosung

Anzeige Auflosung fiir den resultierenden
Ausgang

Konf

Einheit

Einheiten des resultierenden Ausgangs

Konf

Verstark

Verstarkung der Last. Die Eingangsleistung
wird mit der Verstarkung multipliziert, bevor
sie von der Last verwendet wird

Ebene 3

TC1

Zeitkonstante der 1. Verzogerung in der Ofen
Last und der Slave Verzdgerungen (1-12) der
Industrieofen Last. Einheit ist Sekunden

Ebene 3

TC2

Zeitkonstanten 2. und 3. Verzdgerung der
Ofen Last und der Master Verzégerungen
(13-18) der Industrieofen Last

Ebene 3

Dampfung

(nur Furnace)

Dampfung zwischen PV1 und PV2 Stufen.

Wird in der Industrieofen Last verwendet und
definiert den Dampfungsfaktor zwischen Slave
und Master Verzogerungen

Ebene 3

Kn 2 Verstark

Definiert die relative Verstarkung bei
angeforderter Kithlung. Wird auf die
Eingangsleistung angewendet, wenn die
Leistungsanforderung < 0 ist

Ebene 3

PV-Fehler

Der Last Funktionsblock liefert zwei PV
Ausgange. Flhlerfehler kann zum generieren
einer Fehlerbedingung auf diesen PVs
verwendet werden. Der Bad Status kann dann
Uber eine Verknlipfung zu einem anderen
Block (z. B. Loop) weitergefiihrt und dort
verarbeitet werden. Der Fiihlerfehler kann wie
folgt konfiguriert werden:

Kein

PVOut1

PVOut2

Both

Keine Fehlerbedingung

Fehler auf dem ersten
Ausgang (Slave).

Fehler auf dem zweiten
Ausgang (Master).

Fehler auf beiden
Ausgangen (Master und
Slave).

Ebene 3

PV 1

Erster Prozesswert

Der Prozesswert einer Ofen Last oder der
Slave PV einer Industrieofen Last

Ebene 3
R/0
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PV 2
(nur Furnace)

Zweiter Prozesswert

Zweiter Prozesswert, verzogert vom PVOut1,
wird als Kaskade Master Eingang verwendet.
Master PV einer Industrieofen Last

Ebene 3
R/O

Kreis-Aus Kn1

Regelkreisausgang Kanal 1 Eingang

Der Ausgang des Regelkreises, der mit der
Lastsimulation verknipft ist, ist die
Leistungsanforderung fiir die Last. Kann als
Heizsignal verwendet werden

Ebene 3

Kreis-Aus Kn2

Regelkreisausgang Kanal 2 Eingang

Der Ausgang des Regelkreises, der mit der
Lastsimulation verkniipft ist, ist die
Leistungsanforderung fiir die Last. Kann als
Kuhlsignal verwendet werden

Ebene 3

Rauschen

Zum PV aufaddiertes Rauschen

Dadurch wird der PV der Last verrauscht,
damit eine realere Messung simuliert wird

Aus

1 bis
99999

Das Rauschen wird in
technischen Einheiten
angegeben

Aus

Ebene 3

Offset

Prozess Offset

Konfiguriert einen Offset im Prozess. In einem
Temperatursystem kann dies die
Umgebungstemperatur der Anlage darstellen

Ebene 3
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20.

REGELKREIS EINSTELLUNG

Software Version 1 bietet Ihnen einen Regelkreis. Dieser besitzt zwei Ausgange, Kanal 1 und Kanal 2, die Sie
fur PID, EIN/AUS oder Dreipunk-Schrittregelung (mit und ohne Riickfiihrung) konfigurieren kénnen.

Der Regel Funktionsblock ist in mehrere Abschnitte aufgeteilt, deren Parameter Sie alle im Ordner ‘Lp’
finden.

Der ‘Lp’ Ordner enthlt fiir jeden Abschnitt einen Unterordner.

20.1 Was ist ein Regelkreis?

Das nachfolgende Diagramm zeigt einen Temperatur Regelkreis fiir Heizen:

____________________________ _l [ e
Regelmethode I . I
& > Regel- I | p| Leistungs Geregelter |
PID/EinAus/VP ausgang | : Regulator Prozess :
| | |
Fehler | Regel- : :
Sollwert | kreis | I
Generator : : I
PV ! | Heiz- :
T T 1 |
. ' G element
Vereinfachter Regel Funktionsblock : EMEssene | I
————————————————————————————— Temperatur l—m———————— 1

Abbildung 20-1: Einzelkreis mit einem Kanal

Die aktuell am Prozess gemessene Temperatur (PV) wird mit den Eingang des Reglers verkniipft. Diese wird
intern mit einem Sollwert (SP) verglichen. Liegt zwischen den Prozess- und dem Sollwert eine Abweichung
(Fehler) vor, berechnet der Regler einen Ausgangswert, der eine Heizung oder eine Kiihlung aktiviert. Die
Berechnung ist abhdngig von dem geregelten Prozess, verwendet aber meist den PID Algorithmus. Die
Ausgdnge des Reglers kdnnen Sie dann mit Bauteilen innerhalb der Anlage verbinden, die die Anforderung
fiir Heizen (oder Kiihlen) umsetzen. Von dieser Stelle wiederum misst der Fiihler die Temperatur. Dies nennt
man einen Regelkreis.
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20.2 Loop Parameter - Main

Diese Parameter bieten lhnen eine Ubersicht iiber den Regelkreis.

Menii: Lp Unterordner: Main
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
AutoHand Auswahl Automatik/Handbetrieb Auto Automatikbetrieb (geschlossener | Auto Ebene 3
. Regelkreis)
Zusatzlich zur Auto/Man Taste . .
Man Handbetrieb (Ausgangsleistung
wird vom Bediener eingestellt)
PV Prozesswert. Wird normalerweise von Bereich der Eingangsquelle Ebene 3
einem Analogeingang verkniipft
Sperren Stoppt die Regelung. Wenn Nein Regelkreis freigegeben Nein Ebene 3
freigegeben, stoppt der Regelkreis die Ja Regelkreis gesperrt
Regelung und der Regelausgang geht
auf einen sicheren Ausgangswert. Bei
der Freigabe der Regelung findet ein
stoRfreier Ubergang statt. Kann mit
einer externen Quelle verkniipft
werden
Ziel SP Sollwert fiir den Regelkreis. Er kann von | Zwischen den Sollwertgrenzen Ebene 3
verschiedenen Quellen, z. B. interner SP
oder externer SP, kommen
WSP Aktueller Wert des vom Regelkreis Zwischen den Sollwertgrenzen R/O
verwendeten Sollwerts. Er kann von
verschiedenen Quellen, z. B. interner SP
oder externer SP, kommen. Der
Arbeitssollwert ist immer
schreibgeschiitzt und wird von anderen
Quellen abgeleitet
WOP Aktueller Regelkreisausgang, bevor R/0
dieser in Kanal 1 und Kanal 2 aufgeteilt
wird
IntHold Stoppt den Integralanteil Nein Integralanteil freigegeben Nein Ebene 3
Ja Integralanteil gestoppt
20.3 Regelkreis Einstellung
Mit Hilfe dieser Parameter konfigurieren Sie die Art der Regelung.
Menii: Lp Unterordner: Setup
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
S
Kn1 Regelart | Auswahl des Kanal 1 Regelalgorithmus. | Aus Kanal ausgeschaltet Konf
Kanal 1 und 2 miissen nicht gleich sein. | EinAus Ein/Aus Regelung Ebene 3
Bei Temperaturanwendungen ist meist PID PID Regelung R/O
Kana41 1 1’:ur Heizen, Kanal 2 fiir Kiihlen VPU Offene Schrittregelung
konfiguriert. .
VPB Geschlossene Schrittregelung
Kn2 Regelart | Regelart fiir Kanal 2
Regelaktion Regelaktion Umkehrung Der Ausgang steigt, wenn der Konf
PV unterhalb des SP ist. Beste Ebene 3
Einstellung flir Heizkreise. R/O
Der Ausgang steigt, wenn der
Direkt PV oberhalb des SP ist. Beste
Einstellung fiir Kiihlkreise
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PB Einheit Proportionalband Einheiten Eng Technische Einheit, C oder F Konf
Abschnitt 20.4.1. Prozent Prozent des Bereichs (Bereich Ebene 3
Hoch — Bereich Tief) R/O
Diff Typ Auswahl, ob der Differentialanteil nur PV Nur PV Anderungen rufen PV Konf
auf PV Anderungen oder auf Anderungen des D Ausgangs Ebene 3

Anderungen des Fehlers (PV oder SP hervor. R/O

Anderungen) reagiert

Fehler
Anderungen in PV oder SP
rufen Anderungen des D
Ausgangs hervor

Die letzten zwei Parameter erscheinen nicht, wenn Sie fiir Kanal 1 oder Kanal 2 Aus oder Ein/Aus Regelung gewadhlt haben.

20.3.1

Regelkreisarten

Ein/Aus Regelung

Bei der Ein/Aus Regelung wird die Heizleistung eingeschaltet, wenn der Prozesswert unter den Sollwert fallt.
Sobald der Prozesswert den Sollwert tibersteigt, wird der Ausgang abgeschaltet. Bei einer Kiihlung wird der
Kiihlausgang eingeschaltet, wenn der Prozesswert iber den Sollwert steigt. Der Ausgang wird abgeschaltet,
wenn der Prozesswert wieder unter den Sollwert fallt. Diese Ausgdnge eines solchen Reglers werden
normalerweise mit Relais verkniipft. Die Hysterese konnen Sie einstellen, damit das Relais nicht standig
schaltet oder um eine Verzdgerung des Regelausgangs zu erzeugen.

PID Regelung

Mit der PID Regelung, auch 3-Punkt Regelung genannt, kann eine Geradeausregelung am Sollwert erreicht
werden. Die Regelkomponente setzt sich zusammen aus:

P = Proportionalband

| = Integralzeit

D = Differentialzeit

Der Regelausgang ist die Summe dieser drei Anteile. Der kombinierte Ausgang ist eine Funktion der GroRe

und Dauer des Fehlersignals und der Anderungsgeschwindigkeit des Prozesswerts. Sie kénnen Integral- und
Differentialanteil ausschalten und somit eine P-, PD- oder PI-Regelung erreichen.

Dreipunkt-Schrittregelung

Dieser Algorithmus ist speziell fiir Dreipunkt-Schrittregelung entwickelt worden. Sie kénnen zwischen
offener und geschlossener (mit Riickfiihrung) Regelung wahlen.

Fiur die offene Schrittregelung (VPU) bendétigen Sie kein Riickfiihr-Potentiometer, fiir die geschlossene
Regelung (VPB) bendtigen Sie ein Potentiometer als Teil des Regelalgorithmus.

Verwenden Sie bei der offenen Betriebsart ein Potentiometer, dient dieses nur als Positionsanzeige und hat
keinen Einfluss auf die Regelung. Der Regelausgang liefert entsprechend der Regelanfrage liber einen Relais-
oder Triacausgang Offnen oder SchlieRen Impulse.

Dreipunkt-Schrittregelung im Handbetrieb

Bei einer geschlossenen Schrittregelung im Handbetrieb arbeitet der innere Regelkreis weiter unabhangig
von der Potentiometer Riickflihrung. Somit arbeitet er als reiner Positionier Regelkreis.

Bei der offenen Schrittregelung arbeitet der Algorithmus auf Basis der Motorlaufzeit, ohne genaue
Positionsangabe. Wihlen Sie Handbetrieb, bewegt sich die Klappe in Bezug auf die Anderung der Hand-
Ausgangsleistung. D. h., driicken Sie die Mehr oder die Weniger Taste, bewegt sich die Klappe mit 100 %
Geschwindigkeit fiir die Dauer des Tastendrucks. Haben Sie die Motorlaufzeit korrekt eingestellt, entspricht
die am Regler angezeigte Position genau der aktuellen Position der Klappe.

Tritt im Gerat eine Drift auf, wird diese bei 100% oder 0 % eliminiert, da bei diesen Werten die Klappe ganz
auf bzw. zu gefahren wird.

Dadurch sieht die offene Schrittregelung im Handbetrieb aus wie eine Positionier Regelung, obwohl sie keine
ist. Das macht die Kombination mit Heizen und Kiihlen méglich, z. B. PID Heizen, VPU Kiihlen, und der
Handbetrieb arbeitet wie erwartet.
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20.4 PID Regelung

Der PID Regler besteht aus den folgenden Parametern:

Parameter

Bedeutung oder Funktion

Proportional-
band ‘PB’

Der Proportionalanteil (in %) liefert einen Ausgang proportional zur GréRe des Fehlersignals.

Integralzeit ‘T’

Der Integralanteil entfernt die bleibende Abweichung, indem er den Ausgang proportional zur
Amplitude und Dauer des Fehlersignals anhebt oder absenkt.

Differentialzeit
Td

Der Differentialanteil bestimmt, wie stark der Regler auf Anderungen des gemessenen Werts
reagiert. Er verhindert Uber- und Unterschwinger am Sollwert und verbessert die Erholungszeit
eines Prozesses automatisch bei schnellen Temperaturanderungen.

Cutback Hoch

Die Anzahl der Anzeigeeinheiten oberhalb des Sollwerts, bei denen der Regler die Ausgangsleistung

‘CBH’ erhoht, um Unterschwinger zu vermeiden.
Cutback Tief Die Anzahl der Anzeigeeinheiten unterhalb des Sollwerts, bei denen der Regler die
‘CBL Ausgangsleistung verringert, um Uberschwinger zu vermeiden.
Relative Die relative Kiihlverstarkung erscheint nur, wenn Kiihlen konfiguriert wurde. Einstellung des Kiihlen
Kiihlverstarkung | Proportionalbands, entsprechend des Heizen Proportionalbands geteilt durch die relative
‘R2G’ Kihlverstarkung.

20.4.1 Proportionalanteil

Der Proportionalanteil liefert einen Ausgang proportional zur GroRe des Fehlersignals. In der folgenden
Abbildung sehen Sie ein Beispiel flir einen Temperaturregelkreis. Das Proportionalband ist auf 10°C
eingestellt. Ein Fehler von 3°C fiihrt zu einem Ausgang von 30%.

Ausgang

100 %

> Proportional- < 10 °C
band

30%

0%

v

¢ 3 0C Fehler

T Temperatur

Sollwert

Abbildung 20-2: Proportional

Reine Proportional-Regler liefern lhnen eine stabile Geradeausregelung mit einer Regelabweichung. Die
Regelabweichung entspricht dem Punkt, an dem sich Ausgangsleistung und Warmeverlust des Systems

gleichen.

Sie kénnen den Proportionalanteil in technischen Einheiten eingeben (wie oben) oder als prozentualen
Anteil des Regler Bereichs. Im obigen Beispiel ist der Regler Bereich 0 bis 1000 °C bei einem
Proportionalband von 1 %.
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20.4.2

20.4.3

20.4.4

20.4.5

20.4.6

Integralanteil (Nachstellzeit)

Der Integralanteil entfernt die bleibende Abweichung, indem er den Ausgang proportional zur Amplitude
und Dauer des Fehlersignals anhebt oder absenkt. Die Rampensteigung (reset rate) ist die
Integralzeitkonstante. Diese muss groBer sein als die Zeitkonstante des Prozesses, um Schwingungen zu
vermeiden.

Differentialanteil (Vorhaltzeit)

Der Differentialanteil ist proportional zur Anderungsrate des Prozesswerts. Der Differentialanteil verhindert
Uber- und Unterschwinger am Sollwert. Zusitzlich bietet dieser Anteil noch einen weiteren Effekt. Fillt die
Prozesstemperatur rapide ab (z. B. durch Offnen einer Ofentiir) und Sie haben ein groRes Proportionalband
eingestellt, reagiert ein Pl Regler relativ langsam. Der Differentialanteil modifiziert das Proportionalband
hinsichtlich der Anderungsrate. Das hat den Effekt, dass das Proportionalband verschmilert wird. Der
Differentialanteil verbessert die Erholungszeit eines Prozesses automatisch bei schnellen
Temperaturdanderungen.

Den Differentialanteil kdnnen Sie ermitteln, indem Sie den Prozesswert oder die Abweichung d@ndern. In
Anwendungen wie z. B. Ofenregelungen wird zumeist ein Differential vom Prozesswert gewahlt, um einen
thermischen Schock, verursacht durch eine plétzliche Anderung des Ausgangs als Folge einer
Sollwertanderung, zu verhindern.

Cutback Hoch und Cutback Tief

Mit Hilfe der Cutback Parameter werden Uber- und Unterschwinger bei groRen Prozesswertinderungen
vermieden. Mit diesen Parametern legen Sie die Einheiten (iber- oder unterhalb des Sollwerts fest, bei
welchen der Regler die Ausgangsleistung anhebt oder absenkt.

| |
N e

3 AN

Unterschwinger erhdhen:
Cutback Tief verringern

Uberschwinger vermindern:
Cutback Tief erhéhen

Abbildung 20-3: Cutback Hoch und Tief

Integralanteil und Manual Reset

In einem PID Regler entfernt der Integralanteil automatisch die Regelabweichung vom Sollwert. Arbeiten Sie
mit einem PD Regler (Ti = ‘AUS’), entsteht zwischen Prozess- und Sollwert eine bleibende Regelabweichung.

Der Parameter Manual Reset (MR) stellt den Wert der Ausgangsleistung bei einer Regelabweichung von Null
dar. Geben Sie diesen Wert manuell ein, damit die Regelabweichung entfernt wird.

Relative Kiihlverstarkung

Die Verstarkung des Kanal 2 Regelausgangs relativ zum Kanal 1 Regelausgang.

Die relative Kn 2 Verstarkung kompensiert die unterschiedlichen Energiemengen, die fiir das Heizen, als
Gegenteil zum Kiihlen, fiir den Prozess bendtigt werden. Zum Beispiel kann eine Wasserkiihlung eine relative
Kuhlverstarkung von 4 benétigen (Kihlen ist 4 mal schneller als der Aufheizprozess).

(Dieser Parameter wird automatisch bei der Selbstoptimierung eingestellt). Ein Nennwert von etwa 4 ist fiir
die meisten Anwendungen (blich.
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20.4.7

20.4.8

20.4.9

Regelkreisiiberwachungszeit

Der Regelkreis ist unterbrochen, wenn der PV nicht auf eine Anderung des Ausgangs reagiert.

Da die Zeit, die der PV zum Reagieren benétigt vom Prozess abhangig ist, kdnnen Sie mit der
Regelkreisiiberwachungszeit festlegen, welche Zeit vergehen darf, bis ein Regelkreisbruch angezeigt wird.
Unter diesen Umstinden geht die Ausgangsleistung auf ihren maximalen oder minimalen Grenzwert. Andert
sich bei einem PID Regler der PV innerhalb der Regelkreisiiberwachungszeit um weniger als 0,5 x Pb, liegt ein
Regelkreisbruch vor. Die Regelkreisiiberwachungszeit wird bei der Selbstoptimierung eingestellt (typisch 12 x
Td). Bei einem Ein/Aus Regler basiert die Regelkreisiiberwachungszeit auf 0,1* SPANNE, wobei SPANNE =
Bereich Hoch — Bereich Tief ist. Befindet sich der Ausgang am Grenzwert und der PV zeigt keine Reaktion
um mindestens 0,1*SPANNE, wird Regelkreisbruch angezeigt.

Kiihlalgorithmen

Die Methode der Kiihlung ist von der Applikation abhdngig. Zum Beispiel kann eine Extruder Spritzdiise
durch Druckluft oder durch zirkulierendes Wasser oder durch Ol gekiihlt werden. Die verschiedenen
Methoden weisen auch unterschiedliche Effekte auf.

Setzen Sie den Kiihlalgorithmus auf Linear, wenn der Reglerausgang sich linear mit dem PID Anforderungs-
signal dndert. Wihlen Sie Wasser, Ol oder Luft, wenn die Ausgangsidnderungen sich nicht linear zur PID
Anforderung verhdlt. Der Algorithmus bietet dann die optimalen Einstellungen fiir diese Kiihimethoden.

Gain Scheduling

Gain Scheduling wird die automatische Umschaltung zwischen zwei PID Sdtzen genannt. Diese Funktion
kdnnen Sie in nicht-linearen Prozessen verwenden, bei denen der Regelprozess groRe Anderungen in der
Antwortzeit oder der Empfindlichkeit abdecken muss (Abbildung). Dies kann z. B. ein groRer Bereich fiir den
Prozesswert sein oder Heiz/Kiihlvorginge, bei denen die Anderungsrate sehr unterschiedlich ist. Zur
Anpassung dieser Vorgange kdnnen Sie mit mehreren PID Sdtzen arbeiten. Die Anzahl der Satze ist abhangig
von der Nicht-Linearitdt des Prozesses. Jeder PID Satz ist flir einen begrenzten und innerhalb dieser Grenzen
anndhernd linearen Bereich zustandig.

Der 3500 bietet Ihnen verschiedenen Arten der Umschaltung, die Sie in ’SchedArt’ einstellen kdnnen:

Satz Der PID Satz kann manuell oder lber einen Digitaleingang gewdhlt werden

SP Die Umschaltung zwischen zwei Parametersdtzen ist abhdngig vom Sollwert.

PV Die Umschaltung zwischen zwei Parametersatzen ist abhdngig vom Prozesswert.

Fehler Die Umschaltung zwischen zwei Parametersatzen ist abhangig vom Fehler.

opP Die Umschaltung zwischen zwei Parametersdtzen ist abhdngig vom Ausgang.

Extern Die Umschaltung zwischen zwei Parametersdtzen ist abhdngig vom Wert einer externen

Quelle, z. B. eines Digitaleingangs

Verkniipfung  Mit einem vom Anwender festgelegten Parameter

Sie haben die Auswahl zwischen drei Parametersdtzen. Die Anzahl der Satze legen Sie mit dem Parameter
‘Anzahl Satze’ fest.

SP, PV, Fehler, OP oder Extern

2/ 3 Grenze

1/ 2 Grenze

» Geregelte Variable

o a i

PID Satz 1 PID Satz 2 PID Satz 3

Abbildung 20-4: Gain Scheduling in einem nicht-linearen System
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20.4.10 PID Parameter

Menii: Lp Unterordner: PID
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
S
SchedArt Auswahl der Gain Scheduling Art | Aus Siehe Erkldrung oben Aus Ebene 3
Satz
SP
PV
Fehler
opP
Extern
Anzahl Satze Anzahl der PID Sitze. 1 bis 3 1 Ebene 3
Anmerkung 1 Damit kann das Menii reduziert
werden, wenn nicht alle PID Satze
bendtigt werden
Aktiver Satz Aktueller PID Satz Satzl Set1 R/O
A K 1 Satz2
nmerkung Sat3
1/2 Grenze Einstellung des Punkts, an dem Bereichseinheiten Ebene 3
Anmerkung 1 PID Satz 1 auf P_lD Satz 2 Die ‘Grenze’ Parameter erscheinen nur, wenn
umgeschaltet wird ‘SchedArt’ = SP, PV, Fehler, OP oder Extern ist
2/3 Grenze Einstellung des Punkts, an dem
Anmerkung 1 PID Satz 2 auf P!D Satz 3
umgeschaltet wird
PB/PB2/PB3 Proportionalband 0 bis 99999 techn. Einheiten 300 Ebene 3
Satz1/Satz2/Satz3
Ti/Ti2/Ti3 Integralanteil Satz1/Satz2/Satz3 Ebene 3
Td/Td2/Td3 Differentialanteil Ebene 3
Satz1/Satz2/Satz3
R2G/R2G2/ Relative Kiihlverstarkung Ebene 3
R2G3 Satz1/Satz2/Satz3
CBH/CBH2/ Cutback Hoch Satz1/Satz2/Satz3 Ebene 3
CBH3
CBL/CBL2/ Cutback Tief Satz1/Satz2/Satz3 Ebene 3
CBL3
MR/MR2/MR3 Manual Reset Satz1/Satz2/Satz3. 0.0 Ebene 3
Auf 0,0 setzen, wenn der
Integralanteil eingeschaltet ist
LBT/LBT2/LBT3 | Regelkreisiiberwachungszeit Aus oder 100 Ebene 3
Satz1/Satz2/Satz3 1 bis
99999 s
Haben Sie als Regelart Ein/Aus gewdhlt, erscheint nur LBT in diesem Mendi.
Anmerkung 1:
Diese Parameter erscheinen nur, wenn Sie ‘SchedArt’ = ‘Aus’ gewdhlt haben.
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20.5 Optimierung

20.5.1

20.5.2

Optimierung bedeutet die Einstellung der Regelparameter, damit eine gute Regelung mdglich ist. Gute
Regelung bedeutet:

Stabile, ‘geradeaus’ Regelung des Prozesswerts (z. B Temperatur) ohne Schwankungen
Keine Uber- oder Unterschwinger am Sollwert beim Anfahren

Schnelles Reagieren auf externe Einfliisse, d. h. schnelle Wiederherstellung des Prozesswerts auf den
Sollwert.

Die Optimierung beinhaltet die Berechnung und Einstellung der Parameter aus der vorangegangenen
Tabelle.

Automatische Optimierung
Der One-Shot Tuner des 3500 stellt automatisch die Parameter aus der vorangegangenen Tabelle ein.
Selbstoptimierung

Der One-shot Tuner schaltet die StellgroRe (z. B. die Heizung) an und aus und erzeugt somit eine Oszillation
des gemessenen Werts. Der Regler errechnet die Parameterwerte flir den aktiven Parametersatz des aktiven
Regelkreises aus Amplitude und Schwingungsdauer der Oszillation.

Besteht bei voller Heiz- oder Kiihlleistung Gefahr fiir Ihren Prozess, kénnen Sie die Grenzen dieser
Leistungen (‘OP Hoch’ und ‘OP Tief’) fiir die Optimierung verandern. Passen Sie die Grenzen der
Ausgangsleistung lhrem Prozess an. Der gemessene Wert muss schwanken, damit die Parameter berechnet
werden konnen.

Aktivieren Sie die Selbstoptimierung einmal bei Inbetriebnahme eines Prozesses. Sollte die Regelung instabil
werden, kdnnen Sie jederzeit eine neue Selbstoptimierung starten.

Starten Sie die Selbstoptimierung bei Umgebungstemperatur des Prozesses, damit der Tuner die
Cutbackwerte bestimmen kann. Wahlen Sie einen Zielsollwert, der nahe beim Arbeitssollwert Ihres Prozesses
liegt.

Typischer Selbstoptimierungszyklus

pv A

20.5.3

Sollwert . o ) .
———————————— Die Selbstoptimierung startet 1 Minute nach dem Einschalten.

Die Optimierung wird normalerweise an einem Istwert durchgefiihrt,
der dem Sollwert x 0,7 entspricht.

Die Leistung wird automatisch Ein- und ausgeschaltet, um

Zeit Schwingungen zu erzeugen.

\

Vom Ergebnis werden PID, Cutback und relative Kiihlverstarkung
berechnet.

Berechnung der Cutbackwerte

Mit Hilfe der Parameter Cutback Tief und Cutback Hoch werden Uber- bzw. Unterschwinger bei groRen
Sollwertanderungen vermieden.

Haben Sie einen Cutback-Parameter auf Auto gesetzt, werden die Werte auf das Dreifache des
Proportionalbands eingestellt. Diese Werte werden dann wahrend der Selbstoptimierung nicht mehr
gedndert.

Zum Optimieren der Cutbackwerte setzen Sie diese auf einen Wert (nicht Auto) und fiihren Sie eine
Selbstoptimierung durch.
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20.5.4

20.5.5

Manuelle Optimierung

Sie haben die Moglichkeit, den Regler von Hand zu optimieren.
In diesem Abschnitt wird die Optimierung nach dem Ziegler-Nichols-Verfahren beschrieben.

Der Prozess befindet sich auf Arbeitstemperatur:

Setzen Sie Integralanteil (ti) und Differentialanteil (td) auf AUS.

Setzen Sie die Parameter Cutback Hoch und Cutback Tief auf Auto.

Der Prozesswert weicht um den Wert der P-Abweichung vom Sollwert ab.

Sobald sich der Prozesswert stabilisiert hat, reduzieren Sie den Wert des Proportionalbands, bis der
Prozesswert gleichmaRig anfangt zu schwingen. Nehmen Sie sich fiir die Einstellungen viel Zeit. Notieren Sie
sich den Wert des Proportionalbands ‘B’ und die Periodendauer ‘T'.

Berechnen Sie die Werte fiir Proportionalband, Differential- und Integralzeit nach folgender Tabelle:

Regelart Proportionalband (PB) Integralzeit (Ti) Differentialzeit (Td)
Sekunden Sekunden
Proportional 2xPB AUS AUS
P + | Regelung 2,2xPB 0,8xT AUS
P + | + D Regelung 1,7xPB 0,5xT 0,12xT

Einstellen der Cutbackwerte

Haben Sie die Parameter wie oben beschrieben eingestellt, ist der Regler fiir eine Geradeausregelung
optimiert.

Treten wihrend der Startphase oder bei groReren Sollwertspriingen inakzeptable Uber- oder
Unterschwinger auf, sollten Sie die Cutbackparameter dandern.

Setzen Sie die Parameter Cutback Hoch und Tief auf das Dreifache des Proportionalbands
(Lcb = Hcb = 3 x Pb).

Notieren Sie sich die Werte der Uber- bzw. Unterschwinger fiir einen Temperatursprung (siehe unten).

In Beispiel (a) verringern Sie den Parameter Low Cutback um den Wert des Unterschwingers. In Beispiel (b)
erhdhen Sie den Parameter Low Cutback um den Wert des Uberschwingers.

Beispiel (a) Beispiel (b)

Nahert sich der Prozesswert dem Sollwert von oben, kdnnen Sie Cutback Hoch nach dem gleichen Verfahren
berechnen.
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20.5.6 Optimierungs Parameter

Menii: Lp Unterordner: Optim.
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
B
Freigabe Starten der Selbstoptimierung Aus Stopp Aus Ebene 3
Ein Start
OP Hoch Einstellen der maximal wihrend Zwischen OP Tief und 100.0 100.0 Ebene 3
der Optimierung zuldssigen
Ausgangsleistung.
Liegt die in der Output Liste
eingestellte Leistungsgrenze
unterhalb dieses Werts, wird der
niedrigere Wert (ibernommen
OP Tief Einstellen der minimal wihrend Zwischen Ob Hoch und 0.0 0.0 Ebene 3
der Optimierung zuldssigen
Ausgangsleistung.
Liegt die in der Output Liste
eingestellte Leistungsgrenze
oberhalb dieses Werts, wird der
hohere Wert iibernommen
Status Zeigt, dass die Optimierung lauft Aus R/O0
Schritt Zeigt den Fortschritt der Reset R/O
Selbstoptimierung
Schritt Zeit Zeit im aktuellen Zustand R/O
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20.6 Sollwert Funktionsblock

Fir den Regelkreis ist der Regelsollwert der Arbeitssollwert, der aus unterschiedlichen Quellen bezogen
werden kann. Mit diesem Wert wird die Prozessvariable in jedem Regelkreis geregelt

Der Arbeitssollwert kann bezogen werden von:

1. SP1 oder SP2 kdnnen manuell eingestellt oder kann {iber ein externes Signal oder (iber die

Kommunikation gewahlt

2. Einer externen analogen

werden.

Quelle.

3. Dem Ausgang eines Programmgeber Funktionsblocks und kann somit entsprechend des aktuellen

Programms variieren.

Der Sollwert Funktionsblock bietet Ihnen auRerdem die Mdglichkeit, die Anderungsrate des Sollwerts zu
begrenzen, bevor er auf den Regelalgorithmus gegeben wird. Fiir den Sollwert gibt es maximale und
minimale Grenzwerte. Diese begrenzen den lokalen Sollwert. Andere Sollwertquellen werden von den
maximalen und minimalen Gerdte Grenzen begrenzt. AuBerdem werden alle Sollwerte durch Bereich Max

und Bereich Min begrenzt.

Des Weiteren stehen Ihnen verschiedenen Folge-Methoden zur Verfiigung, damit z. B. der Ubergang
zwischen Sollwerten oder zwischen Betriebsmodi stoRfrei verlauft.

20.6.1  Sollwert Funktionsblock
Programmgeber SP PSP obere Grenze Freigabe Rem SP
PSP p—=o Prog Bereich Max
Lokal
PSP2 PSP untere Grenze _p. ¢ Lokal - / A >
PSP3 SP2 obere Grenze P —* Extern Ziel SP
Bereich Min
SP2 X
SP2 untere Grenze SP2 Freig
4./
SP1 otﬁmGrenze T’ SP1 Freig
SP1
SP1 untere Grenze i
Trimm_Hoch
%@7 Local SP +
Externer Trimm
Trimm Tief lo
Extern SP Nur Extern | T~ | |
>
—>
}\ ‘ e Extern Typ
+ Extern + .
Lokaler Trimm Lokaler Trimm Bereich
Max
Andere Eingdnge: Ziel SP -
Arbeits SP
PV rampe >
Rampensteigung Bereich
Servo Min
Rampen
SP Anderung Status
Abbildung 20-5: Sollwert Funktionsblock
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20.6.2 SP Folgen (SP Tracking)
Haben Sie SP Folgen freigegeben und den lokalen Sollwert gewahlt, wird der lokale Sollwert zu ‘“TrackSP’
kopiert. Folgen stellt nun sicher, dass der alternative SP diesem Wert folgt. Wahlen Sie den alternativen
Sollwert dann aus, hat dieser den Folgen Wert und somit ist ein stoRfreier Ubergang sichergestellt. Der neue
Sollwert wird dann langsam angenommen. Die gleiche Aktion wird bei der erneuten Umschaltung zum
lokalen Sollwert durchgefiihrt.
20.6.3 Manuell Folgen (Manual Tracking)
Arbeitet der Regler im Handbetrieb, folgt der Sollwert dem Istwert. Somit wird bei einer Umschaltung in den
Automatikbetrieb kein Sollwertsprung erzeugt.
20.6.4 Rampensteigung
Mit der Rampensteigung wird die Anderungsrate des Sollwerts {iberwacht. Die Funktion geben Sie iiber den
‘Rate’ Parameter frei. Haben Sie den Parameter auf AUS gestellt, werden alle Sollwertdanderungen sofort
effektiv. Geben Sie fiir die Steigung einen Wert ein, fiihrt eine Sollwertanderung dazu, dass sich der
Arbeitssollwert nur in eingegebenen Einheiten pro Minute dndert. Die Rampensteigung wirkt also bei SP2,
wenn Sie von SP1 auf SP 2 umschalten.
Ist die Rampensteigung aktiv, zeigt der ‘Rampe beendet’ Parameter ‘Nein’. Sobald der Sollwert erreicht ist,
springt dieser Parameter auf ‘Ja’.
Setzen Sie ‘Rampe’ auf einen Wert, erscheint ein weiterer Parameter, ‘SPRampe sperren', mit dem Sie die
Rampensteigung sperren und freigeben kdnnen, ohne dass Sie den Wert der Steigung verandern miissen.
20.6.5 Sollwert Parameter
Menii: Lp Unterordner: SP
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit A oder O sndern
Bereich Ho Die Bereichsgrenzen sind die absoluten Voller Bereich der Eingangsart Konf
Bereich Ti m|n|malen. und maxmalen Grenzwerte fiir Konf
Sollwerte im Regelkreis.
Alle abgeleiteten Sollwerte werden auf
diese Grenzen lberprift.
Ist das Proportionalband als % von der
Spanne konfiguriert, bezieht sich diese
Spanne auf den Bereich zwischen den
Grenzwerten
SP Auswahl Auswahl lokaler oder Wechselsollwert SP1 Sollwert 1 SP1 Ebene 3
SP2 Sollwert 2
SP1 Erster Sollwert fiir den Regler Zwischen SP obere und SP untere Ebene 3
SP2 Sollwert 2 ist der zweite Sollwert fiir den Grenze Ebene 3
Regler. Er wird oft als Standby Sollwert
verwendet
SP obere Maximale Grenze fiir lokale Sollwerte Zwischen Bereich Hoch und Bereich Tief Ebene 3
Grenze
SP obere Minimale Grenze fiir lokale Sollwerte Ebene 3
Grenze
Freigabe Alt Freigabe des Wechselsollwerts. Kann mit Nein Wechselsollwert gesperrt Ebene 3
einer Quelle, z. B. Programmgeber Run Ja Wechselsollwert freigegeben
Eingang, verkniipft werden. Anmerkung 1
Alt SP Kann mit einer Quelle, z. B. Programmgeber Ebene 3
oder externer Sollwert, verkniipft werden.
Anmerkung 1
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SP Rampe

Begrenzt die Anderungsrate des
Arbeitssollwerts.

Kann zum Schutz der Last vor thermischem
Schock verwendet werden, der bei groBen
Sollwertanderungen auftreten kann.

Aus oder 0,1 bis 9999,9 technische
Einheiten pro Minute

Aus

Ebene 3

Rampe
beendet

Das Flag zeigt an, wann die
Sollwertdnderung beendet ist

Nein Sollwert andert sich
Ja Anderung beendet

R/0

SPRampe
sperren

Sollwertrampe sperren

Nein Freigegeben
Ja Gesperrt

Ebene 3

SP Trim

Trimm wird als Offset dem Sollwert
aufgeschaltet. Er kann positiv oder negativ
sein. Begrenzt wird der Trimm durch die
Trimm Grenzen.

Sollwert Trimms konnen in einem Riickfiihr
System verwendet werden. Eine Master
Zone ubertragt den Sollwert zu anderen
Zonen. Dort wird ein lokaler Trimm
aufgeschaltet, um ein Profil tiber die
Anlagenlange zu erstellen

Zwischen SP Trim Ho und SP Trim Ti

Ebene 3

SP TrimHo

Sollwert Trimm obere Grenze

Ebene 3

SP TrimTi

Sollwert Trimm untere Grenze

Ebene 3

ManFolgen

Freigabe Manual Folgen. Wird der

Regelkreis von Hand auf Auto umgeschaltet,

geht der Sollwert auf den aktuellen PV. Das
ist sinnvoll, wenn eine Last im Handbetrieb
gestartet wird und spater auf Automatik
umgeschaltet wird, um den Betriebspunkt
konstant zu halten

Aus Manual Folgen gesperrt
Ein Manual Folgen freigegeben

Ebene 3
R/O

SP Folgen

Sollwert Folgen bietet einen stoRfreien
Ubergang des Sollwerts, wenn zwischen
lokalem und Wechselsollwert (z. B.
Programmgeber) umgeschaltet wird.

Dadurch wird die Folgen Funktion mit
FolgePV und Folgewert freigegeben. Diese
wird von Programmgebern und anderen
externen Sollwertgebern verwendet

Aus Sollwert Folgen gesperrt
Ein Sollwert Folgen freigegeben

Konf

Folge PV

Der Programmgeber folgt dem PV wahrend
Servo und Track

Ebene 3
R/O

Folgewert

Manual Folgen Wert.

Der SP zum Folgen fiir Manual Folgen

Ebene 3
R/O

Anmerkung 1:

Die Verkniipfungen zum Programmgeber werden automatisch hergestellt, wenn Sie Programmgeber und

Regelkreis freigegeben haben. Es existieren keine Verbindungen mit diesen Parametern.
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20.7 Ausgang Funktionsblock

Im Ausgangs Funktionsblock konnen Sie die Ausgangsbedingungen vom Regelblock einstellen, z. B.
Ausgangsgrenzen, Hysterese, OP Feedforward, Fiihlerbruchverhalten.

Menii: Lp

Unterordner: OP

Name Parameterbeschreibung
Auswahl mit

E)

Wert

Mit @ oder @ andern

Vorgabe

Zugriff

Ausgang Ho

Storungen vermindert

Maximale Ausgangsleistung von Kanal 1 und
2. Durch Verringern der max.
Ausgangsleistung kann die Anderungsrate
des Prozesses verringert werden. ACHTUNG:
Durch Reduzieren der Ausgangsleistung
wird die Reaktionsfahigkeit des Reglers auf

Zwischen Ausgang Ti und 100.0%

100.0

Ebene 3

Ausgang Ti

Minimale (oder maximal negative)
Ausgangsleistung der Kanale 1 und 2

Zwischen Ausgang Ho und -100.0%

-100.0

Ebene 3

Kn1 Ausgang Kanal 1 (Heizen) Ausgang.

verkniipft

Kn1 Ausgang sind die positiven
Leistungswerte (0 bis Ausgang Ho), die vom
Heizausgang verwendet werden.
Normalerweise mit dem Regelausgang
(zeitproportional oder DC Ausgang)

Zwischen Ausgang Ho und Ausgang Ti

Ebene 3
R/0O

Kn2 Ausgang

Kn2 Ausgang ist der negative Anteil des
Regelausgangs (0 — Ausgang Ti) fiir
Heiz/Kuhl Anwendungen. Damit er positiv
ist, wird der Wert invertiert, damit er zu
einem der Regelausgange (zeitproportional
oder DC Ausgang) verkniipft werden kann

Zwischen Ausgang Ho und Ausgang Ti

Ebene 3
R/0O

Kn2 Todb Kn1/Kn2 Totband ist eine Liicke (in Prozent)
zwischen dem Ausschalten von Ausgang 1
und dem Einschalten von Ausgang 2 und

umgekehrt.

Bei Ein/Aus Reglern wird der Wert als
Prozentsatz der Hysterese angegeben

Aus bis 100.0%

Aus

Ebene 3

Die folgenden vier Parameter erscheinen nur, wenn Sie fiir Kn1/2 Dreipunkt-Schrittregelung konfiguriert haben

(Kn1/2 Regelart = VPU/VPB im Lp Setup Meni).

Kn1 Laufz Die Zeit, die der Kanal 1 Motor bendtigt,

Ausgang verbunden.

Heizventil

um die Klappe voll zu 6ffnen
(von 0 bis 100 %). Bei einer Schrittregelung
ist Kanal 1 mit dem Offnen und SchlieRen

Bei Heiz/Kiihl Anwendungen ist Kanal 1 das

0.0 bis 1000.0 s

Ebene 3

Kn2 Laufz Die Zeit, die der Kanal 2 Motor bendtigt,

(von 0 bis 100 %).

Kiihlventil

um die Klappe voll zu 6ffnen

Bei Heiz/Kiihl Anwendungen ist Kanal 2 das

0.0 bis 1000.0 s

Ebene 3

Nudge Raise

Dieser Parameter dient der
Klappenregelung liber die Kommunikation

Klappe bewegt sich um einen Min-Ein Zeit
Impuls Richtung Kn1 Offnen.

Ebene 3
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Nudge Lower

Klappe bewegt sich um einen Min-Ein Zeit
Impuls Richtung Kn1 SchlieRen

Ebene 3

Die folgenden Parameter fiir die Potentiometer Riickfiihrung ers

cheinen, wenn Sie Kn1/2 fiir VPB — konfiguriert haben.

PotKal

Start der Potentiometer Kalibrierung, indem
das zu kalibrierende Potentiometer
ausgewdhlt wird. Wird z. B. fiir die Kiihlung
des Prozesses ein Ventil verwendet, muss
das Kn2 Potentiometer kalibriert werden.

Anmerkung: Der Regler benétigt
Potentiometer Eingangsmodule, die direkt
mit den Regelkreis Kn1 oder Kn2 Pot
Position Parametern verkniipft werden
miissen. (Abschnitt 9.4.4)

Aus Pot Kalibrierung gesperrt
Kn1 Kanal 1 Kalibrierung
Kn2 Kanal 2 Kalibrierung

Konf

Kn1 Pot Pos

Kanal 1 Position, wie von Riickfiihr-
Potentiometer gemessen. Wird in der
geschlossenen Schrittregelung als PV des
Positionier Regelkreises verwendet.

Anmerkung: PotKal kann zur automatischen
Kalibrierung der Potentiometer
Riickfihrung verwendet werden

Ebene 3

Kn1 Pot Bruch

Kanal 1 Potentiometerbruch.

Dieser Parameter setzt voraus, dass die Pot
Position von einem Eingangskanal verkniipft
ist. Dieser Wert wird von der Verkniipfung
libernommen

Aus Aus
Ein

Ebene 3

Kn2 Pot Pos

Kanal 2 Position, wie von Riickfiihr-
Potentiometer gemessen. Wird in der
geschlossenen Schrittregelung als PV des
Positionier Regelkreises verwendet

Ebene 3

Kn2 Pot Bruch

Kanal 1 Potentiometerbruch. Dieser Wert
wird vom Poti Eingangsmodul geliefert.

Aus Aus
Ein

Ebene 3

PotBruch
Mode

Aktion bei Potentiometerbruch. Eine
Alarmmeldung erscheint, wenn der Fehler
auftritt

Offnen Die Klappe wird gedffnet

SchlieRen | Die Klappe wird

geschlossen

Position Die Klappe bleibt auf

aktueller Position

Modell Der Regler folgt der
aktuellen Position der
Klappe und erstellt ein
Modell des Systems, damit
die Regelung bei
Potentiometerfehler

weitergefiihrt werden kann

Ebene 3

Rate

Begrenzt die Steigung des Ausgangs auf %
Anderung pro Minute. Die Ausgangs
Rampensteigung verhindert schnelle
Anderungen des Ausgangs, die
Heizelemente oder den Prozess
beschadigen kénnen.

AUS bis 9999.9 technische Einheiten pro | Aus
Minute

Ebene 3

Kn1 EinAus
Hyst

Kn2 EinAus
Hyst

Die Kanal Hysterese erscheint nur, wenn
Kanal 1 als Ein/Aus konfiguriert ist.

Hysterese ist die Differenz zwischen
Ausgang ein und Ausgang aus, um zu
schnelles Umschalten zu vermeiden

0.0 bis 200.0 10.0

Ebene 3

0.0 bis 200.0 10.0

Ebene 3
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FBr Mode Definiert die Aktion, wenn der PV Sicher Auswahl des durch ‘Safe Sicher Ebene 3
fehlerhaft (z. B. Fuihlerfehler) ist. OP’ festgesetzten Werts
Konfiguriert als hold wird der Ausgang auf Hold Hilt den aktuellen Ausgang
dem letzten sicheren Wert gehalten. zur Zeit des Fiihlerbruchs
Alternativ kann der Ausgang auf einen in
der Konfiguration festgelegten sicheren
Wert geschaltet werden
Sicher OP Ausgangswert wenn ein Fiihlerbruch Zwischen Ausgang Ho und Ausgang Ti Ebene 3
vorliegt
Man Modus Modus im Handbetrieb Folgen Im Automatikbetrieb folgt Ebene 3
der Handausgang dem
Regelausgang, um einen
stoRfreien Ubergang zu
garantieren
Sprung Beim Ubergang zu Hand ist
der Ausgang der Hand OP
Wert, der zuletzt eingestellt
wurde
Hand OP Ausgang im Handbetrieb. Zwischen Ausgang Ho und Ausgang Ti Ebene 3
Anmerkung: Im Handbetrieb wird die R/O
Leistung weiterhin durch die
Leistungsgrenzen begrenzt. Trotzdem kann
es gefdhrlich sein, die Leistung zu lange zu
hoch zu lassen. Zum Schutz der Anlage
miissen die Uberbereichsalarme
konfiguriert sein.
Wir setzen voraus, dass der Prozess mit einer
unabhdngigen Temperaturiiberwachung
ausgestattet ist
Pff Frei Freigabe Leistungsriickfiihrung Nein Gesperrt
Abschnitt (Feedforward). Justiert das Ausgangssignal Ja Freigegeben
20.7.1 zur Kompensation von
Spannungsschwankungen in der Versorgung
Pwr Ein Gemessener Leistungseingang Ebene 3
R/O
Kihlen Art Auswahl der Kihlkanal Charakteristik Linear Kiihlcharakteristiken die Konf
Oel dem Kiihlmedium Ebene 3
Wasser angepasst sind R/O
Luft
FF Typ Feedforward Typ Keine Kein Signal FF Keine Konf
Die folgenden vier Parameter erscheinen, Extern Externes Signal FF
wenn FF Type # Nein SP Sollwert FF
PV Istwert FF
FF Gain Verstarkung des Feedforward Werts. Der FF Konf
Wert wird mit der Verstarkung multipliziert
FF Offset Offset des Feedforward Werts. Der Offset Ebene 3
wird zum skalierten FF aufaddiert
FF Trim Gr Feedforward Trimm begrenzt den Effekt des Ebene 3
PID Ausgangs.
Definiert symmetrische Grenzen um den
PID Ausgang so, dass dieser Wert dem FF
Signal als Trimm aufgeschaltet wird
FF OP Der berechnete Feedforward Wert Ebene 3
R/O
Track OP Folgewert fiir den Regelkreisausgang, wenn
OP Folgen freigegeben ist
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Track Frei Wenn freigegeben, folgt der Ausgang des Aus Gesperrt Ebene 3

Regelkreises dem TrackOP. Der Regelkreis Ein Freigegeben
geht stoRfrei zur Regelung liber, wenn
Folgen ausgeschaltet wird

ExtOPTi

Untere Grenze des externen Ausgangs. -100.0 bis 100.0 Ebene 3

Begrenzt den Ausgang des Regelkreises von
einer externen Quelle oder Berechnung.
Der Wert muss innerhalb der Hauptgrenzen
liegen.

ExtOPHo

Obere Grenze des externen Ausgangs -100.0 bis 100.0 Ebene 3

20.7.1

Freigabe Leistungsriickfithrung (Power Feedforward)

Bei der Leistungsriickfiihrung wird die Versorgungsspannung tiberwacht und Schwankungen werden
kompensiert, bevor sie den Prozess beeinflussen kdnnen. Bei Verwendung elektrischer Heizelemente wird
die Ausgangsleistung des Reglers korrigiert, um Schwankungen im Netz auszugleichen. Dieses Vorgehen
stabilisiert die Regelung bei nicht stabiler Netzversorgung.

Diese Funktion wird hauptsdchlich bei Digitalausgangen verwendet, die zur Ansteuerung von Schiitzen oder
Solid State Relais dienen. Arbeiten Sie mit analogen Thyristorstellern, bendétigen Sie diese Funktion nicht, da
die Kompensation in der Thyristorstelleransteuerung vorgenommen wird. Sperren Sie diese Funktion
ebenso bei nicht elektrischen Heizprozessen.

Fallt z. B. bei einem Prozess, der mit Nullfehler bei 25 % Leistung arbeitet die Netzspannung um 20 % ab,
wiirde die Heizleistung um 36 % abfallen, da Leistung und Spannung ein quadratisches
Abhadngigkeitsverhaltnis aufweisen. Das Ergebnis ware ein Temperaturabfall. Nach einer gewissen Zeit
erkennen Thermoelement und Regler den Temperaturabfall und die MIN-Ein Zeit des Ausgangs wird soweit
erhoht, dass die Temperatur wieder den Sollwert erreicht. In der Zwischenzeit lduft der Prozess mit zu
geringer Temperatur, was inkorrekte Werkstiicke zur Folge haben kann.

Mit der Leistungsriickfiihrung wird die Versorgungsspannung kontinuierlich tiberwacht und die MIN-EIN Zeit
zur Kompensation von Schwankungen direkt angehoben oder abgesenkt. Dadurch wird eine
Temperaturdanderung im Prozess aufgrund von Spannungsschwankungen vermieden.
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20.7.2 Ausgangsgrenzen

Im folgenden Diagramm sehen Sie, wo die Ausgangsgrenzen angewendet werden.

PID Menii

Inklusive Gain
Scheduling
Ausgangsgrenzen

OPHo +100 ¥

_/_ \ ) Diag Menii
Y i

OPHo2 +100Y Sched OPHo Ausgang
> ] Ebene 3
A > . .
Beschreibbar NICHT Diagnose
Verknlpfbar Schreibgeschiitzt

OPHo3 +100Y / * i

|

i

i

i

i

i

!

Beschreibbar NICHT
/ / Verkniipfbar : OPHoch ¥ —®|Wrk OPHo
A > Min > _/_ | Arbeitsausgang
i >
Ausgang Menii : 4
EXtOPHo +100% Y | OPL Begrenzung auf
i +ve

i

4 |

i

|

Beschreibbar UND I

Verknipfbar i

Optim. |

|

TuneOPHo ¥ [

|

i |

.

|

e Verwenden Sie Gain Scheduling, kdnnen Sie im PID Menii fiir jeden Parametersatz individuelle
Ausgangsgrenzen festlegen.

e Setzen Sie die Parameter ‘Sched OPHo’ und ‘Sched OPHT/’ (LP Diag Men) auf Werte, die die Gain
Scheduling Ausgangswerte Uiberschreiben.

e  Grenzen kdénnen auch von externen Quellen vorgegeben werden. Diese finden Sie im OP Menii in den
Parameter ‘ExtOPHo’ und ‘ExtOPTi’. Diese Parameter kdnnen Sie mit einem analogen Eingangsmodul
verkniipfen, so dass externe Strategien die Grenzen vorgeben. Haben Sie die Parameter nicht verknipft,
wird bei jedem Reglerstart eine +100% Begrenzung vorgegeben.

e Ubersteigen die externen Grenzwerte die PID Grenzwerte, werden die PID Grenzwerte auf den Ausgang
gegeben. Der Ausgang wird durch die Parameter ‘OP Hoch’ und ‘OP Tief’ begrenzt wird. Diese Parameter
kénnen Sie in Ebene 3 einstellen.

e ‘Wrk OPHo’ und ‘Wrk OPT/’ finden Sie im Diagnose Mend. Diese Parameter sind schreibgeschiitzt und
zeigen lhnen die gesamtgiiltigen Ausgangsgrenzen.

e Die Grenzen der Optimierung bilden einen eigenen Teil des Algorithmus und werden wahrend der
Optimierung auf den Ausgang angewendet. Die Gesamtgrenzen ‘OP Hoch’ und ‘OP Tief’ haben jedoch
immer Prioritat.
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20.7.3 Effekte von Regelaktion, Hysterese und Todband

Bei Temperaturregelung wird ‘Regelaktion’ auf ‘Umkehrung’ gesetzt. Bei einem PID Regler bedeutet das,
dass die Heizleistung fallt, wenn der Istwert steigt. Bei einem Ein/Aus Regler ist der Ausgang 1 (meist Heizen)
eingeschaltet (100%), wenn der Istwert unterhalb des Sollwerts ist und Ausgang 2 (meist Kiihlen) ist
eingeschaltet, wenn der Istwert oberhalb des Sollwerts ist.

Hysterese wird nur bei Ein/Aus Reglern angewendet. Sie definiert den Temperaturunterschied zwischen
Ausschalten und erneutem Einschalten des Ausgangs. Im Beispiel unten sehen Sie die Auswirkungen auf
einen Heiz/Klhl Regler.

Todband (Kn2 Todb) kann bei Ein/Aus und PID Regler verwendet werden. Es verlangert die Periode, wenn
weder Heizen noch Kiihlen aktiv ist. Bei der PID Regelung wird dieser Effekt durch Integral- und
Differentialzeit beeinflusst. Sie kdnnen das Todband bei einer PID Regelung verwenden, wenn z. B. ein
Stellglied eine gewisse Zeit zum Beenden seiner Zykluszeit bendtigt. Das Todband stellt sicher, dass der
Zyklus beendet ist und nicht Heizen und Kiihlen gleichzeitig aktiv werden. Meistens wird das Todband nur
fiir Ein/Aus Regler angewendet. Beim zweiten Beispiel ist dem ersten ein Todband von 20 hinzugefiigt.

HYST.C Heizen und Kihlen Typ
beide Ein/Aus
SP 300°C
Sollwert = 300 °C
| l Regelaktion =
| | Umkehrung
| | Heiz Hysterese = 8 oC
|
l i Kihl Hysterese = 10 °C
|
OP1 On B
Heizen 100% | | Todband = AUS
KeinoP [~~~ T T | _____ -
' 1
OP2 On Kithlen|— — — — — L :

100% * * * *

Heizen aus Kiihlen ein bei  Kiihlen aus Heizen ein bei
bei SP SP + HYST.C bei SP SP — HYST.H
(300°0) (310°C) (300°C) (292°C)

HYST.C Heizen und Kiihlen Typ beide
DBAND Ein/Aus
SP 300°C
L Sollwert = 300 °C
HYST.H : I |
! ! i Regelaktion = Umkehrung
I : :
i l l Heiz Hysterese = 8 oC
: | : |
i | ' I Kiihl Hysterese = 10 °C
P10 . 0 i Todband 50% der Kiihlung
_on | | | Hysterese = 5 oC
Heizen 100% H . '
' LI
Keinop [ o : o .
! [ |
OP2 On Kiihlen| - — — = : !
100% : i > e
Leistung Todband

tt A

Heizen aus Kihlen ein bei Kiihlen aus Heizen ein bei
bei SP SP + HYST.C bei D.BAND SP — HYST.H
(300°C) (310°0) (305°0) (292°C)
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21.

SOLLWERT PROGRAMMGEBER

Im Sollwert Programmregler kdnnen Sie ein Profil eingeben, dass das Verhalten des Sollwerts liber eine
bestimmte Zeitspanne vorgibt. Haufig findet dieses Verfahren in Temperaturbehandlungen Anwendung,
wenn der Prozesswert von einem Wert in einer vorgegebenen Zeit auf einen zweiten Wert gefahren werden
soll.

Ein Programm besteht aus einzelnen Segmenten, fiir die Sie jeweils eine Zeitdauer und die Details der
Sollwertprofile festlegen. Es stehen Ihnen insgesamt 200 Segmente oder 50 Segmente pro Programm zur
Verfiigung. AuRerdem kdnnen Sie bis zu 50 Programme einzeln abspeichern.

In vielen Anwendungen miissen externe Bauteile zu bestimmten Zeiten wahrend des Programms geschaltet
werden. Dafiir stehen lhnen acht digitale Ereignisausgange zur Verfligung, die Sie fir jedes Segment
konfigurieren kénnen.

Ein Beispiel eines Programms mit zwei Ereignisausgdangen sehen Sie hier.

Programm
L s
egment 1 egr@nt
PV Zeit N
<«—Profilsollwert
Segment 1
Ziel
| | | | | | | —
Start (Run) 1h 2h 3h 4h 5h 6h 7h 8h Zeit
4~ \
1
\ \
) | \

8 X digitale Ereignisse
Abbildung 21-1: Sollwert Programm

Jedes einzelne Segment kdnnen Sie als Zeit zum Ziel oder Rampensteigung konfigurieren. Ein nur aus Zeit
zum Ziel Segmenten bestehendes Programm sehen Sie im Folgenden.

Sollwert

100

50

Zeit

4 min 3 min 4 min 2 min

Abbildung 21-2: Zeit zum Ziel Programmgeber

Bei einem Rampensteigung Programm wird die maximale Sollwertdnderung pro Zeiteinheit festgelegt.

Sollwert
Rampe I Haltezeit
100 F————————— I
|
|
50 [—————~—————— :— ———————
|
| .
0 L Zeit
25 pro min 3 min 12.5 pro min 25 min
Abbildung 21-3: Rampensteigung Programmgeber
Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1 April 05 169



Konfigurations Handbuch 3500

21.1 Programmgeber Definitionen

21.1.1

21.1.2

21.1.3

21.1.4

21.1.5

21.1.6

21.1.7

21.1.8

21.1.9

Riicksetzen (Reset)

Haben Sie den Programmgeber zuriickgesetzt, ist dieser inaktiv und der Regler arbeitet wie ein Standard
Regler:

1. Weiterfiihrung der Regelung am Sollwert, der aus einer verfiigbaren Quelle kommt: SP1, SP2,
Wechselsollwert.

2. Alle Segmente des Programmgebers konnen verandert werden.
3. Zuriicksetzen aller geregelten Ausgdnge auf die konfigurierten Reset Zustande.
Start (Run)

Haben Sie ein Programm gestartet, folgt der Arbeitssollwert dem Profil des aktiven Programms. Ein
Programm startet immer — nicht konfigurierte Programme sind auf ein Haltezeit Ende Segment eingestellt.

Stop (Hold)

Einen Programmgeber kdnnen Sie in Start oder Holdback Modus stoppen. Haben Sie Hold aktiviert, wird der
Sollwert auf dem aktuellen Programm Sollwert und der ‘verbleibende Zeit’ Parameter auf seinem letzten
Wert eingefroren. In diesem Zustand kénnen Sie temporire Anderungen an den Programmparametern
vornehmen. Diese Anderungen sind nur bis zum Ablauf des aktuellen Segments giiltig. Danach werden sie
vom gespeicherten Programm (berschrieben.

Programmzyklen

Haben Sie mehrere Programmwiederholungen konfiguriert, werden alle Segmente des Programms
ausgefiihrt (inklusive Aufrufe anderer Programme) und anschlieBend von Anfang an wiederholt. Die Anzahl
der Wiederholungen bestimmen Sie durch den Parameterwert. Sie kénnen einen Wert zwischen 0 und 999
wahlen oder KONTINuierlich eingeben.

Servo

Sie kdnnen ein Programm vom vorgewahlten Sollwert oder vom aktuellen Prozesswert aus starten. Der
Startpunkt wird immer Servopunkt genannt. Diesen Wert konnen Sie im Programm festlegen.
Servo zu PV liefert einen glatten und stoRfreien Start des Prozesses.

Verwenden Sie ‘Servo zu SP’ in einem Rampensteigungs Programm, damit die Zeitspanne des ersten
Segments garantiert wird. (Anmerkung: Bei einem Zeit zum Zielwert Programmregler wird die Segmentdauer
immer Uber den Parameter Segment Dauer bestimmt.)

Segment iiberspringen (Skip Segment)

Geht direkt zum ndchsten Segment liber und startet des Segment vom aktuellen Sollwert aus.
Folgesegment (Advance Segment)

Setzt den Programm Sollwert auf den Zielsollwert und geht zum nachsten Segment iber.
Schnelldurchlauf (Fast x10 Modus)

Wahlen Sie diesen Modus, wird das Programm mit zehnfacher Geschwindigkeit ausgefiihrt und Sie kdnnen
das Programm testen. Achten Sie darauf, dass in diesem Modus der Prozess nicht mitlauft.

Fiihlerbruch Wiederherstellung

Befindet sich das Programm bei einem Fiihlerbruch in RUN oder HOLDBACK, wechselt der Zustand auf
HOLD. Ein Fiihlerbruch ist als Bad Status des PV Eingangs definiert. Befindet sich der Programm Status in
HOLD, wenn der PV Eingang wieder auf OK wechselt, wird das Programm automatisch wieder auf RUN
gesetzt.
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21.1.10 Holdback (Guaranteed Soak)

Ist die Differenz zwischen Prozesswert und aktuellem Programmsollwert groRer als der Wert, den Sie im
Holdback Parameter festgelegt haben, hdlt das Gerdt ein laufendes Programm an. Das Gerdt bleibt im
HOLDBACK, bis die Differenz zwischen Prozess- und Sollwert kleiner als der eingestellte Holdback
Parameterwert ist.

In einem Rampen Segment wird das Programm angehalten, wenn der Prozess- zum Sollwert eine von lhnen
festgesetzte Differenz liberschreitet. Das Programm wartet, bis Soll- und Prozesswert {ibereinstimmen.

In einer Haltezeit wartet das Programm ebenso, wenn eine von lhnen eingegebene Differenz {iberschritten
wird (Zeitverldangerung).

Fir beide Falle wird der korrekte Programmverlauf garantiert.

Sie kdnnen fiir jedes Programm einen Holdbackwert konfigurieren. Jedes Segment bestimmt die Holdback
Funktion.

Holdback verldangert die Zeit, die das Programm zur Ausfiihrung bendtigt, wenn der Prozess dem laufenden
Programm nicht genau folgen kann.

Der Holdback Status @ndert nichts an der Zugriffsberechtigung auf die Parameter. Die Parameter verhalten
sich wie im RUN Status.

Haltezeit startet, wenn Haltezeit halt an, Haltezeit wird
der PV den richtigen wenn der PV unter um t1+t2
Wert erreicht den Grenzx/ert fallt ver/l'a'ngert
A ot 2
SP/PV e 2 e —
/7 N
/0 N
/ : \
// 1 \
PV differiert vom SP. / \\\
/ \ —
Holdback stoppt die / —— pv o SP wie im Programm
Rampe, bis der PV / \\\ definiert
/ \
aufgeholt hat. \+ SP durch Holdback so modifiziert, dass h
Holdback Typ auf Tief A der Prozess folgen kann > Zeit

eingestellt

Abbildung 21-4: Effekt von Holdback

Im Diagramm sehen Sie, dass der geforderte Sollwert (SP) vom Programm nur gedndert wird, wenn die
Abweichung des Sollwerts unterhalb des im Holdback Parameter eingestellten Werts liegt. Ubersteigt die
Abweichung zwischen Prozess- und Sollwert den Holdbackwert (Holdback Wert), stoppt die Rampe, bis der
Prozesswert die Abweichung aufgeholt hat.

Das nachfolgende Segment startet erst, wenn die Abweichung zwischen Prozess- und Istwert kleiner als der
Holdbackwert ist.

Sie konnen zwischen vier Holdbackarten wahlen:

Kein Holdback ist nicht aktiv.

Hoch Holdback wird aktiv, wenn der PV den Sollwert um den Holdbackwert iiberschreitet.
Tief Holdback wird aktiv, wenn der PV den Sollwert um den Holdbackwert unterschreitet.
Band Holdback wird aktiv, wenn der PV den Sollwert um den Holdbackwert iiber- oder

unterschreitet.
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21.1.11

Segmentarten

Sie kdénnen zwischen verschiedenen Segmentarten wahlen:

Rampe

Bei einem Rampensegment steigt oder fallt der Sollwert linear vom Anfangs- bis zum
Zielsollwert. Die Rampendauer ist abhangig von der Rampensteigung. Fiir die
Rampenfunktion kénnen Sie zwischen Rampensteigung und Zeit zum Zielsollwert
wahlen.

Die Rampe wird durch den Zielsollwert und die bendtigte Rampensteigung definiert.
Der Rampensteigung Parameter wird in technischen Einheiten (°C, °F, Eng.) pro
Zeiteinheit (Sekunden, Minuten oder Stunden) angegeben. Andern Sie die Einheiten,
werden die Rampensteigungen neu berechnet.

Haltezeit

Bei einer Haltezeit bleibt der Sollwert fiir eine festgesetzte Zeit auf einem Sollwert.
Bei der Erstellung eines Programms wird der Sollwert vom vorherigen Segment
tibernommen.

Sprung

Der Sollwert springt am Anfang eines Segments von einem Sollwert zum nadchsten.
Ein Sprung Segment hat eine minimale Dauer von 1 Sekunde.

Call

Ein CALL Segment steht lhnen nur zur Verfligung, wenn Sie mehrere Programme
konfiguriert haben.

Mit Hilfe dieses Segments kdnnen Sie einzelne Programme verschachteln.

Damit Programme nicht simultan bestimmt werden kénnen, kénnen Sie nur
Programme mit hoherer Nummer aufrufen lassen, d. h. Programm 1 kann Programm
2 bis 50 aufrufen, Programm 49 kann aber nur Programm 50 aufrufen.

Verwenden Sie ein CALL Segment, konnen Sie die Anzahl der Programmwieder-
holungen festlegen. Die Festlegung geschieht im aufrufenden Programm. Haben Sie
im aufgerufenen Programm auch Wiederholungen konfiguriert, werden diese
ignoriert.

Ein CALL Segment hat keine Dauer. Sobald das CALL Segment aktiv wird, startet es
die Ausfiihrung des aufgerufenen Programms mit dessen ersten Segment.

Das aufgerufene Programm miissen Sie nicht verdndern, da das aufrufende
Programm ein END Segment als Riickkehranweisung versteht.

Das Beispiel zeigt Prog 50 | % Progi® <& Prog50- Prog!
(Rampe/Haltezeit/Rampe) I | |

als Segment 3 in Prog 1.

Prog 50 kann wiederholt
werden, wenn der ‘Cycles’
Parameter eingestellt wird. Prog

I
L
Segl Seg2 Seg3 " Segd Seg5 Seg6

—.

Ende

Das Programm kann ein Ende Segment enthalten, um das Programm auf die
bendtigte Anzahl von Segmenten zu reduzieren.

Als Ende kdnnen Sie zwischen unendlicher Haltezeit oder Programm Reset wahlen.

Haben Sie fiir das Programm Wiederholungen definiert, wird das Ende Segment erst
nach der letzten Wiederholung ausgefiihrt.
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21.1.12 Netzausfallstrategie

Flr den Fall eines Netzausfalls kdnnen Sie in der Konfiguration das Verhalten des Reglers nach dem Ausfall
bestimmen. Sie kdnnen wahlen zwischen:

Kontin Das Programm startet von dem zuletzt gefahrenen Sollwert. Das kann dazu fiihren, dass
100% Ausgangsleistung dem Prozess zugefiihrt wird, damit der Sollwert vor dem
Netzausfall erreicht wird.

Rampe Der Sollwert startet beim Prozesswert und steigt zum Zielsollwert des aktiven Segments
mit der zuletzt im Programm verwendeten Rampensteigung. Der Sollwert darf keinen
Sprung ausfiihren. Die Ausgdnge libernehmen die Zustande des Segments, das vor dem
Netzausfall aktiv war.

Reset Das Programm wird abgebrochen und zuriickgesetzt. Alle Ereignisausgdnge gehen in den
Reset Status.

Der Bediener wird nicht auf einen Netzausfall hingewiesen.

21.1.12.1 Rampe (Netzausfall wdhrend eines Haltezeit Segments)

Findet der Netzausfall wahrend eines Haltezeit Segments statt,
wird die Rampensteigung bei der Wiederherstellung durch die

Setpoint T1 + T2 = segment Dwell time
. . Tl LT2 !
Steigung des letzten Rampen Segments bestimmt. [

l
Wird der Haltezeit Sollwert erreicht, wird die Haltezeit am Punkt 1 \/
|
|
|
|

des Netzausfalls fortgesetzt. !
|
Anmerkung: Existiert kein vorangegangenes Rampen Segment, L

da z. B. die Haltezeit das erste Segment ist, wird die Haltezeit am | | Power Off | Time

"Servo zu PV" Sollwert fortgefiihrt. Segn Segm+l

21.1.12.2 Rampe (Netzausfall wdahrend eines Rampen Segments)

Findet der Netzausfall wahrend eines Rampen Segments statt,

fahrt der Programmgeber den Sollwert auf den aktuellen Setpoint
Prozesswert. Der Sollwert geht dann mit der Steigung der Rampe
bei Netzausfall auf den Ziel Sollwert. TotSetpdint
: ” _Servo to new PV le'
|
! Il
Power Off Time
21.1.12.3 Rampe (Netzausfall wdhrend eines Zeit zum Ziel Segments)
Habgn Si.e den Erogrammgeber als Zeit zum Ziel Programmgeber Setpoint Remp Rate
konfiguriert, steigt nach einem Netzausfall der Sollwert mit der
zuletzt verwendeten Rampensteigung auf den Ziel Sollwert. Die
Restlaufzeit wird neu berechnet. Die Rampensteigung soll Tat Setpoint]
aufrecht erhalten werden, die Restlaufzeit kann gedndert
werden. Senoto
PV level
Power Off Time
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21.1.13 Sync Modus

Mit diesem Modus kdnnen mehrere Programmgeber synchronisiert werden. Das bedeutet, dass jedes
Segments (auBer des Ersten) zur gleichen Zeit startet. Mehrere Gerdte kénnen synchronisiert werden, indem
Sie die “Ende Seg” und “Sync Eingang” Parameter zwischen den Gerdten verkniipfen (Abbildung).

Setzen Sie den “SynchMod” auf Ja.

Verkniipfen Sie die Gerdte wie folgt:

Gerat 1 Gerat 2 Gerat 3

Sync Eingang Sync Eingang Sync Eingang

B;

Am Ende eines Segments wird das Programm in einen temporaren HOLD Status versetzt (der Programm
Status lduft weiter um zu zeigen, dass das Programm weiterhin aktiv ist) und der Ende Seg Parameter wird
auf WAHR gesetzt. Wenn die entsprechenden Segmente aller Regler beendet sind, geht der SyncEingang auf
HOCH und das nachste Segment wird gestartet.

\A 4

Abbildung 21-5: Synchronisation von drei Reglern

Haben Sie den SynchMod gesperrt, wird der Ende Seg Parameter fiir einen Tick am Ende jedes Segments auf
WAHR gesetzt.
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21.2 Programm erstellen oder andern

Driicken Sie @ bis das Program Menii erscheint oder driicken Sie in der Konfigurationsebene die PROG
Taste. Der erste Unterordner ‘Alle’ wird gedffnet. In diesem Meni kénnen Sie Parameter konfigurieren und
ansehen, die fiir alle Programme giiltig sind.

Menii: Program

Unterordner: Alle (nur in Konfigurationsebene)

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit A oder O sndern
S
PV Eingang Der Programmgeber verwendet den PV Eingang | Der PV Eingang ist normalerweise Konf
fiir verschiedene Funktionen: vom Loop FolgePV Parameter
In Holdback wird der PV mit dem SP verglichen. verknipft.
Wird die Abweichung zu groR, wird das Anmerkung: Dieser Eingang wird
Programm unterbrochen. automatisch verkniipft, wenn
Der Programmgeber kann sein Profil vom Prqgrammget?er und Regelkrels
aktuellen PV (Servo to PV) starten. freigegeben sind und keine
) Verkniipfungen zum Folgen von
Der Programmgeber Uberwacht den PV auf Schnittstellen Parametern bestehen.
Fiihlerbruch. Bei einem Fiihlerbruch stoppt der . )
Programmgeber Folge Schnittstellen Parz?meter sind
Programmer.Setup, PVEingang,
SPEingang, Loop.SP, AltSP, Loop.SP,
AltSPAuswahl
SP Eingang Der Programmgeber muss den Arbeitssollwert SP Eingang ist normalerweise mit Konf
des geregelten Kreises kennen. Der SP Eingang dem Loop FolgeSP Parameter, wie
wird flr den Servo zu SP Start bendtigt PV Eingang verknupft.
Servo Der Ubergang von Programm Sollwert zu PV PV Abschnitt 21.1.5. Konf
Eingang (normalerweise Loop PV) oder zu SP sp
Eingang (normalerweise Loop SP)
Netz Ausfall Netzausfallstrategie Rampe | Abschnitt 21.1.12. Konf
Reset
Konti
Sync Eingang Zur Synchronisation von Programmen. Am Ende | 0 Wird normalerweise mit Konf
eines Segments Uberpriift der Programmgeber 1 dem ‘Ende Seg’
den Sync Eingang. Ist dieser WAHR (1), wird das Parameter verkniipft
ndchste Segment gestartet. Normalerweise mit (Abschnitt 21.1.13)
dem Ende Seg Parameter anderer
Programmgeber verkniipft.
Nur, wenn ‘SynchMod’ = ‘Ja’
Max Ereignis Maximale Anzahl der Ausgangsereignisse fiir 1 bis 8 Konf
dieses Programm. Begrenzt die Parameter bei
der Segment Konfiguration auf die gewlinschten
Ereignisse
SynchMod Mehrere Regler kdnnen am Ende jedes Nein Sync Ausgang gesperrt Konf
Segments synchronisiert werden Ja Sync Ausgang frei
Prog Reset Flag zeigt Reset Status Nein/Ja | Kann mit R/O
Prog Start Flag zeigt RUN Status Nein/Ja Log|k§.|ngangen R/0O
verkniipft werden, um
Prog Hold Flag zeigt Hold Status Nein/Ja | eine externe Programm- R/O
regelung zu ermdglichen
Ereignis 1 bis 8 | Flags zeigen Status der Ereignisausgdnge Nein/Ja R/O
Ende Seg Flag zeigt Ende des Segment Status Nein/Ja R/O
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Wabhlen Sie nun eine Programmnummer, um ein Programm zu dndern oder zu erstellen. (Driicken Sie ©)

gefolgt von @ oder @.)

Im aufgerufenen Menii haben Sie Zugriff auf alle Parameter, die fiir die Einstellung der Programmsegmente
notig sind.

Ein Programm kdnnen Sie in Ebene 3 oder der Konfigurationsebene erstellen oder dndern.

Menii: Program Unterordner: 1 bis 50
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder O sndern
=
Segmente ben. | Anzahl der verwendeten Segmente. Wird 1 bis 50 1 R/O

automatisch hochgesetzt, wenn ein Segment
hinzugefligt wird

Holdback Wert | Abweichung zwischen SP und PV, bei dem Minimale Einstellung: 0 Ebene 3
Holdback angewendet werden soll. Der Wert ist
fir das gesamte Programm giiltig

Rampe Einh. Einheit fiir die Segmente Sek Sekunden Ebene 3
Min Minuten
Std Stunden

Wiederh. Anzahl der Programm Wiederholungen Konti kontinuierlich Ebene 3

1 bis 999 Programm wird 1 bis
999 Mal ausgefiihrt

SegmNr. Auswahl des neuen Segments 1 bis 50 Ebene 3
Segment Typ Art des Segments (Abschnitt 21.1.11) Ende Letztes Programm- Ende Ebene 3
segment
Rampe SP Rampe
Zeit Zeit zum Ziel SP
Haltezeit Haltezeit auf letztem
SP
Sprung Sprung auf neuen SP
Call Aufruf eines neuen

Programms innerhalb
des laufenden
Programms

Ende Typ Nur, wenn ‘Segment Typ’ = ‘Ende’. Haltezeit Der SP bleibt Haltezeit | Ebene 3
unendlich auf dem

Festlegung der Aktion bei Programm Ende
letzten Programm SP

Reset Riickkehr zum Regler
Modus
Call Progr. Nur, wenn ‘Segment Typ’ = ‘Call’. Bis zu 50 (ohne aktuelle Ebene 3
Auswahl der Programmnummer, die aufgerufen Programmnummer)
werden soll
Call Zyklen Nur, wenn ‘Segment Typ” = ‘Call’. Konti kontinuierlich Ebene 3
Anzahl der Wiederholungen des aufgerufenen 1 bis 999 Programm wird 1 bis
Programms 999 Mal ausgefiihrt
Holdback Typ Auswahl des Holdback Typs fiir das Segment Aus Kein Holdback Ebene 3
Tief Holdback Tief
Hoch Holdback Hoch
Band Holdback Hoch und
Tief
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Dauer Nur, wenn ‘Segment Typ’ = ‘Haltezeit’ oder 0:00.0 bis 500:00 Ebene 3
Zeit. 0.1 s bis 500 h
Dauer des Segments

Ziel SP Nur, wenn ‘Segment Typ’ = ‘Rampe’, ‘Zeit’ oder Ebene 3
‘Sprung’.
Neuer Sp, der am Ende des Segments erreicht
werden soll

Rampensteigung| Nur, wenn ‘Segment Typ’ = ‘Rampe’. 0.1 bis 9999.9 Einheiten pro Sek, Ebene 3
SP Rampensteigung in Einheiten/Zeit Min oder Std

Ereignis Aus Definition der Zustande der bis zu 8 0= Aus Ebene 3
Ereignisausgange im gewdhlten Segment m = Ein
00000000 bis ENEEEEEN
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21.3 Auswahl von Run, Hold oder Reset in einem Programm

Bestellen Sie den Regler als Programmgeber, steht lhnen ein User Bildschirm zur Verfligung, der lhnen den
schnellen Zugriff auf die Programm Parameter erlaubt. Im Folgenden sehen Sie den Zugriff auf diesen User

Bildschirm.

Vorgehen

Ansicht

Anmerkungen

Driicken Sie @ bis der
Programmgeber User Bildschirm
erscheint.

Rufen Sie mit @ Program
auf.

Wihlen Sie mit @ oder @

die Programmnummer.

|—n||r-|—|
Driicken Sie - oder setzen

Sie ‘Status’ auf ‘Start’

Zum Stoppen (Hold) eines

Programms driicken Sie .

Ein Programm Riicksetzen

kénnen Sie, indem Sie

fiir 3 s halten.

Anmerkungen:

In diesem Beispiel wurde Programm 2
gewadhlt. Dieses Programm hat einen
kundeneigenen Namen.

Im 3504 kdnnen Sie einem Programm Uber
iTools einen Namen zuweisen.

‘RUN’ leuchtet in der oberen Anzeigeleiste

des Displays.

In der hier gezeigten Ansicht sehen Sie den
Arbeitssollwert, ein lauferndes Programm, die
aktuelle Segmentnummer und die Zeit bis
Segmentende.

Mit kdnnen Sie das Programm

weiterlaufen lassen.

Ist das Programm beendet, blinkt ‘RUN’.

‘RUN’ erlischt und der Regler geht wieder in
die Hauptanzeige (Abschnitt 1.10).

1. Alternativ zur Programmbedienung Uiber die Prog Taste kdnnen Sie den Status des Programms im
Parameter ‘Prog Status’ einstellen. Gehen Sie mit auf den Parameter und wihlen Sie mit & oder
@‘Start’, ‘Hold’ oder ‘Reset’.

2. Haben Sie die Programmnummer schon zuvor bestimmt, kdnnen Sie das Programm jederzeit starten,

.
indem Sie driicken.

21.4 Programmadnderung iiber iTools

In Kapitel 26 kdnnen Sie nachlesen, wie Sie ein Programm {iber iTools erstellen und dandern kénnen.
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22. UMSCHALTUNG
Diese Funktion bietet lhnen die Moglichkeit, bei Anwendungen mit einem groRBen Temperaturbereich, in
allen Bereichen genau zu regeln. Sie kdnnen ein Thermoelement fiir die niedrigen und ein Pyrometer fiir die
hohen Temperaturen verwenden. Alternativ dazu kénnen Sie auch mit zwei Thermoelementen mit
unterschiedlichen Temperaturbereichen arbeiten.
In folgender Abbildung sehen Sie die Darstellung eines Heizvorgangs mit Umschaltpunkten fiir die Fiihler.
Als oberen Umschaltpunkt (2 auf 3) sollten Sie die obere Grenze des Thermoelementbereichs wahlen. Dieser
Punkt wird durch den Parameter ‘Umsch. Ho’ gekennzeichnet. Als untere Grenze (‘Umsch. Ti’) wahlen Sie die
untere Grenze des Pyrometerbereichs (oder zweites Thermoelement). Der Regler berechnet dann einen
stoBfreien Ubergang zwischen den Fiihlern.
Eingang 1
f
Thermoelement mit niedrigem ™~ | 3500
Temperaturbereich
Temperaturregler
. o
Eingang 2 <
Thermoelement mit hohem
Temperaturbereich oder
Pyrometer
T
T Regler arbeitet mit dem
Temperatur “oberen” Fiihler
Umsch. Ho <« Regler arbeitet mit einer
Umsch. Ti Kombination aus beiden
Fuhlern
Regler arbeitet mit dem
“unteren” Fihler
{
Zeit >
Abbildung 22-1: Thermoelement/Pyrometer Umschaltung
22.1.1 Beispiel: Einstellen der Umschaltbereiche

Gehen Sie in Ebene 3 oder die Konfigurationsebene

1. Driicken Sie bis das Meni ‘Umschalt’ erscheint.

2. Gehen Sie mit auf ‘Umschalt Ho’.

3. Stellen Sie mit O] oder ® ‘Umschalt Ho’ auf einen fiir das Pyrometer (oder Thermoelement mit
hohem Temperaturbereich) passenden Wert fiir die Ubernahme der Regelung ein.

4. Gehen Sie mit auf ‘Umschalt Ti".

5. stellen Sie mit @ oder ® ‘Umschalt Ti' auf einen fiir das Thermoelement mit niedrigem
Temperaturbereich passenden Wert fiir die Ubernahme der Regelung ein.
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22.1.2 Umschaltung Parameter
Menii: Umschalt Unterordner: Keine
Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Eing. Hoch Setzt obere Grenze fiir den Eingangsbereich Ebene 3
Umschalt Block. Dies ist der obere
Anzeigewert von Eingang 2, da dies
der Fiihlereingang fiir den hohen
Bereich ist
Eing. Tief Setzt die untere Grenze fiir den Ebene 3
Umschalt Block. Dies ist der kleinste
Anzeigewert von Eingang 1, da dies
der Fiihlereingang fiir den unteren
Bereich ist
Umsch. Ho Definiert den oberen Umschalt- Zwischen Eing. Tief und Eing. Hoch Ebene 3
punkt flir den Umschaltbereich
Umsch. Ti Definiert den unteren Umschalt- Ebene 3
punkt fir den Umschaltbereich
Eingang 1 Erster Eingangswert. Muss der Diese Parameter werden normalerweise mit R/O,
Fihler fir den unteren Bereich sein | den Thermoelement/Pyrometer Eingangs- wenn
ellen Uber den PV Eingang oder Analo (i
Eingang 2 Zweiter Eingangswert. Muss der q.u . |"g & . g verkniipft
. N . . Eingangsmodule verkniipft. Der Bereich ist
Fuhler fiir den oberen Bereich sein . . .
der Bereich des gewdhlten Eingangs
Fallback Wert In Fall eines Bad Status kann der Zwischen Eing. Tief und Eing. Hoch 0.0 Ebene 3
Ausgang so konfiguriert werden,
dass er den Fallbackwert
Gibernimmt. Somit kann die
Strategie auch im Fall eines Fehlers
einen sicheren Ausgang liefern
Fallback Typ Riicksetzart (Fallback) Clip Bad Clip Bad | Konf
Clip Gut
Fall Bad
Fall Gut
Skala Ho
Skala Ti
Gew.Eing. Zeigt den zur Zeit aktuellen Eingang | Eingang 1 | 0: Eingang 1 ist aktiv R/O
Eingang 2 | 1: Eingang 2 ist aktiv
2: Beide Eingdnge werden zur Be-
rechnung des Ausgangs
verwendet
Fehler Modus Aktion, wenn der aktive Eingang Gut ben 0: Ubernimmt den Wert des Gut ben Konf
BAD ist ‘guten’ Eingangs.
Ist der aktuelle Eingang BAD,
Ubernimmt der Ausgang den
Wert des anderen Eingangs, wenn
dieser GUT ist
ShowBad | 1: Ist der aktive Eingang BAD, soll
der Ausgang auch BAD sein
UmschPV Ausgang als Ergebnis der beiden R/O
Eingangsmessungen
Status Status des Umschalt Blocks Gut R/0
Bad
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23.

WANDLER SKALIERUNG

Der 3500 bietet lhnen Wandler Kalibrierung Funktionsblocke, die Sie in der Konfigurationsebene im Ordner
‘Inst/Opt’ freigeben kdnnen. Diese Software Funktionsblocke liefern eine Methode, um der Kalibrierung des
Eingangs im Vergleich mit einer bekannten Eingangsquelle einen Offset aufzuschalten. Die Wandler
Skalierung wird oft als RoutinemaRnahme bei einer Anlage durchgefiihrt, um Systemfehler auszuschalten.
Aus diesem Grund konnen Sie die Skalierung in Ebene 1 ausfiihren.

Die Wandler Skalierung kdénnen Sie an jedem Eingang oder berechneten Eingang anwenden, z. B. einem PV
Eingang oder einem Analogeingang auf einer Modul Steckplatz Position. Diese kdnnen Sie mit den Wandler
Skalierungseingdangen verknipfen.

In diesem Kapitel finden Sie vier Kalibrierarten erklart
e  Automatische Nulleinstellung

e Shunt Kalibrierung

e  Kraftmessdosen Kalibrierung

e Vergleichs Kalibrierung

23.1 Automatische Nulleinstellung

Unt. Skalenwert neu

Diese Funktion kdonnen Sie verwenden, wenn Sie z. B. den Inhalt eines Behalters ohne das Gewicht des
Behilters bestimmen mochten.

Plazieren Sie dafiir den leeren Behalter auf der Waage und stellen Sie den Regler auf Null ein. Da
verschiedene Behdlter unterschiedliche Gewichte haben kdnnen, steht lhnen die Nulleinstellung in Ebene 1
zur Verfligung. Wie Sie einen Offset eingeben kdnnen, finden Sie bereits in Kapitel 1 beschrieben.

In Ebene 3 und in der Konfigurationsebene stehen Ihnen weitere Parameter fiir die Vorkonfiguration von
Nullmessung und zur Abfrage zur Verfiigung. Die Nulleinstellung kénnen Sie unabhangig vom verwendeten
Wandler durchfiihren.

Ob. Skalenwert neu i Null

Ob. Skalenwert = Offset

Neue Skalierung-

Nullwert A

Original Skalierung
Null Offset y e

PV am Nullpunkt

Null Offset i

Unt. Skalenwert

Eingang Tief Eingang bei Eingang Hoch
automatischer
Nulleinstellung

Abbildung 23-1: Automatische Nulleinstellung
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23.2 Shunt Kalibrierung

Bei der Shunt Kalibrierung arbeiten Sie mit einer ohmschen 4-Leiter Messbriicke, deren Arme abgeglichen
sind, wenn keine Last gemessen wird. Versorgt wird die Messbriicke {iber ein 5 V DC oder 10 V DC Modul.
Kalibriert wird, indem Sie einen Kalibrierwiderstand liber einen Arm der Messbriicke schalten. Aus diesem
Grund wird diese Art der Kalibrierung ‘Shunt Kalibrierung’ bezeichnet. Wahlen Sie den Wert des Shunts so,
dass dieser 80 % der Messweite des Wandlers darstellt.

Regler bei der Kalibrierung
Dehnungsmessstreifen

N

/ Transducerversorgung '

EUROTHERM

G

v

v

Abbildung 23-2: Shunt Kalibrierung

23.3 Kraftmessdosen Kalibrierung

Eine Kraftmessdose liefert einen analogen Ausgang mit V, mV oder mA. Diesen kénnen Sie mit dem PV
Eingang oder einem Analogeingang verbinden. Die Anschliisse finden Sie in Kapitel 1 beschrieben.

Ohne Krafteinwirkung auf die Messzelle sollte der Ausgang normalerweise Null sein. In der Praxis verbleibt
aber ein Restausgang, den Sie im Regler auskalibrieren kénnen.

Fir die Kalibrierung des oberen Werts geben Sie ein Referenzgewicht auf die Kraftmessdose und fiihren eine
Kalibrierung am oberen Skalenendwert durch.

Regler bei der
Kalibrierung

Referenzgewicht

[

EUROTHERM

ConF
i

—

dose

Abbildung 23-3: Kraftmessdosen Kalibrierung
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23.4 Vergleichs Kalibrierung

Verwenden Sie die Vergleichs Kalibrierung, wenn Sie den Regler auf ein zweites Referenzgerat abstimmen
mochten.

Entfernen Sie die Last vom Referenzgerdt (oder setzen Sie die Last auf ein Minimum). Fiihren Sie die
Kalibrierung des Reglers am unteren Skalenendwert durch, indem Sie den Parameter ‘Kal Freigabe’
verwenden und einen Anzeigewert des Referenzgerats eingeben.

Sobald das System stabil ist, geben Sie eine Last hinzu und wahlen Sie den ‘Start HoKal’ Parameter. Geben
Sie dann den neuen Anzeigewert des Referenzgerits ein.

Referenz Regler bei der
Messgeradt Kalibrierung

A

Referenz Wandle Lask

=

Messwandler

Abbildung 23-4: Vergleichs Kalibrierung
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23.5 Wandler Skalierung Parameter

Menii: Txdr

Unterordner: 1 oder 2

Name
Auswahl mit

Parameterbeschreibung

Wert

Mit @ oder @ andern

Vorgabe

Zugriff

Kal Typ

Auswahl der Art der Wandler
Skalierung

1: Aus

1: Shunt
2: Lastzelle
3: Vergleich

Kein Wandler konfiguriert
Shunt Kalibrierung
Kraftmessdose Kalibrierung

Vergleichs Kalibrierung

Aus

Konf

Kal Freig

Wandler Freigabe fiir
Kalibrierung.

Muss vor der Kalibrierung in
Ebene 1 auf Ja gesetzt werden.
Beinhaltet Nulleinstellung

Nein
Ja

Kalibrierung gesperrt
Kalibrierung freigegeben

Nein

Konf

Bereich Max

Maximaler Bereich des
Skalierungs Blocks

Bereich Min bis 99999

1000

Konf

Bereich Min

Minimaler Bereich des
Skalierungs Blocks

-19999 bis Bereich Max

Konf

Start Tara

Start der Null Kalibrierung

Nein
Ja

Start Null Kalibrierung

Nein

Ebene 1,
wenn

Start Kal

Startet den Kalibriervorgang.
Anmerkung: fur Kraftmessdose
und Vergleichs Kalibrierung
startet ‘Start Kal’ den ersten
Kalibrier Punkt

Nein
Ja

Start Kalibrierung

Nein

‘Kal
Freigabe’
=92

Start HoKal

Fir Kraftmessdosen und
Vergleichs Kalibrierung muss
‘Start HoKal’ zum Starten des
zweiten Kalibrierpunkts
verwendet werden

Nein
Ja

Start obere Kalibrierung

Nein

Kal l6schen

Loscht die aktuellen Kalibrier
Konstanten. Setzt die Kalibrierung
auf Eins-Verstarkung

Nein

Ja

Léscht vorherige Kalibrierwerte

Nein

Ebene 3

Tara Wert

Eingabe des Tarawerts des
Behalters

Konf

Ein Hoch

Oberer Punkt Skalierungseingang

Ebene 3

Ein Tief

Unterer Punkt Skalierungseingang

Ebene 3

Skala Ho

Oberer Punkt Skalierungsausgang.
Meist gleich mit ‘Ein Hoch’

Ebene 3

Skala Ti

Unterer Punkt
Skalierungsausgang. Meist 80%
von ‘Ein Hoch’

Ebene 3

Kal Band

Der Kalibrier Algorithmus
verwendet den Schwellwert um
festzustellen, ob der Wert stabil
ist. Wenn der Shunt geschaltet
wird, wartet der Algorithmus, bis
der Wert innerhalb des Bandes
stabil ist, bevor die Kalibrierung
am oberen Skalenende gestartet
wird

Konf
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Shunt-Stat Zeigt, wenn der interne Shunt Aus Widerstand nicht dazugeschaltet Ebene 1
Widerstand dazugeschaltet ist. Ein Widerstand dazugeschaltet
Erscheint nur, wenn ‘Kal Typ’ =
‘Shunt’
Kal Aktiv Zeigt, dass die Kalibrierung lduft Aus Inaktiv Ebene 1
Ein Aktiv R/O
Eing. Wert Der zu skalierende Eingangswert | -9999.9 bis 9999.9 Ebene 3
Ausg. Wert Der Eingangswert wird vom Block Ebene 3
skaliert und ergibt den
Ausgangswert
Aus Status Der Status des Ausgangs Gut Konf
nachdem Fiihlerfehler Signale Bad
durch den Block gelaufen sind
und der Status der Skalierung
Kal Status Zeigt den Fortschritt der 0: Frei Keine Kalibrierung lauft Ebene 1
Kalibrierung 1. Aktiv Kalibrierung ist aktiv R/0
2: Fertig Kalibrierung beendet
3: Fehler Kalibrierung fehlgeschlagen

23.5.1 Parameter Anmerkungen

Kal Freig. Diesen Parameter kdnnen Sie mit einem Digitaleingang verkniipfen um ihn extern iiber einen Schalter zu
andern. Wenn nicht verkniipft, kdnnen Sie den Wert im Gerat andern.

Wenn freigegeben, kdnnen Sie die Wandler Werte wie im Vorangegangenen dandern. Nachdem Sie diesen
Parameter eingeschaltet haben bleibt er EIN, bis Sie ihn manuell wieder ausschalten.

Start Tara Diesen Parameter konnen Sie mit einem Digitaleingang verkniipfen um ihn extern iiber einen Schalter zu
andern. Wen nicht verkniipft, konnen Sie den Wert im Gerdt andern.

Start Kal Diesen Parameter konnen Sie mit einem Digitaleingang verkniipfen um ihn extern iiber einen Schalter zu
andern. Wenn nicht verkniipft, kdnnen Sie den Wert im Gerdt andern.

Er startet den Kalibriervorgang fiir:

Shunt Kalibrierung

Den unteren Punkt der Kraftmessdosen Kalibrierung
Den unteren Punkt der Vergleichs Kalibrierung

Start HoKal Diesen Parameter kdnnen Sie mit einem Digitaleingang verkniipfen um ihn extern iiber einen Schalter zu
andern. Wenn nicht verkniipft, kdnnen Sie den Wert im Gerat andern.

Er startet:
Den oberen Punkt der Kraftmessdosen Kalibrierung
Den oberen Punkt der Vergleichs Kalibrierung

Kal [8schen Diesen Parameter konnen Sie mit einem Digitaleingang verkniipfen um ihn extern iiber einen Schalter zu
andern. Wenn nicht verkniipft, kdnnen Sie den Wert im Gerdt andern.

Wenn freigegeben, wird der Eingang auf vorgegebene Werte zuriickgesetzt. Eine neue Kalibrierung
Uberschreibt die vorherigen Kalibrierwerte, wenn Sie Kal l6schen nicht zwischen den Kalibrierungen
freigeben.
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23.6 Wandler Ubersicht Seite

Haben Sie die Wandler Skalierung freigegeben, kdnnen Sie in den Ebenen 1 und 2 eine Wandler Ubersicht
Seite aufrufen. Dadurch kénnen Sie die Wandler Skalierung in diesen Ebenen durchfiihren, nur mit geringen
Einschrankungen. In diesem Abschnitt finden Sie den Kalibriervorgang in diesen Ebenen beschrieben.

23.6.1  Nulleinstellung

Diese Funktion kdnnen Sie verwenden, wenn Sie z. B. den Inhalt eines Behalters ohne das Gewicht des
Behilters bestimmen mochten.

Plazieren Sie dafiir den leeren Behalter auf der Waage und stellen Sie den Regler auf Null ein. Gehen Sie wie
folgt vor:

Vorgehen Ansicht Anmerkungen

1. Plazieren Sie den leeren Behalter
auf der Waage.

2. Driicken Sie @&, bis Txdr1
(oder 2) erscheint.

3. Rufen Sie mit @ ‘Start Tara’.

Der Regler kalibriert automatisch den Offset
zum Nullgewicht, der vom Wandler
gemessen wird und speichert diesen Wert.

4.  Wahlen Sie mit @ oder @

Ja

Wahrend der Messung erscheint
nebenstehende Anzeige.

Bei einer fehlerhaften Messung wird Kal
Fehler gezeigt.

Grund kann eine Bereichsiiberschreitung
sein.
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23.6.2 Shunt Kalibrierung

Bei der Shunt Kalibrierung wird ein Kalibrierwiderstand {iber einen Arm einer 4-Leiter Messbriicke in einem
Dehnungsmesswandler geschaltet. Die entsprechenden Anschliisse finden Sie in Abschnitt 1.6.1 erklart.

Gehen Sie bei der Kalibrierung wie folgt vor:

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Entfernen Sie fiir die
Nulleinstellung die Last vom
Wandler.

2. Wahlen Sie Txdr1 (oder 2) wie
im vorangegangenen Beispiel.

3. Gehen Sie mit auf ‘Start
Kal’.

4. Wabhlen Sie mit @ oder @
Ja’.
Der Status der Kalibrierung wird wie im

5. Der Regler kalibriert Null und vorangegangenen Beispiel angezeigt..

Bereichsende.

Der Regler durchlduft automatisch folgende
Sequenzen:

1. Abkoppeln des Shunt Widerstands.

2. Berechnen des unteren Kalibrierwerts
durch Mittelwertbildung von zwei
Blécken aus 50 Messungen des
Eingangs bis dieser sich stabilisiert hat.

3. Aufschalten des Shunt Widerstands.

4. Berechnen des oberen Kalibrierwerts
durch Mittelwertbildung von zwei
Blocken aus 50 Messungen des
Eingangs.
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23.6.3 Kraftmessdose Kalibrierung

Eine Kraftmessdose liefert einen anlogen Ausgang mit V, mV oder mA. Diesen kdnnen Sie mit dem PV
Eingang oder einem Analogeingang verbinden. Die Anschliisse finden Sie in Abschnitt 1.6.1 beschrieben.

Kalibrieren Sie wie folgt:

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Entfernen Sie fiir die
Nulleinstellung die Last vom
Wandler.

2. Waihlen Sie Txdr1 (oder 2) wie im
vorangegangenen Beispiel.

Der Regler kalibriert am unteren Punkt.
3. Gehen Sie mit auf ‘Start
Kal'.

4. Wabhlen Sie mit @ oder @

IER

5. Plazieren Sie ein
Referenzgewicht.

Der Regler kalibriert am oberen Punkt.
6. Gehen Sie mit auf ‘Start
HoKal'.

7. Wahlen Sie mit @ oder @

Ja’.
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23.6.4 Vergleichs Kalibrierung

Verwenden Sie die Vergleichs Kalibrierung, wenn Sie den Regler auf ein zweites Referenzgerat abstimmen
mochten.

Entfernen Sie die Last vom Referenzgerdt (oder setzen Sie die Last auf ein Minimum). Flihren Sie die
Kalibrierung des Reglers am unteren Skalenendwert durch, indem Sie den Parameter ‘Kal Freigabe’
verwenden und einen Anzeigewert des Referenzgerats eingeben.

Sobald das System stabil ist, geben Sie eine Last hinzu und wahlen Sie den ‘Start HoKal’ Parameter. Geben sie
dann den neuen Anzeigewert des Referenzgerdts ein.

Gehen Sie bei der Kalibrierung wie folgt vor:

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

1. Entfernen Sie fiir die Einstellung
des unteren Skalenendwerts die
Last vom Wandler.

2. Waihlen Sie Txdr1 (oder 2) wie im
vorangegangenen Beispiel

3. Gehen Sie mit @ auf ‘Start Kal’

4. Wabhlen Sie mit @ oder @

Ja’.

Der Regler fahrt erst fort, wenn Sie eine
Zahl eingegeben haben, auch wenn Sie die
Zahl in der Anzeige im Grunde nicht
verandern.

5. Offnen Sie mit ‘Cal Adjust’

6. Geben Sie mit @ oder @

den Messwert des Referenzgerats
ein.

8. Fiigen Sie dem Wandler eine Last
hinzu, um den oberen
Skalenendwert des
Referenzgerdts zu erhalten.

9. Wiederholen Sie die Schritte 3
bis 7 fiir den oberen
Skalenendwert, indem Sie ‘Start
HoKal’ auswahlen.

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1 April 05 189



Konfigurations Handbuch 3500

24.

USER WERTE

User Werte sind Register, die lhnen fiir Berechnungen zur Verfiigung stehen. Sie kdnnen die User Werte als
Konstante in Gleichungen verwenden oder fiir erweiterte Berechnungen temporar speichern. Geben Sie die
User Werte im Menii ’Inst/Opt’ frei, kdnnen Sie 16 Werte verwenden. Die einzelnen User Werte konnen Sie
dann im Meni ‘UserWert’ einstellen.

24.1 User Werte Parameter

Menii: UsrWert

Unterordner: 1 bis 16

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit Mit @ oder @ andern
Einheit Einheit fiir den User Wert Keine Konf
Abs Temp °C/oF/°K,
V, mV, A, mA,
PH, mmHg, psi, Bar, mBar, %RH, %, mmWG, inWG,
inWW, Ohm, PSIG, %02, PPM, %C0O2, %CP, %/sec,
RelTemp oC\oF\oK(rel),
Custom 1, Custom 2, Custom 3, Custom 4, Custom
5, Custom 6,
Sek, Min, Std
Auflosung Auflosung des User Wert XXXXX bis X.XXXX Konf
Obere Grenze Obere Grenze fiir den User Wert, Ebene 3
damit der Wert nicht den Bereich
Uberschreitet
Untere Grenze | Untere Grenze fiir den User Wert, Ebene 3
damit dieser nicht auf einen
unzuldssigen Wert gedndert wird.
Wichtig, wenn der User Wert als
Sollwert verwendet wird
Wert Einstellung des User Werts Anmerkung 1 Ebene 3
Status Kann zum Aufzwingen eines Gut Gut Anmerkung 1 Ebene 3
oder Bad Status auf den User Bad
Wert verwendet werden. Sinnvoll
fiir Test Status, Ubernahme und
Riicksetzstrategie
Anmerkung 1:
Haben Sie ‘Val’ verkniipft, ‘Status’ jedoch nicht, wird der Status des User Werts angezeigt, wie er von der
Verkniipfung zu ‘Wert’ ibernommen wurde.
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25. KALIBRIERUNG

Dieses Kapitel beschdftigt sich mit der Kalibrierung des PV Eingangs und der analogen Eingangsmodule.
Zugriff auf die Kalibrierung haben Sie in der Konfigurationsebene {iber den ‘Kal Status’ Parameter. Da der
Regler vor der Auslieferung im Werk nach nachvollziehbaren Standards fiir alle Bereiche kalibriert wurde,
mussen Sie bei einer Bereichsanderung keine neue Kalibrierung vornehmen. Des Weiteren ist durch
kontinuierliche automatische Uberpriifung wihrend der normalen Reglerbetriebs eine lebenslange
Kalibrierung garantiert. Trotzdem kann es aus Betriebsgriinden nétig sein, die Kalibrierung zu iberpriifen
oder den Regler neu zu kalibrieren. Sie kdnnen aber jederzeit die Werkskalibrierung wieder aktivieren.

25.1 Eingangskalibrierung

Folgende Eingdnge konnen Sie kalibrieren:

e mV Eingang. Dies ist ein linearer 80 mV Bereich, der bei zwei festen Punkten kalibriert wird. Bevor Sie
Thermoelement oder Widerstandsthermometer kalibrieren, sollten Sie eine Kalibrierung des mV
Eingangs vornehmen. Die mA Bereiche sind im mV Bereich enthalten.

e  Thermoelement Kalibrierung beinhaltet nur die Kalibrierung des Temperaturoffsets des
Vergleichsstellenfiihlers. Andere Aspekte der Thermoelement Kalibrierung sind in der mV Kalibrierung
enthalten.

e  Widerstandsthermometer. Diese Kalibrierung wird ebenfalls an zwei Punkten durchgefiihrt: 150 Q
und 400 Q.

25.2 VorsichtsmaRnahmen

Bevor Sie einen Kalibriervorgang starten, sollten Sie folgende Vorsichtsmalnahmen beachten:

1. Achten Sie bei der Kalibrierung von mV Eingangen darauf, dass die Ausgdnge der Kalibrierquelle
vor dem AnschlieBen an die mV Klemmen 250 mV nicht liberschreiten. Legen Sie aus Versehen ein
hohes Potential an (wenn auch nur fiir weniger als eine Sekunde), bendtigt der Regler eine Stunde
Erholzeit, bis Sie die Kalibrierung wieder starten kénnen.

2. Fihren Sie vor der RTD und CJC Kalibrierung eine mV Kalibrierung durch.

3. Mdchten Sie mehrere Gerdte kalibrieren, kann eine vorverdrahtete Gerdteanordnung mit einem
leeren Reglergehduse die Kalibrierprozedur beschleunigen.

4. Stecken Sie zuerst den Regler in das Gehduse der Anordnung und gehen Sie dann ans Netz.
Schalten Sie den Strom ab, bevor Sie den Regler aus dem Gehduse entfernen.

5. Lassen Sie dem Regler 10 Minuten Aufwarmzeit nach dem Einschalten.

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1 April 05 191



Konfigurations Handbuch 3500

25.2.1 Kalibrierung des mv

Bereichs

Fir die Kalibrierung des mV Bereichs benétigen Sie eine 50 mV Quelle, die Sie nach folgendem Diagramm
anschlieRen. Die mA Kalibrierung ist Teil dieser Prozedur.

Regler

VI @ 50 mV Quellg
v+ @] F==(X) +

—— Kupferkabel I
v- (X () -

—— -

/4

Abbildung 25-1: Anschliisse fiir die mV Eingang Kalibrierung

Das beste Ergebnis erhalten Sie, wenn Sie fiir die 0 mV Kalibrierung die Kupferkabel von der Quelle trennen
und den Regler Eingangskreis kurzschlieBen.

Kalibrieren Sie den PV Eingang wie folgt:

Vorgehen

Anzeige

Anmerkungen

1. Driicken Sie @ bis Sie den zu
kalibrierenden Eingang
ausgewdhlt haben.

2.

3. Stellen Sie die mV Quelle fiir
0 mV ein.

4.  Wahlen Sie mit @ oder @
Tief-OmV.

5. Rufen Sie mit @ oder @
Bestdtigung auf.

6. Wihlen sie mit © 6o.

Akzept.

Dies kann der ‘PVEingang’ oder ein ‘DC Eingang’
Modul sein.

Abbruch durch @ oder @

Der Regler fiihrt die Kalibrierung automatisch
durch. An jeder Stelle der Prozedur kdnnen Sie

durch @ oder @ abbrechen.

Auch hier kénnen Sie ‘Abbruch’ wahlen.

Der Regler geht dann wieder auf seinen ‘Frei’
Zustand.

Akzeptieren Sie, wird diese Kalibrierung
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8. Stellen Sie die mV Quelle auf
50 mV ein.

9.  Wabhlen Sie mit Ho-50mV.

10. Wiederholen Sie nun die
Schritte 5, 6 und 7 zur
Kalibrierung des oberen mV
Bereichs.

25.2.2

Speichern der neuen Kalibrierdaten

verwendet, bis der Regler ausgeschaltet wird.
Beim Ausschalten wird die Werkskalibrierung
wieder initialisiert.

Maochten Sie die neue Kalibrierung stetig
verwenden, wahlen Sie ‘Ukal spei’, wie im
nachsten Abschnitt beschrieben.

Der Regler kalibriert auch hier automatisch auf
den Eingang.

Tritt wahrend der Kalibrierung ein Fehler auf,
wird ‘Fehler’ angezeigt.

11.  Wabhlen Sie mit UKal spei.

Die neue Kalibrierung wird immer verwendet.

25.2.3

Werkskalibrierung wiederherstellen

12. Wihlen sie mit & wkal
laden.

Die Werkskalibrierung wird neu installiert.
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25.2.4

Thermoelement Kalibrierung

Kalibrieren Sie ein Thermoelement, indem Sie zuerst die oben beschriebene Kalibrierung fiir den 40 mV und
80 mV Bereich (zur Abdeckung aller Thermoelementtypen miissen beide Bereichs kalibriert werden) und
dann die CJC Kalibrierung durchfihren.

Fir die CJC Kalibrierung kénnen Sie eine externe Referenz, wie z. B. ein Eisbad oder eine mV Quelle
verwenden. Ersetzen Sie das Kupferkabel aus nachstehender Abbildung durch die entsprechende
Ausgleichsleitung fiir das Thermoelement.

Regler Vi

Thermoelement-
simulator: T/C

Thermoelement Kompensationskabel

®+ Typ und 0 °C

X -

Abbildung 25-2: Anschliisse fiir Thermoelement Kalibrierung

Nehmen Sie die mV Quelle fiir den internen Ausgleich des Thermoelements in Betrieb und stellen Sie den

Ausgang auf 0 mV:

Vorgehen

Ansicht

Anmerkungen

Bei diesem Beispiel ist ein PV
Eingang fiir Thermoelement Typ K
konfiguriert.

2. Wabhlen Sie in der mV Kalibrierung
mit @ oder @ CJC.
3. Wihlen Sie mit @ Bestitigen. Der Regler kalibriert automatisch auf den
0 mV CJC Eingang.
4 gas Wstlir?glgrgehen entspricht Wahrend der Kalibrierung wird ‘Busy’ gezeigt.
€r my Ralibrierung. Nach erfolgreicher Kalibrierung erscheint
‘Fertig’.
Tritt wahrend der Kalibrierung ein Fehler auf,
erscheint ‘Fehler’ in der Anzeige. Ein Fehler
kann Folge eines falschen Eingangs sein.
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25.2.5 RTD Kalibrierung
Ein Widerstandsthermometer kalibrieren Sie bei 150,00 Q und 400,00 Q.
Bevor Sie die Kalibrierung starten:

o Bevor Sie den Regler ans Netz nehmen schlieRen Sie eine Dekadebox mit einem Gesamtwiderstand
<1k an Stelle des Widerstandsthermometers an (Anschlussdiagramm). Haben Sie das Gerdt zu friih
eingeschaltet, bendtigt es 10 Minuten Erholungszeit, bevor Sie wieder mit der Kalibrierung starten
kénnen.

e  Warten Sie ca. 10 Minuten, damit das Gerdt seine Betriebstemperatur erreicht.

Bevor Sie die RTD Kalibrierung verwenden oder verifizieren:

° Kalibrieren Sie zuerst den mV Bereich.
Dekadebox

2

Regler VI
=——— | Kupferkabel mit passender Impedanz

<y
v (] )

———

B

Abbildung 25-3: Anschliisse fiir RTD Kalibrierung

Vorgehen Ansicht Anmerkungen

1. In diesem Beispiel ist der PV
Eingang fiir ein Pt100
Widerstandsthermometer
konfiguriert.

2. Gehen Sie mit auf
Ti-1500hm’

3. Stellen Sie die Dekadenbox
auf 150,00 Q.

Der Regler kalibriert automatisch auf den

Bestdtigen. 150,00 Q Eingang.

Wahrend der Kalibrierung wird ‘Busy’
gezeigt. Nach erfolgreicher Kalibrierung
erscheint ‘Fertig’.

Tritt wahrend der Kalibrierung ein Fehler
auf, erscheint ‘Fehler’ in der Anzeige. Ein
Fehler kann Folge eines falschen Eingangs-
widerstands sein.

5. Stellen Sie die Dekadenbox
auf 400,00 Q.

6. Wiederholen Sie das Vorgehen
fiir Ho-4000hm.

Sie konnen diese Kalibrierung speichern
oder die Werkskalibrierung wieder
aktivieren (Abschnitte 25.2.2. und 25.2.3).
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25.3 Kalibrier Parameter

Der folgenden Tabelle kdnnen Sie die im Kalibrier Menii vorhandenen Parameter entnehmen.

Menii: PV Eingang Unterordner: Keine
Name Parameter- Wert Vorgabe | Zugriff
Auswahl mit beschreibung Mit @ oder @ sndern
=1
Kal Stat Kalibrierzustand Frei Normalbetrieb Frei Konf
des Eingangs Tief-O0mv Untere Eingangskalibrierung fiir mV Bereiche Ebene 3
Hoch-50mV Obere Eingangskalibrierung fiir mV Bereiche R/O
Tief-0V Untere Eingangskalibrierung fiir
V/Thermoelelement Bereiche
Hoch-8V Obere Eingangskalibrierung fiir V/Thermoelement
Bereiche
Tief-Ov Untere Eingangskalibrierung fiir HZ Volt Bereiche
Hoch-1V Obere Eingangskalibrierung fiir HZ Volt Bereiche
Ti-1500hm Untere Eingangskalibrierung fiir RTD Bereiche
Ho-4000hm Obere Eingangskalibrierung fiir RTD Bereiche
WKal laden Wiederherstellung der Werkskalibrierung
Ukal spei Speichern der neuen Kalibrierwerte
Best Starten der Kalibrierung nach Auswahl einer
Kalibrierart
Go Starten der automatischen Kalibrierung
Busy Kalibrierung l3uft
Fertig Kalibrierung erfolgreich
Fehler Kalibrierung fehlerhaft
Die oben aufgefiihrte Tabelle zeigt lhnen die Parameter, die wahrend des normalen Kalibriervorgangs
auftreten. Im Folgenden sehen Sie die vollstandige Liste aller moglichen Parameter. Die Nummer gibt die
Aufzdhlungszahl des Parameters an.
1: Frei
2: Untere Eingangskalibrierung fiir mV Bereiche
3: Obere Eingangskalibrierung fiir mV Bereiche
4: Werkskalibrierung wiederhergestellt
5: User Kalibrierung gespeichert
6: Werkskalibrierung gespeichert
11: Frei
12: Unterer Kalibrierpunkt fiir HZ Eingang
13: Oberer Kalibrierpunkt fiir HZ Eingang
14: Werkskalibrierung wieder hergestellt
15: User Kalibrierung gespeichert
16: Werkskalibrierung gespeichert
20: Kalibrierpunkt fiir grobe Werkskalibrierung
21: Frei
22: Unterer Kalibrierpunkt fiir mV Bereich
23: Oberer Kalibrierpunkt fiir mV Bereich
24: Werkskalibrierung wiederhergestellt
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25:
26:
30:
31:
32:
33:
34:
35:
36:
41:
42:
43:
44:
45:
46:
51:
52:
54:
55:
56:
200

201:
202:

210
212
213

220:
221:
222:
223:

User Kalibrierung gespeichert

Werkskalibrierung gespeichert

Kalibrierpunkt fiir grobe Werkskalibrierung

Frei

Unterer Kalibrierpunkt fiir mV Bereich

Oberer Kalibrierpunkt fiir mV Bereich
Werkskalibrierung wiederhergestellt

User Kalibrierung gespeichert

Werkskalibrierung gespeichert

Frei

Unterer Kalibrierpunkt fir RTD Kalibrierung (150 Ohm)
Unterer Kalibrierpunkt fiir RTD Kalibrierung (400 Ohm)
Werkskalibrierung wiederhergestellt

User Kalibrierung gespeichert

Werkskalibrierung gespeichert

Frei

CJC Kalibrierung in Zusammenhang mit dem Term Temp Parameter
Werkskalibrierung wiederhergestellt

User Kalibrierung gespeichert

Werkskalibrierung gespeichert

: Bestdtigung der Anfrage zur Kalibrierung

Startet den Kalibriervorgang

Abbruch des Kalibriervorgangs

: Kalibrierpunkt fiir grobe Werkskalibrierung

: Zeigt, dass die Kalibrierung lauft

: Abbruch des Kalibriervorgangs

Zeigt, dass die Kalibrierung erfolgreich beendet wurde
Kalibrierung akzeptiert aber nicht gespeichert
Abbruch des Kalibriervorgangs

Zeigt, dass die Kalibrierung fehlerhaft ist.
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26.

KONFIGURATION MIT HILFE VON ITOOLS

Eine Einflihrung, wie Sie mit Hilfe von iTools den 3500 konfigurieren kénnen, finden Sie in der mitgelieferten
Bedienungsanleitung. In diesem Kapitel erfahren Sie weitere Einzelheiten iiber die einzelnen Funktionen. Die
bis zu diesem Punkt beschriebenen Konfigurationen des Reglers kdnnen Sie auch Uber iTools durchfiihren.
Des Weiteren stehen lhnen zusatzliche Funktionen zur Konfiguration zur Verfligung.

26.1 Funktionen

e  Parameter Einstellung

Bedienung des Gerdts

e  Erstellen von Rezepten

e  Programmbearbeitung

e  Konfiguration von User Seiten
e  Graphische Verkniipfungen

e Clonen

26.2 Online/Offline Bearbeitung

Offnen Sie den Editor eines echten Gerits, werden alle Anderungen direkt in das Gerit geschrieben. Alle
Regeln, die fiir das normale Gerat gelten, kdnnen auch hier angewandt werden, d. h., Sie kdnnen z. B. die
gleichen Anderungen an einem laufenden Programm durchfiihren wie {iber die Fronttasten.

Offnen Sie eine Programmdatei oder den Programm Editor eines simulierten Geréts, miissen Sie das
Programm speichern oder zu einem Gerdt herunterladen.

Die offline Programmierung wird an einem simulierten Gerat durchgefiihrt, das die gleiche Anzahl an
Programmen enthdlt wie das reale Gerat. Méchten Sie mehrere Programme fiir ein Gerat erstellen, kreieren
Sie das erste Programm und miissen dann nur die Programmnummer verandern, um die weiteren
Programme zu erstellen. Speichern Sie jedoch jedes Programm separat ab. Nehmen Sie an einem Programm
eine Anderung vor und wechseln in ein anderes Programm, werden Sie aufgefordert, die Anderungen zu
speichern.
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26.3 AnschlieBen eines Reglers an einem PC

Den Regler kénnen Sie an einen iTools Rechner lber die RS232 oder die RS485 Kommunikation an den
Kommunikationsschnittstellen H oder ] (Abschnitt 1.7.1) anschlieRen. Alternativ kénnen Sie den IR Clip oder
den Konfigurationsstecker (Abschnitt 13.2) verwenden.

%
Haben Sie einen Regler angeschlossen, driicken Sie |__#fta@s  in der iTools Meniileiste. ITools iberpriift die
Kommunikationsport und TCP/IP Anschliisse auf erkennbare Gerdte. Gerate, die Sie liber den
Konfigurationsstecker (CPI) angeschlossen haben, haben die Adresse 255, ungeachtet der im Regler
eingestellten Adresse.

In der iTools Bedienungsanleitung, Bestellnummer HA026179GER, finden Sie detaillierte Erlauterungen tiber
die Bedienung der Software. Diese Anleitung und die Software selbst kdnnen Sie unter der Adresse
www.eurotherm-deutschland.de aus dem Internet herunterladen.

Die folgenden Seiten setzen voraus, dass Sie mit den Grundlagen der Bedienung der Software und von
Windows vertraut sind.
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26.4 Parameter Einstellung

Hier

kdnnen Sie Parameter konfigurieren.

B Parameter Explorer

Offnen Sie mit die richtige Ansicht.

Offnen Sie das Parameter Menii, indem Sie auf den entsprechenden Ordner doppelklicken. Driicken Sie
die rechte Maustaste im Parameter Menii und wadhlen ’Spalten’, kénnen Sie Spalten verbergen oder
anzeigen lassen.

Maochten Sie einen Parameterwert dndern, kénnen Sie dies bei Zahlenwerten direkt in der "Wert’ Spalte
tun. Bei Aufzahlungswerten klicken Sie den Pfeil hinter dem Wert an und wadhlen einen Parameterwert
aus der Liste.

Mit der ‘Zugriff’ Taste setzen Sie den Regler in den Konfigurationsmodus. In dieser Ebene kénnen Sie
den Regler bei ausgeschalteten Ausgdngen einstellen. Driicken Sie ‘Zugriff’ erneut, wird der Regler
wieder in den Bedienmodus gesetzt.

Die Gerdteansicht kdnnen Sie optional unter ‘Gerdteansichten’ im ‘Ansicht’ Meni wahlen.

Suchen Sie einen Parameter, hilft Ihnen die ‘Suchen’ Funktion.

‘ %

Abfrage

iTools - [ <Ohne Mamen 2= - Parameter Explorer (Instrument.0)tions)] 10 x|
BB Datei Gerdt Explorer  Ansicht  ©phionen  Fenster  Hilfe =0
&) B ch = = S e x Q | &
Meue Datei  Datei dffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufgen  Entfermen Zugriff Ansicht Hilfe
[ Graphische Verknipfung R Parameter Explorer  [BE] Gerdteansicht E,:('Gerét Rezept @Agsicht,l’Rezept H4|programmer [ User Seiten | MOP_
= == - | =3 - -
[¥]- Ciptions -
; &a DinIay _I | Hame | Beschreibung | Adresse| W% =
(23 Instnfo A blammEn  Alamblock Freigabe Flag 23949 259 aktueler Wert: 255
{23 Diagnostics A" BCDInEn | BLCD Eingangshlock Freigabe 239549 0 Untere Grenze:0
G- Visiilley A" CounterEn | Zahlerblock Freigabe Flag 23962 [ Obere Grenze: 255
w07 10 A" DigalmEn | digitaler &lamblock Freigabe 23950 0
B AlmSummar A HumidityEr  Feuchteblack Freigabe Flag 23970 0
¥ A |DExpEn  E/& Emweiterung Freigabe Fl: 23951 0
=1 Alarm # |PMarEn  Eingabemonitar Block Freiga 23955 0
B BCDInput & LacZErl | Logischer Operator fiir 2 Eing 23963 1
- Comms & Lac2En? | Logischer Operator fiir 2 Eing 23964 i
{0 Counter A7 Loc?En3 Logizcher Operator fir 2 Eing 23965 0
{0 Dighlarm A7 LocfEn Logizcher Operator, 8 Eingar 23966 0
-2 Humidity A& Lin16PtEn | 16-Punkt-Lineanisierung Bloc| 23954 0
F-{C1 TPManiar # LoadEn | Lastblock Freigabe Flag 23548 0
-] Lacz A LoopEn Fegelkreiz Block Freigabe FI| - 23947 1
-] Lacs A" Math?Enl  Mathe Operator Block Freiga 23945 0 _
-7 Linls # Math?En? | Mathe Operator Block Freigs 239657 1
B0 Load A7 Math?End  Mathe Operatar Block Freiga 23968 0
B3 Loop A MuxfEn  Multiplesor mit 8 Analogeings 23960 0
-3 Mathz A PalEn Folynom-Linearizsierung Block 23952 0
- Muxd A" ProgEn Frogammer-Block Freigabe F| - 235953 1
-3 Pl LI A BTClockEn Echtzeitubr Elock Freigabe F 23961 0
¥ A SwlverEn | Umschaltblock Freioabe Flac 23956 0 LI
3 Liste |@ Suchenl Instrument Optionz - 30 Parameter |
|
| Level 2 (Ingenieur) | 3504w, 1,21 y
Dieses Beispiel zeigt die Freigabe eines Alarms.
200 Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1



Konfigurations Handbuch 3500

26.5 Gerdteansicht

[E Gerateansicht

Rufen Sie diese Funktion mit auf. Im Fenster erscheint die aktive Gerdteansicht. Diese

kénnen Sie fiir die externe Uberwachung, Diagnose oder fiir Ubungszwecke verwenden. Mit iTools kdnnen
Sie das Gerdt offline konfigurieren. Die Gerdteansicht zeigt lhnen dann, wie das Gerdt erscheint, wenn Sie die
Konfiguration herunterladen.

=10l x|

Datei Gerdt Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe
. .
b=} ‘s = S L x ) Q | &
Meue Datei Datei éffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Ansicht HilFe
@graphischeh‘erknﬂpfung BB Parameter Explorer ﬁGeré;eansicht Er_('Gerétgezept @nnsicht,l’Rezept 4| Programmer muserSeiten | MOP_

=1 Access
4] Goko
-4 Passcode
-4 L2Passcode -Ohne Namen Gerdteansicht

4] L3Passcode
4] ConfPasscode B+ E+h G+l

4] IREnable
-4 ClearMemory EUROTHERM
-4 CustomerID
-4 AccessLevel
4] LoadEnable
-4 HomeDisplay
AT TM

-4 Kevlack

-4 StandBy

-4 AutoManFunct
-4 RunHaldFuncti
-4 Raisekey

-4 Lowerkey

#-{_7 Instrument

]..D 10

|»

Man

;g i:zrsn:mmarv !I !l

B
£
£
£
-0 BCDInpUE
£
£
£
B

71 Comms
7 Counter
+-{_1] Dighlarm

#-{_2] Humnidity -
T [— _>I_I
£ Liste

Level 2 (Ingenieur) | 3504w, 1.21 | S

Die Fronttasten des dargestellten Gerdts sind aktiv. Klicken Sie diese mit der Maus an, dndert sich die
Gerdteansicht wie bei einem realen Gerdt.

© Klicken Sie die Bild Taste mit gehaltener Strg Taste an, simuliert dies ein gleichzeitiges Driicken von Bild
und Parameter Taste.
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26.6 User Seiten Editor

Sie haben die Moglichkeit, bis zu 8 User Seiten mit insgesamt bis zu 64 Linien zu erstellen und zum Regler zu
laden. Der Regler zeigt dann nur die Informationen, die Sie benétigen.

Wihlen Sie mit  EMUSEr Seiten oo Eunktion.

Tools - [ <0hne Namen 22> - User Seiten Editor] = |EI|5|
Datei Gerdt Seiten  Ansicht  Optiomen  Fenster  Hilfe - |E|5|
& B ‘a = Sa ek x (%) o2
Meue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufigen  Entfermen Zugriff Ansicht Hilfe
@graphische werknipfung BB Parameter Explarer Gerateansicht EC('Gerét Rezept @'Ansicht,l’Rezept | Programmer User Seiten | ﬁ OPg
: i sl o XHa@&| o 4
D Humldl.ty d Stil | Meni | Parameter l Benutzerkexk |
{21 1PMoriitor

EUROTHERM =] Alarm.1 Out Alm1 Status

= o1
=29 Loop.1.0P ChiQut

§ Ausgewahlte Seite Auszgewahites Objekt
= op Objekte: 3 Objekt Ni: 2
[t t{l:_z—l o Ebene: IEbene1 Stil: Bedingungstest
-0 s i M w Zugiff:  [Ebene 1 Anderbz >
a Liste Iml_ “enwendete £33 kteFreie Objektef1 200,00
| LevelZ(Ingemieur) | 3504w, 1.21 [ [ 4
26.6.1  Erstellen einer User Seite
Objekt stil maGEAEN x| 1~ Wahlen Siein st = eine seite zwischen 1 und .
| sii | 2. Klicken Sie einen Parameter an und ziehen Sie diesen in die so neu
CEl 7-+ .
erstellte Parameterliste.
Bedingungztext
[ | Nurwert 3. Wahlen Sie den gewiinschten Stil. Das Format wird in einem Pop-up
Elﬂm i::':eitl'?;en Fenster gezeigt. Zur Texteingabe (wo mdglich) klicken Sie mit der
[ = [ rechten Maustaste auf die Spalte unter ‘Benutzertext’ und wahlen Sie
Bl Dreizeiig ‘Text dndern...’ oder doppelklicken Sie auf die Spalte unter
E"?k_sse":'gls' Ba"‘et”_ ‘Benutzertext’. Haben Sie als Stil ‘Nur Text’ gewihlt, erscheint die Box
[P it ngnalbalk.en zentneren . . . .
W] Ergraph Titel 1 zur Texteingabe, sobald Sie den Stil ausgewahlt haben.

Bargraph Titel 2

—Beschreibung . . . .
User test only (left justified). a. Ein Objekt einzufiigen

4. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Liste um:

b. Ein Objekt zu entfernen

¢. Einen Parameter zu andern (der gewdhlte Parameter kann
gedndert werden)

Abbrechen |

d. Einen Text zu andern (der benutzereigene Text kann
gedndert werden)

e. Den Stil zu dndern (das Pop-up Fenster erscheint wieder)
f.  Die Parameter Eigenschaften anzeigen zu lassen

Ausgewahlte Seite

Obijekte: 3

g. Die Parameter Hilfe zu 6ffnen Ehene:  [Ebene | |

5.  Waihlen Sie die Bedienebene, unter der die User Seite gezeigt werden soll. m w
200,00

6. Haben Sie einen Bargraph gewdhlt, geben Sie die unteren und oberen
Grenzwerte ein.

Das Format der User Seite sehen Sie in der Gerdteansicht.

Die User Seite kdnnen Sie nun speichern und zum Gerdt laden.
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26.6.2  Stil Beispiele

Die folgenden Beispiele zeigen Ihnen, wie die einzelnen Stile im Regler dargestellt werden.

Ausgewdhlter Stil

Aktion

Anzeige

1 | e

Der eingegebene Text erscheint in der ersten
Zeile der Regleranzeige. Z. B.

Stil Mend Parameter Benutzertext

=i I

Sie kdnnen weitere Textzeilen hinzufiigen. Bis zu
vier Zeilen kdnnen in der Anzeige dargestellt
werden.

Mit konnen Sie den Text in der
Regleranzeige durchlaufen lassen.

dy =

Frimérozess

2 | Bedingungstext

Der eingegebene Text wird nur gezeigt, wenn
eine Bedingung WAHR wird. Z. B.

il Meni Parameter Eenutzertext

-

Der Text erscheint nur, wenn der Alarm Wahr
wird.

Zu Heiss

3. |m MHur *Wert

Der Wert des gewahlten Parameters wird in der
entsprechenden Zeile gezeigt. Z. B.

Benutzertext

Flr diesen Stil konnen Sie keinen Benutzertext
eingeben.

4 |m Zeille teillen

Der Wert eines Parameters kann rechtsseitig
oder linksseitig dargestellt werden. Im Beispiel
ist der Wert fiir Logikeingang LA links und der
Wert fiir Logikeingang LB rechts dargestellt.

| Stil | Menil | Parameter | Benutzertext |

B 10 Loclo LA Py L&
G=rm]i0910.5

5 | m Zweizeilig

Der Wert eines Parameters und sein
benutzereigener Name koénnen in zwei Zeilen
der Regleranzeige dargestellt werden. Im
Beispiel sehen Sie die Eintrage fiir LA und LB.

Stil | Meni | Parameter | Benutzerkexk |
™ 10.LocIO LA Py LA

6 |a Direizeiliq

Anmerkung 1

Die Beschreibung kann bis zu 20 Zeichen
enthalten, die auf die ersten zwei Zeilen
aufgeteilt werden. Der Parameterwert erscheint
in der dritten Zeile.

Parameter Eienukzertext

ETE

28 Zeichen

3
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7. | Linkzzeitiger Balken

Auf der linken Seite der Anzeige erscheint ein
Bargraph, auf der rechten Seite der
dazugehdrige Text. Halten Sie den Text so kurz
wie moglich.

Sl Meni Parameter Benutzertext

Vergessen Sie nicht die Grenzen des Bargraph
einzugeben.

8. | Originalbalken zentrieren

Links in der Anzeige erscheint ein Bargraph mit
mittigem Nullpunkt, rechts steht der
Benutzertext. Halten Sie den Text so kurz wie
moglich.

Parameter Benutzertext

Vergessen Sie nicht die Grenzen des Bargraph
einzugeben.

J— Fehler

9. |E Bargraph Titel 1

Dieser Stil zeigt nur Text und die Min und Max
Grenzen. Haben Sie dem Stil einen Parameter

zugewiesen, wird der Parametername als Text

verwendet. Ein zu langer Text wird gekiirzt.

Den Bargraph miissen Sie als separates Objekt
hinzufigen.

| Eenutzertext |
Druck

| Patameter

2y

O Dy ack: 200
[T TTrT T |

10 | Bargraph Titel 2

Fligt dem Bargraph den Nullwert und den Text
hinzu. Die Anzeige zeigt die Min und Max
Grenzen, Text und Parameterwert. Sind die
Eintrage zu lang, liegt die erste Prioritdt auf dem
Wert, dann folgt der Text und zuletzt die
Grenzwerte.

| Sil | Menil | Parametet | Benutzerkext |
IR Loop. 1. Diag Error Fehler
o) 5

24 -

0 Fehley =76 200
I |

Anmerkung 1: Eine User Seite wird erstellt, indem Sie einen Stil nach dem anderen hinzufiigen. Die
Reihenfolge der Stilarten ist unwichtig. Im vorgegebenen Stil der 3500 Regleranzeige wird in der ersten Zeile
eine Menlilberschrift gezeigt, gefolgt von den einzelnen Parametern und deren Beschreibung. Mit Hilfe der
Parameter Taste kdnnen Sie in der Bedienebene Parameter auswdhlen. Achten Sie darauf, dass Sie diese
Ordnung auch bei Erstellen einer User Seite beibehalten, damit die Bedienung durchgangig ist.

Verwenden Sie einen dreizeiligen Stil als erstes Objekt, nimmt die erste Zeile (des Bedienertextes) die
Uberschrift ein. Wahlen Sie als zweites Objekt wieder einen dreizeiligen Stil, haben Sie in der Bedienebene
keine Mdglichkeit, diesen aufzurufen. Um dies zu vermeiden, wihlen Sie als Uberschrift den ‘Text’ Stil.
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26.7 Rezept Editor

Rufen Sie diese Funktion mit SuGerstBezept 5t Bis 7u 8 Rezepte konnen Sie speichern und mit einem
eigenen Namen versehen. Die Rezepte bieten Ihnen die Moglichkeit, die Betriebswerte von bis zu 24
Parametern in einem Gerdt je nach Charge/Prozess zu andern, indem Sie nur ein bestimmtes Rezept laden.
Rezepte verringern die Fehlerwahrscheinlichkeit bei der Parameter Einstellung. AuBerdem ist es durch die
Rezepte nicht mehr nétig, Bedienanleitungen direkt bei dem Gerdt zu platzieren.

Den Rezept Editor verwenden Sie wahrend der Konfiguration, um die gewilinschten Parameter festzulegen
und die Werte fiir jedes Rezept zu bestimmen.

Benutzerdefinierter
Wertename

Zugewiesener

P/arameter

Benutzerdefinierter
Rezeptname

Konfigurierter

W;rt

ol x|
) @ | ﬁ e
| Tag | Merii | Parameter | Beschreibung [ MWer Blau | /Rot | Griir =
FE Loop.1.FID ProportionalBan Proportionalband 20,00 15,00 /1200 14,
Ti Loop.1.FID IntearalTime | Inteqralzeit [Machste 360,00 = 30000~ 24000~ 230,00
Td Loopl.FID | DerivativeTime | Differentialzeit [Vorh, 0,00 = 5000 40,00 - [JERERL
RelGain | Loop.1.PID RelChZ(Gain Relative Kihberstar 1.00 0,00 0.a0 0l
CEH Laaop.1.FID CutbackHigh | Cutback Hoch Auta (0] = Auta (0] = ® Laden der Zugriffsebene (Ebene 13...  Chrl+F
CBL Loop.1.FID CutbackLow | Cutback Tief Auto 0]+ Ao [0) = BB NS 2R Ch+R.
Tag? & Momentanwerk Chrl+A
1:3 g & Rezept laden Chrl+L &7 Datensatz l6schen shift+Del
Tag 10 n Speichern Crl+5 = Datensatz kopieren Chrl+C
Tag M “_1 Parameter aufzeigen Chrl+B Datensate einfugen ChrlH
1:3 ::g 7% Parameter entfernen  Ckrl+Del
1‘59 1; Parameter kopieren Chrl+C
ag .
N Tag 16 Farameter einfiigen Chrl = =
1 Parameter Eigenschaften 4 1 I I M s
Parameter Hife... Shift+F1
Spalken 3
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26.7.1 Rezept Menii Befehle
Rezept Laden Ladt eine Rezept Datei in das Gerdt.
Speichern Speichert die aktuelle Rezept Konfiguration in einer Datei.
Parameter aufzeigen Weist einen Parameter einem Tag zu. Parameter kdnnen auch durch anklicken und
ziehen aus der iTools Parameterliste zugewiesen werden.
Parameter entfernen Loscht einen zugewiesenen Parameter aus dem Rezept.
Parameterwert Der aktuelle Wert des zugewiesenen Parameters kann im Feld gedndert werden.
dndern*
Parameter Tag Der Tag eines zugewiesenen Parameters kann umbenannt werden. Uber den Tag
umbenennen* identifiziert das Gerdt die zugewiesenen Parameter (Vorgabe Wert1 - Wert24).
Parameter Zeigt die Einstellungen und Hilfe Informationen zu dem zugewiesenen Parameter.
Eigenschaften
Parameter kopieren Kopiert den aktuell gewdhlten Parameter.
Parameter einfiigen Weist den zuvor kopierten Parameter dem gewadhlten Tag zu.
Spalten Die Spalten Beschreibung und Kommentar kdnnen angezeigt/verborgen werden.
Laden der Konfiguriert die unterste Ebene, in der das Rezept geladen werden kann.
Zugriffsebene
Ebene 1 Das Rezept kann in allen Ebenen geladen werden
Ebene 2  Das Rezept kann nur in den Ebenen 2, 3 oder in der Konfig Ebene geladen werden.
Ebene 3  Das Rezept kann nur in der Ebene 3 oder in der Konfig Ebene geladen werden.
Config Das Rezept kann nur in der Konfig Ebene geladen werden.
Never Das Rezept kann nie geladen werden.
Anmerkung: Uber die Kommunikation kénnen Sie Rezepte, die fiir die Ebenen 1, 2 und 3 konfiguriert sind
laden, wahrend der Regler im Bedienmodus arbeitet. Befindet sich der Regler in der Konfigurationsebene,
konnen Sie alle Rezepte laden.
Datensatzwert Der Wert des gewadhlten zugewiesenen Parameter innerhalb des Rezepts kann
andern* gedndert werden. Durch Doppelklicken auf den Wert selbst kann dieser ebenso
gedndert werden.
Datensatzwert Loscht den Wert des gewahlten zugewiesenen Parameters aus dem Rezept. Damit
léschen* entfallt dieser Parameter, wenn das Rezept geladen wird.
Datensatz Das gewdhlte Rezept kann umbenannt werden. Der Name dient der Identifizierung
umbenennen eines Rezepts (Vorgabe Satz1 - Satz8). Anmerkung: Die Anzahl der Rezepte ist von
deren Funktionen abhdngig.
Datensatz loschen Loscht alle Werte aus dem gewadhlten Rezept. Damit kann das Rezept nicht mehr
geladen werden.
Momentanwert & Kopiert alle aktuellen Werte der zugewiesenen Parameter in das gewahlte Rezept.
Datensatz kopieren Kopiert alle Werte des gewdhlten Rezepts.
Datensatz einfiigen Flgt alle zuvor kopierten Werte in das gewahlte Rezept ein.
* Diese Befehle erscheinen nicht im Meni. Sie kdnnen Sie direkt im Feld ausfiihren.
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26.8 Alarmeinstellung iiber iTools

26.8.1 Beispiel: Meldung eines Analogalarms anpassen

a. SchlieRen Sie den Regler nach der Beschreibung der iTools Bedienungsanleitung, Bestellnummer

HA026179GER, an.

b. Doppelklicken Sie auf den ‘Alarm’ Ordner, um den Parameter Explorer zu 6ffnen. Setzen Sie den
Regler in die Konfigurationsebene und geben Sie im Feld ‘Message’ den Namen fiir den Alarm ein.

Dieser Name wird angezeigt, wenn im Regler dieser Alarm aktiv wird. Sie sehen es in der unten

gezeigten Simulation.

c. Ist der Alarm noch nicht konfiguriert, gehen Sie auf ‘Type’ und wahlen Sie die Alarmart aus.

d. Wiederholen Sie dieses Vorgehen fiir alle weiteren Parameter. Blau dargestellte Parameter kdnnen

Sie in der aktuellen Bedienebene nicht dndern.

iTools - [ <Ohne Namen 1> - Parameter Explorer {Alarm}] = |EI|1|
Datei Gerdt Explorer  Ansicht Optionen  Fenster  Hilfe — &7 X
| h IF
&) B ‘h = = Sa e x )
Meue Datei  Datei &Ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufigen  Entfermen Zugriff A
@graphische verknipfung R Parameter Explorer ﬁ Gerateansicht Ec('Gerét Rezept @Agsicht,fp,ezept F-4|Programm
&= - = -+
-] Access -
7] Instrument L |2 I 3 I 4 I 5 I & | li I 8 |
. 0 ame eschreibung Iesse et -
M Beschreib Ad i -]
{23 AlmSummary & Message  Alarmmeldung 2724 Fuhesy
Alarm & Tupe Alarmart 21744 AbsHi[1] =
{27 BCDInput # In Alarmeingang 21745 23,59
{23 Comms Fieference  Referenzwert 21747 0.0o
D Counker l Threshold | Alarmzolbwert 21749 12,00
{221 Dighlarm ROCSecon Gradientenalarm - Zeitbagiz it 21751 Tg -
. Out Auzgang 21783 Ein[1]=
8 Humidity & Iohibit Alarm sperren [Inkibit) 21754 Nein 0] =
L] IPManicar A Hysteresis | Alarm Hysterese 217585 0.00
g & Latch Speicher Modus 1757 Kein (0] = | |
D Lges & Ak Alarmbestatigung 21758 Mein (0] =
{1 Linta LI A7 Block Freigabe der &larmunterdiich 21759 Mein [0] =
oo = ulare Pricrit sk TR0 hdad 171 v LI
i Liste IQ Suchenl Alarm.1 - 14 Parameter |
|
EURCTHERM
MaN
'C
q Lawi
BARHLm1
2u heiss
FPress B4 to Ack
BN PROG AHOLD
a o
<Ohne Mamen 13>
| Level2{Ingenieury | 3504w 1.21 v

Abbildung 26-1: Konfiguration eines Analogalarms iiber iTools
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26.8.2

Alarm Ubersicht Seite in iTools

Klicken Sie auf den Ordner ‘AlmSummary’. Eine Liste der Alarmzustande erscheint. Die Spalten ‘Grenzen’
und ‘Kommentar’ kdnnen Sie anzeigen lassen, indem Sie mit der rechten Maustaste in den Explorer klicken

und diese Spalten sodann auswahlen.

Mdchten Sie einen Kommentar hinzufligen, geben Sie den Text direkt in das Kommentar Feld ein.

iTools - [ <0Ohne Namen - Parameter Explorer {AlmSummary)] - |EI|1|
R Datei Gerat Explorer Ansicht Optionen Fenster Hilfe 18] x|
&) B ‘B = = S a9 x Q | &
Meue Datei  Datei dffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfermen Zugriff Ansicht Hilfe
@graphische verkniipfung  BEB Parameter Explarer ﬁGeré;eansicht E,j"Gerét Rezept &a‘ngsi-:ht,l'Rezept | Programmer muser Seiten | ?pﬂ
CR = 4
- Access =
=1 Instrument |Mame | Beschreibung | Adresse| wert| N
{:l Optians Mevadlarm Benachl!chtlgung b_el new vorliegenden Alarmen 27354 Mein [0] -
1] Display Argdlarm | Benachrichtung bei allen Alarmen 27355 Ja(l]'=
123 1nstinfo A Globaltck | Globale Bestatigung samtlicher Alarme 27356 Mein (0] =
1 Diagnostics AndlarmByt Byte, daz Analogalarme zusammfasst 27357 16ES7
] visibiliy Dig&larmByl Byte, das die digitalen Alarme zusammenfasst 27359 0
SBrkalarm  Zuzammentassung der Fuhlerbruchalarme 27407 0
=10 Anbdlarm St Status des Analogalams 1 27361 Active [7) =
- AlmSummary 2| ArdlamilAe Analogalam 1 bestitigen 27362 Nein (0] =
B0 Alarm Anblam2St Status des Analogalarms 2 27IE3 Gafe (3] +
[ BCDInput Andlarma: snalogalam 2 bestitigen 27364 Mein (0) * ||
-0 Comms Andlarn3St Status des Analogalams 3 27365 Active (7] =
-2 Counter A Andlarm3sc Analogalam 3 bestatigen 27366 Mein [0) =
[ Dighlarm = AndlarmdSt Analogalarm 4 bestatigen 27367 Safe (3] -
-2 Humidity Andlarmddc Analogalarm 4 bestatigen 27368 Mein (0] -
-2 IPMaritar AndlarB5t Status des Analogalams 8 27363 Active [7] =
m-7 Lgez A ArdlarmBe Analogalarn 5 bestatigen 27370 Mein [0) =
-0 Lgea AndlarmBSt Status des Analogalarms B 273n Safe [3) -
F-] Linte AndlarmBac Analogalarm B bestatigen 27372 Mein [0)
-] Load Andlarm7St Status des Analogalams 7 27373 Safe (3] -
E- Loop AndlarmTic Analogalarm 7 bestatigen 27374 Mein (0] *
- Mathz AndlarmBSt Status des Analogalarmns 8 27375 Active [7] =
A AndlarmBie Analogalarm 8 bestatigen 273TR Mein [0) =
UQ M= - Dighlarm15 Status des Digitalalam 1 27377 Safe (3] - =
i3 Liste I@ Suchenl AlmSummary - 52 Parameter |
Level 2 (Ingemieur) | 3504w, 1.21 [ |analarm7atate - Status des Analogalarms 7 5
Abbildung 26-2: Alarm Ubersicht Seite
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26.8.3 Digitalalarm Meldung bearbeiten

Gehen Sie genauso vor wie fiir die Analogalarme beschrieben. Wahlen Sie einen Alarm aus dem ‘DigAlarm’

Ordner.
iTools - [ <0Ohne Namen 1> - Funktionsblock Ansicht {DigAlarm 1}] o IDIﬂ
Datei Gerdt  Funkbionsblock  Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe 8| *x
krionshlock h IF
&) ® ‘h i & S b x () &
Meue Datei  Datei &ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzuflgen  Entfernen Zuariff Ansicht Hilfe
@graphische verkniipfung BB Funktionsblock B Parameter Explarer ﬁ Geriteansicht Ec('Gerét Rezept @Agsicht,l’Rezept 4| Programmer E
|Funklionshlock: Digalarm 1 |-FW
C k o
: g Mom:’nen | Mame | Beschreibung | Adresse| | Untere Grenzs| Obere Grenzs|
D Ioonl ar # Meszage  Alammmeldung 27409 Tiir offer]
" & Type Alarmart 27429 Low [13] = F.ein [8] L [13]
- 7% Instrument A ln Alarmeingang 27430 Aus 0] = A (0] Ein (1]
. D Access Out Ausgang 2743 Einf1] = Az (0] Ein[1]
. D AlmSummary A Inhibit Speren 27432 Mein [0] = Mein [0 Ja(l]
D al & Latch Speichern 27433 Man (2] = K.ein [0 Ewent [3]
' A & Bk Alanmbestdtiung 27434 Neir (0] = Nein (0) Ja (]
-} BCOInput & Block Alarnunterdrickung 27435 Mein (0] = Mein [0 Ja[1]
- D Camms A Priciity Alarm Pricritat 27436 Med (2] = Lo [1] High 3]
. D Counter & Delay ‘Werzogerung in Sekunden 27437 0 0 500k
% Digalarm
D Blacke DigAlarm.1 - 10 Parameter |
=|

EUROTHERM
MaN

AL9ALml

Tir offen

<0hne Mamen 13>

| Level 2 (Ingenieur) | 3504w, 1.21 | A

Abbildung 26-3: Digitalalarm Meldung
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26.9 Programm Editor

26.9.1

ITools bietet Ihnen eine Moglichkeit, Programme direkt im Regler zu erstellen und zu bearbeiten. Sollwert
Programme koénnen Sie graphisch erstellen, speichern und in einen Regler laden.

Analog Ansicht

In dieser Ansicht kdnnen Sie die analogen Sollwerte bearbeiten. Die Ereignisausgange werden als Punkte in
der Zeile EventOuts angezeigt. Halten Sie den Mauszeiger Uiber das Kastchen mit den Punkten, werden
Nummer, Name und Wert der Digitalausgdange angezeigt.

1. Wahlen Sie Mﬁrngrammer’ um die analogen Sollwerte zu bearbeiten.

2. Geben Sie die Programmnummer ein ngrammlh_ﬂ.

3.  Doppelklicken Sie auf und geben Sie einen Namen fiir das Programm ein.

4. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in den leeren Bereich und wahlen Sie ‘Segment hinzufligen’.
5. Gehen Sie unter ‘Seg Type’ auf den Pfeil und wahlen Sie eine Segmentart aus.

6. Wiederholen Sie diesen Vorgang fir alle bendtigten Segmente und Parameter.

iTools - [ <0Ohne Namen 1> - Programmer Editor] = IEIIlI

J+4| Datei Gerdt Programmer  Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe - |ﬁ'|l|

&) b=} ‘ o & B 2R x Q =2
Meue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  HinzufGgen  Entfermen Zugriff Ansicht HilFe:
@graphische verknipfung [ Parameter Explorer Geré;eansicht Ec(‘Gerét Rezept &E}Agsicht,l’Rezept 4| Programmer gser Seiten | MOPQ Scope
5 B &P -9 g ERBER] Y DX E -w
- Access - P, k
-2 Instrument Il PSP P L I Frograrmm P gy | SRR |
@10 150 : : : : :
-0 AlmSummary 140 d d : R ] Prograrm 1
- Alarm 120 : : ; beed TargetSP W
[+ BCDInput 100 - i
-3 Comms sodo. [
{20 Counter &0 | :
-] Digalarm 40
-2 Humidity
20

-2 IPManitor T N S T I
-0 Lge2
-0 Lges
-] Linté
-] Load SegType Rate[1 ~ | Haltezeit (3] = Call[5) ~ | Step (4] - Zeit[2) ~ Hal
(3 Loop CallPrag 2
-2 Mathz CallCycles 1 -
- Muxa Diuration 1h 10m = 20n
B Paly RampR ate 010
B Programmer TargelsP 100,00 50,00 150,00
-2 Program e Haldback Aug () * Auz(0) 2 Aus [0 * Aus (0] v | Aug
- Recipe EwventOutz |, .. R L ST, E I
B RTClock
-0 Switchowver
-2 Timer
(-] Total =l
3 Liste | >

| Level 2 (Ingenieur) | 3504w, 1.21 v

26.9.1.1

26.9.1.2

26.9.1.3

26.9.1.4

Step (Sprung)
Auf der Halfte der Segmentzeit springt die Spur vom alten auf den neuen Sollwert.
Rampe
Der Punkt, an dem die Rampe den Zielsollwert erreicht wird berechnet und die Rampe wird vom
Segmentstart bis zu diesem Punkt gedruckt.
Haltezeit
Am Beginn des Segments springt der Sollwert auf den Zielwert und verbleibt dort bis zum Segmentende.
Call
Zeigt das Profil des aufgerufenen Programms in einem Segment. Enthalt das aufgerufene Programm selbst
ein Call Segment, wird dieses ebenso dargestellt.

Der Graph hat ein Kontextmenii mit dem Eintrag ‘Chart kopieren’. Der sichtbare Teil des Graphs wird als
Windows Metafile in die Zwischenablage kopiert.
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26.9.2

Ereignisausgidnge
Die Ereignisausgdange konnen Sie in der ‘Digitalen Ansicht’ einstellen:

Iﬂ
1. Wahlen Sie mit | die Ansicht der Ereignisausgange.

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in das leere Feld und wadhlen Sie ‘Segment hinzufiigen’.

3. Wahlen Sie aus der Pfeil Liste Ein oder Aus fiir das gewiinschte Segment.

iTools - [ <Ohne Namen 12> - Programmer Editor] = | Ellil
24 Datei Gerdt Programmer Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe _Iﬂlll
ch =] X # Y &
Meue Datei  Datei Gffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfermen Zugriff Ansicht HilFe
@graphische verknipfung  BEE Parameter Explarer Geré;eansicht Ec(‘Gerét Rezept @Ansicht,l’Rezept FPragrammer gser Seiten ‘ MOPQSCDDE
&ua|Prngrammll_ﬂngv-bﬂ-‘éééﬁﬁ|llﬂlx||« »||J'\/,E i A
gg IA:SEtTZ;ent = PSP F‘arameterl Programm Parameter 5 egment Parameter |
=10 0 ; ; g P ogramm Name M)
-3 AlmiSurmmary 1 1 — N . Program 1
-0 Alarm .
-1 BCDInput
-1 Comms
-3 Counter
F1-{_1] DigAlarm
Fl-{ 00 Hurnidity
-3 IPMonitor
B3 Lge2
-1 LgeB
- Linlg
{7 Load CalProg
-3 Loop CalCycles
- Mathz Huoldback Aus (0] = Aus () = Aus (0] ~ Aus (0] ~ Aus (0] -
{0 Muxs Doutll Ein[1] v AUS[ AUS(0) = Ein(1) s A5 -
-3 Faly Doutl2 Ein [1] = Ein[1] - Ein [1] + | AUS (0] ~ Ein[1] A
- Pragrammer Doutd3 AUs [0) » a5 [0) - Ein (1] * aU5(0 ¢ Ein(1) - |
(2 Program — || |Doutns AUS(D v AUSIO) o+ AUS(0) = Ein(1) =alsm -
01 Recpe Doutd5 Ein (1] = Ein(1) - Ein (1] - A0S0 - lAUS(@ -
- RTClack Doutle Ein[1] = AUS () = Ein[1] = | AUS (O = Ein(1] =
1 1 SwitchOver Doutd? AUS (D) - AUS (D) - AUS (0] = Ein(1) v AU -
& 02 Tier Doutds AUs [0) * Ein(1) - Ein (1] * aU5(0 o+ Ein(1) -
[]-{;I Total LI
G N | »
| Level 2 (Ingeniewr) | 3504w, 1.21 v
26.9.3 Die Tabelle
Die Segmentwerte werden in einem Tabellenformat dargestellt. Jede Zelle enthalt entweder eine Aufzahlung
(z. B. Segmentart), einen numerischen Wert (z. B. Sollwert) oder eine Zeit (z. B. Haltezeit).
Eine Aufzdhlung kénnen Sie andern, indem Sie den Pfeil links in der Zelle anklicken und aus der Liste
auswdhlen oder den Wert der Aufzdhlung direkt eingeben (z. B. ‘1’ fiir Rampe). Bei den Ereignisausgangen
haben Sie fiir die Aufzahlung nur zwei Moglichkeiten, 'Ein (1)' und 'Aus (0)'. Durch Doppelklicken auf den
Wert kdnnen Sie diesen dndern.
Mochten Sie einen numerischen Wert dndern, kdnnen Sie den neuen Wert direkt in die Zelle eingeben. Der
Wert wird Gibernommen, sobald Sie eine neue Zelle mit ‘Enter’, Tab oder den Pfeiltasten auswdhlen.
Eine neue Zeit kdnnen Sie eingeben, indem Sie die ... Taste links in der Zelle anklicken und den neuen Wert
imFormat' _h __m __ s ms' eingeben, wobei _ ein Platzhalter fiir die Zahl ist. Sie missen nicht alle
Felder ausfiillen.
@ Wahlen Sie Zellen aus der Tabelle aus und kopieren Sie diese, werden sie in der Zwischenablage als
Trennzeichen getrennte Werte gespeichert und konnen in Microsoft Excel eingefiigt werden.
26.9.4 Meniieintrage und Werkzeugtasten
Die meisten der oben beschriebenen Mentieintrage kdnnen Sie auch Uber eine Taste mit gleicher Funktion
aufrufen. Halten Sie den Mauspfeil liber die Taste, erscheint eine Beschreibung mit der Funktion.
26.9.5 Das Kontextmenii

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Tabelle, erscheint ein Kontextmeni mit z. B. ‘Alles auswahlen’,
‘Kopieren’, ‘Eingabe einfligen’. Diese Funktionen kdnnen Sie auch im Edit Menl wahlen.
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26.9.6 Programmbenennung
Sie kdnnen einem Programm einen Namen zuweisen. Dieser Name wird als Teil der Programmdatei und als
Kommentar in einer Clonedatei gespeichert. Der Programmname wird auch zum Gerat geschrieben.
Maochten Sie einen Namen eingeben, doppelklicken Sie auf das Programmlabel oder klicken Sie den kleinen
grauen Knopf im Label an. Ein Name kann bis zu 16 Zeichen enthalten.

26.9.7 Eingabe eines Programms
Sie kdnnen ein Gerdt anschlieBen oder eine Clonedatei laden und die Programmansicht wie oben
beschrieben 6ffnen.
Maochten Sie ein neues Programm eingeben, erstellen Sie eine neue Clonedatei und starten Sie den
Programm Editor mit dieser Datei.
Beachten Sie, dass Sie das Gerat/die Simulation nur Gber iTools in den Konfigurationsmodus setzen kdnnen.

26.9.8 Ein Programm dndern
Der Programmeditor enthdlt drei Register, wobei das letzte die Segmentdaten in einem Graph darstellt. Die
anderen Register zeigen lhnen in iTools Ublicher Darstellung die Parameter zur Programmeinstellung fiir das
ganze Gerat und fiir das aktuelle Programm. Die Gerdteparameter fiir das Programm konnen Sie nur
ansehen, wenn das Gerdt im Konfigurationsmodus ist.
Im vorgegebenen ‘PSP Parameter’ Register kdnnen Sie das Programm selbst bearbeiten. Mochten Sie einen
Wert bearbeiten, geben Sie den gewiinschten Wert einfach im entsprechenden Feld ein. Eine Aufzahlung
kdnnen Sie dndern, indem Sie auf die Pfeiltaste im rechten Teil des Feldes klicken und aus der Liste den
gewlinschten Wert wahlen.
Haben Sie ein Gerit angeschlossen, werden die Anderungen direkt zum Gerit iibertragen. Erstellen Sie ein
neues Programm oder 6ffnen Sie ein schon bestehendes, miissen Sie die Anderungen in einer Datei
speichern.

26.9.9 Programme speichern
Der einzeln zu verwendende Programm Editor besitzt eine ‘Datei | Speichern’ Funktion, mit der Sie ein
Programm in einer Datei sichern kdnnen. Jedes Programm wird in einer eigenen Datei gespeichert. M&chten
Sie alle Programme aus einem Gerdt in ein anderes Gerat clonen, verwenden Sie die Clone Funktion von
iTools.
Arbeiten Sie mit dem Editor innerhalb iTools, finden Sie im Programmer Menii einen Eintrag zum Speichern
von Programmen.

26.9.10 Verschieben von Programmen
Mit der 'Datei | Zu Gerat senden' Funktion haben Sie die Moglichkeit, ein Programm zu einem
angeschlossenen Gerdt zu kopieren. In dem erscheinenden Dialog wahlen Sie das Gerat und die
Programmnummer zu welcher das Programm gespeichert werden soll. So kénnen Sie ein Programm
innerhalb eines Gerats kopieren oder eine Programmdatei 6ffnen und zum Gerdt laden.

26.9.11 Ein Programm drucken
Der Programm Editor unterstiitzt keinen direkten Druck. Sie haben jedoch die Md&glichkeit, liber Microsoft
Excel einen Report zu generieren:
e  Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Chart und wahlen Sie 'Chart kopieren'.
e  Offnen Sie eine neue Excel Tabelle und fiigen Sie das Chart an der gewiinschten Tabelle ein.
e Wechseln Sie wieder zum Programm und wihlen Sie 'Andern | Alles auswihlen', gefolgt von

'Andern | Kopieren'.
e  Gehen Sie in Excel auf die oberste linke Zelle fiir die Segmentdaten und wahlen Sie
'Bearbeiten | Einfligen'.

e Sie kdnnen nun Spalten ohne Eintrdge entfernen und die Zellen formatieren.
e  Drucken Sie die Tabelle aus.
Das Programm wird von oben nach unten dargestellt.
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26.10 Graphischer Verkniipfungs Editor

Offnen Sie mit  [Z1&raphische Verknipfung ;e Ansicht, in der Sie die Verkniipfungen sehen und dndern kénnen.
Ebenso konnen Sie Kommentare hinzufiigen und Parameterwerte liberwachen.

1.

Klicken Sie den gewiinschten Funktionsblock in der Liste auf der linken Seite an und ziehen Sie ihn in

das rechte Fenster.

Klicken Sie auf den zu verkniipfenden Parameter und ziehen Sie die Verbindung zu dem Parameter, zu
dem verkniipft werden soll (halten Sie die Maustaste nicht gedriickt).

Mit einem Rechtsklick

kénnen Sie den Wert dndern.

Wabhlen Sie die Parameterliste und schalten Sie zwischen den Parameter und Verkniipfungs Editor hin

und her.

Sind alle Verknilipfungen gemacht, laden Sie diese zum Gerit.

Fugen Sie Kommentare und Anmerkungen hinzu.
Gestrichelte Linien um einen Funktionsblock bedeuten, dass diese Funktion noch nicht zum Gerét

geladen wurde.
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26.10.1.1 Funktionsblock

Ein Funktionsblock ist ein Algorithmus, der mit anderen Funktionsblocken verkniipft werden kann, um eine
Regelstrategie zu bilden. Der graphische Verknlpfungs Editor gruppiert die Gerdte Parameter in
Funktionsblocke. Beispiele sind: ein Regelkreis und eine mathematische Berechnung.

Jeder Funktionsblock hat Ein- und Ausgdnge. Sie kdnnen von jedem Parameter eine Verknlpfung ziehen,

aber nur mit anderbaren Parameter kdnnen Sie verkniipfen.

Ein Funktionsblock beinhaltet alle Parameter, die Sie fiir die Konfiguration oder die Bedienung des

Algorithmus benétigen.

26.10.1.2 Verkniipfung

Eine Verkniipfung libertrdagt einen Wert von einem Parameter zu einem anderen. Die Verkniipfungen

werden vom Gerdt einmal pro Regelzyklus ausgefiihrt.

Ziehen Sie eine Verkniipfung von einem Ausgang eines Funktionsblocks zu einem Eingang eines anderen
Funktionsblocks. Erstellen Sie einen Verkniipfungs Kreis, entstehen an einigen Punkten innerhalb des
Regelkreises Verzogerungen um einen Regelzyklus. Diese Punkte werden durch das Symbol | | angezeigt. Sie

kénnen wahlen, wo die Verzogerung stattfinden soll.

26.10.1.3 Reihenfolge der Block Ausfiihrung

Die Reihenfolge, in der die Blocke im Gerat abgearbeitet werden, ist von der Art der Verkniipfungen

26.10.2

abhdngig.

Die Reihenfolge wird automatisch erarbeitet, so dass die Blocke die aktuellsten Daten verwenden.

Funktionsblécke verwenden

Sobald ein Funktionsblock in der Liste schwarz dargestellt ist, kdnnen
Sie ihn in das Diagramm ziehen. Mit Hilfe der Maus kdnnen Sie den
Block innerhalb des Diagramms bewegen.

Nebenan sehen Sie einen benannten Regelkreis Block. Die
Benennung des Blocks finden Sie in der oberen Zeile.

Lasst sich die Block Art Information dndern, klicken Sie auf den Pfeil
auf der rechten Seite, um einen neuen Wert auszuwahlen.

Die am meisten verwendeten Ein- und Ausgange werden immer
gezeigt. In den meisten Fdllen miissen Sie alle verkniipfen, damit der
Block sinnvoll arbeiten kann. Eine Ausnahme davon bildet z. B. der
Regelkreis Block.

Méochten Sie von einem nicht dargestellten Parameter verkniipfen,
klicken Sie auf das unten rechts dargestellte Symbol. Die vollstdandige
Parameterliste fiir diesen Block erscheint, aus der Sie den
gewiinschten Parameter wahlen kénnen.

Loop
FID (2 [x
Off (0% [=
Main.AutoMan main. P

Main.PY

Tune AutotuneEnahle
SP.SPSelect

SP.SP1

SPEP2
SP.AISFSelect
SP.AILSF

SP.SPTHmM
OF.ManualiMode

QP ManualOutval

OP.Ch10

MainorkingSP

ut

P {H;

Um eine Verkniipfung von einem dargestellten Ausgang zu starten, missen Sie diesen nur anklicken.

Klicken Sie auf ‘Auf gewdhlten Ausgang klicken’, um neue Parameter zu verkniipfen.

214

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER

Ausgabe 3.1




Konfigurations Handbuch 3500

26.10.2.1 Funktionsblock Kontext Menii

26.10.3

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in das Fenster, erscheint das Kontext Men(i:

Funktionsblock Anls-lu:l'tlt
Varkndpfungen neu legen

Cingangs Yerknopfungen umls(tsn
Ausgangs Yerkndpfungen umbetsn

Léschiesn

In dan Vordergiund
I dan Hinksrgrund

Hilfa, .

Funktionsblock Ansicht
Verkniipfungen neu legen
Eingangs Verkniipfungen

neu legen

Ausgangs Verkniipfungen
neu legen

Kopieren

Loschen

Ungeldscht

In den Vordergrund

In den Hintergrund
Datensatzwert d@ndern...

Parameter Eigenschaften

Hilfe

Tooltipps

Gehen Sie mit der Maus liber Teile des Blocks, erscheinen neben dem Mauszeiger Beschreibungen liber

diesen Teil (Tooltipps).

Offnet eine iTools Parameterliste mit allen Parametern des Funktionsblocks.
Enthalt der Block Untermenis, werden diese als Register dargestellt.

Loscht die aktuellen Verkniipfungsdarstellung und zeichnet automatisch neue
Verknipfungslinien fiir diesen Block.
Ordnet nur die Eingangs Verkniipfungen neu.

Ordnet nur die Ausgangs Verknilipfungen neu

Durch Anklicken eines Ein- oder Ausgangs wird die iTools "url" des Parameters

kopiert, die dann in ein Ansicht Fenster oder OPC Scope eingefiigt werden kann.

Ist der Block schon heruntergeladen, wird er zum L&schen markiert, ansonsten
sofort geldscht.

Diese Funktion wird freigegeben, wenn ein Block zum Léschen markiert ist. Die
Funktion entfernt die Markierung.

Bringt den Block in den Vordergrund des Diagramms. Durch Bewegen des
Blocks wird dieser ebenso nach Vorne gebracht.

Stellt den Block in den Hintergrund des Diagramms.

Diese Funktion wird aktiv, wenn die Maus sich liber einem Ein- oder
Ausgangsparameter befindet. Die Funktion erstellt einen Parameter Edit Dialog,
damit der Wert des Parameters gedandert werden kann.

Offnet das Parameter Eigenschaften Fenster. Das Fenster wird aktualisiert, wenn
die Maus Uber die im Funktionsblock gezeigten Parameter bewegt wird.

Offnet das Hilfe Fenster. Das Fenster wird aktualisiert, wenn die Maus iiber die
im Funktionsblock gezeigten Parameter bewegt wird. Befindet sich die Maus
nicht Giber einem Parameter, wird die Hilfe fiir den Block gezeigt.

Gehen Sie iber den Parameterwert in der Block Art Information, wird die Parameterbeschreibung, der OPC
Name und, wenn schon zum Gerat geladen, der Wert gezeigt.

Einen dhnlichen Tooltipps sehen Sie, wenn Sie (iber einen Ein- oder Ausgang gehen.
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26.10.4 Funktionsblock Status

Ein Block in einem Serie 3000 Regler wird aktiviert, indem Sie ihn in das Diagramm
ziehen, verkniipfen und dann in das Gerat laden.

Nachdem Sie den Block in das Diagramm gezogen haben, wird dieser mit gestrichelter
Linie dargestellt.

In diesem Status ist die Parameterliste fiir den Block zwar freigegeben, wird aber vom

Gerét nicht bearbeitet.

Sobald Sie die Download Taste driicken, wird der Block mit Verkniipfungen zum Gerat
geladen. Im Diagramm wird er dann mit durchgezogener Linie dargestellt.

Wird ein schon heruntergeladener Block geldscht, wird er im Diagramm hellgrau
gezeigt, bis Sie die Download Taste driicken.

Bevor Sie die Taste driicken, wird der Block und dessen Verkniipfungen weiterhin im
Gerat ausgefiihrt. Erst nach dem Laden werden Block und Verkniipfungen aus der
Bearbeitungsliste des Gerdts und dem Diagramm geldscht. Einen zum Ldschen
markierten Block kdnnen Sie iiber die Funktion ungeldscht im Kontext Meni wieder
aktivieren.

L Marm1
i Mane (0} '_r'-1:
input - Output,
Threshold
HInhibit ;
ALK 5
£5 I U §
Alarm 1
MNone (0 [¥
Irpaut Output
Threshaold
Inhibit
Ack
5 I

Léschen Sie einen noch nicht geladenen Block (gestrichelt dargestellt), wird dieser sofort entfernt.
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26.10.5 Verkniipfungen verwenden

26.10.5.1 Eine Verkniipfung zwischen zwei Blocken herstellen
e Ziehen Sie aus der Funktionsblock Liste zwei Blocke in das Diagramm.
= 4+ Loop [
=4+ Main [ e Starten Sie eine Verkniipfung, indem Sie entweder auf den gewiinschten Ausgang
{1 Autobdan oder auf das Symbol in der rechten unteren Ecke des Funktionsblocks klicken.
I Py Dabei wird ein Verknilipfungsdialog geoffnet, der alle verkniipfbaren Parameter
{I Inhibit des Blocks zeigt. Untermentiis werden in Baumstruktur dargestellt. M6chten Sie
{- TargetsP einen Parameter verkniipfen, der zur Zeit nicht verfiigbar ist, klicken Sie auf das
4B ‘WorkingSP rote Symbol unten im Verkniipfungsdialog. Notwendige Verkniipfungen sind mit
{I+ ActiveOP einem griinen Stecker dargestellt, mogliche Verkniipfungen mit einem gelben,
- { Setup nicht verfiigbare Parameter erscheinen, wenn Sie den roten Stecker wahlen.
{[- CH1Cantal Méochten Sie den Dialog schlieBen, klicken Sie entweder auf Esc auf der Tastatur
= JIh I“I-I’-m-fm;r.:.' oder klicken Sie das Kreuz links unten im Dialog an.
% |- e Haben Sie den Startpunkt fiir die Verkniipfung gewahlt, wechselt der Cursor und
eine gestrichelte Linie erscheint vom Ausgang bis zur Mausposition.

e Zum Beenden der Verkniipfung klicken Sie entweder auf den gewiinschten Eingang oder klicken Sie irgendwohin,
um den Verkniipfungsdialog zu 6ffnen. Wahlen Sie wie oben beschrieben einen Parameter.

e Die Verbindung zwischen den Blocken wird automatisch gezeichnet.

Neue Verkniipfungen werden immer gestrichelt dargestellt, bis Sie sie zum Gerat laden.

26.10.5.2 Verkniipfung Kontext Menii

Das Verkniipfung Kontext Meni bietet Ihnen folgende Funktionen.

Exec Break
erzwingen

Verknipfungen
neu legen

Tags verwenden

Loschen

Ungeldscht

In den
Vordergrund

In den
Hintergrund

Bilden die Verkniipfungen einen Kreis, muss ein

Unterbrechungspunkt gefunden werden, an dem der Exec Break erawingen

zum Blockeingang geschriebene Wert von einem ¥erkniopfung neu legen
anderen Block kommt. Dieser Block muss wahrend Tags verwenden

des letzten Ausfiihrungszyklus des Blocks im Gerat

ausgefiihrt worden sein, damit eine Verzégerung Lischen

entsteht. Diese Option sagt dem Gerat, dass wenn ngelischt

eine Unterbrechung notwendig ist, diese in dieser

Verkniipfung sein soll. In den Yordergrund

Loscht die aktuellen Verknlipfungsdarstellung und Iy ek T e e

zeichnet automatisch neue Verkniipfungslinien.

Besteht eine Verkniipfung zwischen zwei weit entfernt T

liegenden Blocken, wird die Verkniipfung nicht durch off (0 & T
einen Linie dargestellt, sondern kann durch den Namen Int Out o B
des verkniipften Parameters angezeigt werden. Zeichnen 12 o M ou
Sie zuerst die Verkniipfung und wechselt Sie dann zur Tag In2
Darstellung. L o

Ist die Verknilipfung schon heruntergeladen, wird sie zum Léschen markiert, ansonsten
sofort geldscht.

Diese Funktion wird freigegeben, wenn eine Verkniipfung zum Loschen markiert ist. Die
Funktion entfernt die Markierung.

Bringt die Verknilpfung in den Vordergrund des Diagramms. Durch Bewegen der
Verknipfung wird diese ebenso nach Vorne gebracht.

Bringt die Verkniipfung in den Hintergrund des Diagrammes.
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26.10.5.3 Verkniipfung Farbe

Verkniipfungen kdnnen die folgenden Farben haben:
Schwarz Normal funktionierende Verkniipfung.

Rot Die Verkniipfung ist mit einem Eingang verbunden, der im normalen Bedienmodus nicht anderbar ist. Somi
werden alle Werte, die iber diese Verknlipfung kommen, vom empfangenden Block abgewiesen.

Griin Die Maus bewegt sich tiber eine Verknlipfung, oder der Block, mit dem die Verknlipfung verbunden ist,
ist markiert. Hilfreich bei der Verfolgung von Verkniipfungen in komplexen Applikationen.

Dunkelgriin ~ Die Maus bewegt sich liber eine 'rote' Verkniipfung.

26.10.5.4 Verkniipfungen legen

Sobald Sie eine Verkniipfung machen, wird diese automatisch gelegt. Der Verlegungsalgorithmus sucht
automatisch den eindeutigsten Weg zwischen den zwei Blécken. Uber das Kontext Menii oder durch
doppelklicken auf die Verkniipfung kénnen Sie eine Verknilipfung neu legen lassen.

Klicken Sie ein Verkniipfungssegment an, kdnnen Sie es manuell verschieben. Danach wird dieser Teil als
manuell verlegt markiert und verbleibt auf dieser Position. Verschieben Sie einen Block, verschiebt sich das
Ende Verkniipfung soweit mit, dass moglicht viel des alten Pfades erhalten bleibt.

Wahlen Sie eine Verbindung durch anklicken aus, erscheinen an den Ecken kleine Quadrate.
26.10.5.5 Tooltipps

Bewegen Sie die Maus iiber eine Verkniipfung, erscheinen in einem Tooltipp die Namen der verknipften
Parameter und, wenn schon zum Gerat geladen, deren aktuelle Werte.

26.10.6 Kommentare verwenden

Ziehen Sie einen Kommentar in das Diagramm, wird ein x|
Kommentar Editor gedffnet.

Geben Sie einen Kommentar ein. Mit neuen Zeilen kdnnen Sie die
Breite des Kommentar Felds im Diagramm bestimmen. Klicken Sie
OK, damit der Kommentar im Diagramm erscheint. Fiir die GroRe
des Kommentars gibt es keine Beschrankungen. Kommentare
werden im Gerdt mit den Diagramm Layout Informationen

. ok Abbrechen
gespeichert. [ o ] _|

Kommentare kénnen Sie mit einem Funktionsblock oder einer Verkniipfung verbinden. Gehen Sie mit der
Maus tiber die rechte untere Ecke des Kommentar Felds, erscheint ein Verkettungssymbol. Klicken Sie auf
das Symbol und dann auf den Block oder die Verkniipfung, der dieser Kommentar zugeordnet werden soll.
Eine gestrichelte Linie erscheint zwischen Kommentar und Block bzw. Verkniipfungssegment.

26.10.6.1 Kommentar Kontext Menii

Im Kommentar Kontext Menii stehen lhnen folgende Funktionen zur Verfiigiing:

Andern Offnet den Kommentar Dialog zum Bearbeiten des Andern
Kommentars. Micht werbunden

Nicht Ist der Kommentar mit einem Block oder einer Laschen

erbunden Verkniipfung verbunden, wird die Verbindung geldscht. .

verbu tpfung verbu wird di indung g lingelsscht

Loschen Ist der Kommentar schon heruntergeladen, wird er zum
Léschen markiert, ansonsten sofort geldscht. In den Yordergrund

Ungeldscht Diese Funktion wird freigegeben, wenn ein Kommentar zum In den Hinkergrund
Léschen markiert ist. Die Funktion entfernt die Markierung,.

In den Bringt den Kommentar in den Vordergrund. Durch Bewegen

Vordergrund des Kommentars wird dieser ebenso nach Vorne gebracht.

In den Bringt den Kommentar in den Hintergrund des Diagramms.

Hintergrund
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26.10.7

Monitor verwenden

Ziehen Sie einen Monitor in das Diagramm und verbinden Sie ihn mit einem Eingang, einem Ausgang oder
einer Verkniipfung (wie fiir die Kommentare schon beschrieben).

Der Monitor zeigt den aktuellen Wert des Parameters (Updaterate der iTools Parameterliste). Mochten Sie,
dass der Parametername nicht angezeigt wird, wahlen Sie den entsprechenden Befehl aus dem Kontext
Mend.

26.10.7.1 Monitor Kontext Menii

26.10.8

26.10.9

Das Monitor Kontext Menii bietet lhnen folgende Funktionen.

Name zeigen Zeigt den Parameternamen und dessen Wert.

Nicht Ist der Monitor mit einem Block oder einer Verkniipfung verbunden, wird die Verbindung geldscht.
verbunden

Loschen Ist der Monitor schon heruntergeladen, wird er zum Loschen markiert, ansonsten sofort geldscht.
Ungeldscht Diese Funktion wird freigegeben, wenn ein Monitor zum Léschen markiert ist. Die Funktion entfernt

die Markierung.

In den Bringt den Monitor in den Vordergrund. Durch Bewegen des Monitors wird dieser ebenso nach Vorne
Vordergrund gebracht.

In den Bringt den Monitor in den Hintergrund des Diagrammes.
Hintergrund

Zum Gerat laden

Alle Verkniipfungen miissen zum Gerat geladen werden. Sobald Sie den Verkniipfungs Editor 6ffnen, werden
die aktuellen Verkniipfungen aus dem Gerit gelesen und im Diagramm dargestellt. Anderungen an den
Verkniipfungen oder den Funktionsblécken werden erst aktiv, wenn Sie diese zum Gerdt geladen haben.
Anderungen, die Sie {iber die Geritefront eingeben wihrend der Verkniipfungs Editor gedffnet ist, gehen
beim Herunterladen verloren.

Fligen Sie dem Diagramm einen Block hinzu, werden die Gerateparameter so geandert, dass die Parameter
fiir diesen Block verfiigbar werden. Nehmen Sie Anderungen vor und schlieRen den Editor ohne die
Anderungen zum Gerit zu laden, entsteht eine Verzégerung, da der Editor zuerst diese Parameter |&scht.

Beim Herunterladen werden die Verkniipfungen zum Gerat geschrieben. Dieses berechnet automatisch die
Ausfiihrungsreihenfolge der Blocke und beginnt mit der Bearbeitung der Blocke. Das Diagramm Layout mit
Kommentaren und Monitoren wird dann in den Flash Speicher des Gerdts geschrieben, zusammen mit den
aktuellen Einstellungen des Editors. Offnen Sie den Editor erneut, erscheint das Diagramm mit den gleichen
Einstellungen wie beim letzten Ladevorgang.

Auswahl

Ausgewdhlte Verknlpfungen werden mit kleinen Quadraten an den Ecken dargestellt. Andere ausgewahlte
Objekte sind zur Kennzeichnung mit einer gestrichelten Linie umrandet.

26.10.9.1 Auswahl individueller Objekte

Ein Objekt kdnnen Sie auswahlen, indem Sie es im Diagramm anklicken.

26.10.9.2 Mehrere Objekte auswihlen

Indem Sie die Strg Taste gedriickt halten kdnnen Sie ein Objekt durch Anklicken der schon bestehenden
Auswahl hinzufligen oder ein markiertes Objekt aus der Auswahl entfernen.

Alternativ dazu kdnnen Sie mit der Maus eine Markierung um die gewiinschten Objekte (auRer
Verkniipfungen) ziehen und diese somit auswadhlen.

Wahlen Sie zwei Funktionsblocke aus, werden die Verkniipfungen dieser Blécke mit ausgewahlt. Markieren
Sie also mit der Zieh Methode mehr als einen Funktionsblock, werden die Verkniipfungen zwischen diesen
Blocken automatisch mit markiert.

Mit Strg-A wadhlen Sie alle Blocke und Verkniipfungen aus.
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26.10.10 Farben

Objekte im Diagramm sind wie folgt farblich gekennzeichnet:

Rot

Griin

Dunkel-
grun

Funktionsblécke, Kommentare und Monitore, die nicht eindeutig sind oder durch andere Objekte
beeintrichtigt werden, sind Rot gekennzeichnet. Uberdeckt ein groRer Funktionsblock, wie z. B. der Loop
Block einen kleineren Block (z. B. Math2), wird der Loop Block Rot dargestellt.. Verkniipfungen sind Rot
gezeichnet, wenn der verkniipfte Eingang nicht gedandert werden kann. Parameter in Funktionsblocken
werden Rot dargestellt, wenn sie nicht geandert werden kénnen und der Mauszeiger lber ihnen ist.

Funktionsblécke, Kommentare und Monitore, die nicht Rot gekennzeichnet sind werden Griin, wenn der
Mauszeiger tiber ihnen ist. Verkniipfungen werden Griin, wenn ein Block, mit dem die Verkniipfung
verbunden ist, markiert ist oder der Mauszeiger tber ihnen ist. Parameter in Funktionsblécken erscheinen
Griin, wenn der Parameter anderbar ist und der Mauszeiger iber ihm ist

Dunkelgriin dargestellt werden Verkniipfungen, die mit einem nicht dnderbaren Eingang verbunden sind,
wenn der Mauszeiger iber ihnen ist oder wenn der gesamte Block markiert ist.

26.11 Diagramm Kontext Menii

Das Diagramm Kontext Meni enthdlt folgende Funktionen:

Yerknipfungen neu legen

Verkniipfungen  Loscht die aktuellen Verkniipfungsdarstellung und zeichnet G e

neu legen automatisch fiir die gewdhlten Verkniipfungen neue Linien. Liniks austichten
Sind keine Verknlpfungen ausgewdhlt, werden alle Gleichmafiger Abstand
Verkniipfungen neu gelegt. Alles auswahlen Ctrl+a

Oben ausrichten  Bringt die Oberseiten der ausgewshlten Objekte (auRer tlisc.:lzzcht
Verkniipfungen) auf eine Linie E

. . . . . . . Graphik kopieren

Links ausrichten  Bringt die linken Seiten aller ausgewdhlten Objekte (auBer gl S e
Verkniipfungen) auf eine Linie.

GleichmaRiger Bringt die oberen linken Ecken der gewahlten Objekte auf

Abstand gleichen Abstand zueinander. Markieren Sie das erste Objekt

Loschen

Ungeldscht

Graphik
kopieren

Graphik
speichern

und mit gedriickter Strg Taste die weiteren Objekte. Wahlen
Sie dann diese Funktion.

Alle ausgewadhlten Objekte werden gel6scht oder zum
Loschen markiert (Serie 3000).

Diese Funktion wird freigegeben, wenn ein Monitor zum
Loschen markiert ist. Die Funktion entfernt die Markierung.

Die Auswahl wird als Windows Metafile in die Zwischenablage
kopiert. Haben Sie keine Auswahl getroffen, wird das gesamte
Diagramm kopiert. Sie kdnnen das Diagramm in ein
beliebiges Programm zur Dokumentation einfligen. Einige
Programme kdnnen Metafiles besser verarbeiten als andere.
Das Diagramm kann auf dem Bildschirm unscharf sein, aber
deutlich gedruckt werden.

Wie Graphik kopieren, nur dass die Graphik als Metafile
gespeichert wird.
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26.11.1 Weitere Beispiele graphischer Verkniipfungen
Lastsimulation

Diese Funktion kdnnen Sie zum Testen eines geschlossenen PID Regelkreises verwenden.

Ohne Namen 1> - Graphische ¥erkniipfung] - |EI|5|
[T] Datei Gerst Werknipfen Ansicht Optionen Fenster Hife = x|
~
G = & "k oh x &)
Meue Datei  Datei 5ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufgen  Entfernen Pugriff Ansicht Hilfe
[@araphische Verknipfung S Funktionsblock  BH Parameter Explorer [ Gerate: . #4Programmer [ User Seiten ‘ MOPQ Scope

I |{?IQU% j + [ ‘ @ w \{erkpupfen und editieren \2 VerknipFungen verwendet, 248 frei =i
A Conment. & oo Jledie Parameter ) r

12] Manitor i Lastsimuattion

Jw \ Die Lastsimulations ist ein (bungswerizeug. Stellen Sie die urten geasigte !
T} Instrumenl \wkrknijpfung zzischen Loop und Load her, kiinnen Sie den Regelkreis ohne!

\externen EA simulieren. :
T Access

T} Almsurmary

T Alarm
{} BCDInput
D Comms . Loop Funktionsblock: Loop
{} counter Wert des Main PV IO (2) [ Main | Soum | Tune | PO 5P [oP | D |
Name | Deichoeiun
# Tanoelligh Dbere Dersichsgienze

{F Digdlarm fus ) L
hgin. Autohtan higin F & Herelow Unlere Bevechisgans

T} Humidity -k
i H H T hitin . Py MEin Miording 5P A SFSekecl | Ausahi skl Sobeet
{3 tPvonitor 1. Ziehen Sie einen Tune AdtotuneEnable  OF.ChiOut Falal

F Lac2 Monitor in das 22 :;?E'w # SPHigRLil Dbeie Sclwergrenze
{F Loes Fenster ) ;
: . SP.5P2

- TF Linle P 5P Selest

7
v
A
% Load 2. Gehen Sie mit der SP.ALSP -“':
3P.3PTiim 2 s
# &
# &
v
¥

Bl

‘Wechsel Sobmert
Wl Solwerh amps

- {7} Loop Maus auf die OF Manualhode
- ¥ math2 Kette in der OF Manual Outal

v TF Muxs i i | SPTiack  Freigabe SP Folgen
o T3 poly rechten Ecke. Tiocki | Prospsemert, were, o Prog
TiackSF | Den Folgewat ha marnsl Fo

SPTrimHigh Scluwetitimes oheir Gienze
SPTrimd cwd Scwettimes unirar Gionze
Manualliac Freigabe Marnell Fokgen

P . . . '
L Programmer 3. Ziehen Sie die =g

Recipe

g RTClock L Maus auf den : Ofen)
o f LoopOUtCh1 Piut!
- T} switchOver Wert, den Sie

- TF Timer liberwachen
L Total ] méchten.

4 Liste | gl Sucher 4 | » 4 _’lﬂ
4

Level 2 (Ingenisur) | 3504 v, 1,21 [ [

| Laop 1. 8P - 18 Parameter (1 veshnegen)

LoopOutChz

Loop/Programmer Verkniipfung

Ohne Namen 1> - Graphische ¥erknipfung] -0 5'
[T] Datei Gerét Werknipfen Ansicht Optionen Fenster Hife -5 x|

] ] = S oF x &

Meue Datei  Datei 5Ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfermen Fugriff Ansicht T Hilfe
@ araphische Yerknipfung B Parameter Explorer  [EB] Geréteansicht EUAGeriat Rezept @Ansicht,l’Rezept #4Erogrammer [ User Seiten | MOPQScope

W @ Ign% j + D ‘ @ ’ 4 Werkniipfungen verwendet, 246 frei =&
f Comment 1= ;I
% Manitar

{Jw Programmer - Loop ‘rkniipfung
O Instrument Programmer und Loop sind eng miteinander verbunden.
D Arress Damit der Programmgeber das richtige “erhaften zeige, sind folgende

erkniipt it
{F Almsurmary nipfungan nitig

T Alarm Dadurch kann der P ber dem Regelkreis bei P folgen
und der Regelkreis kann den Sollpert wieder bemehmen, wenn das
{J BCOInput Frogramm beendet ist.

D Comms
D Counter
{F Digdlarm
{F Humidity
T} PManitor
Loop
¥ Lo FID @) 5
{F Lo Huz ([0 i) —
- {F Lints in £utohtan hiain. P
- Load hgin P Msin Marking 5P
Lo Tune AtetuneEnable 5P TrackP

P SP.5PSelect 5P Track$P

- T Math2 SR SR1 OF_ChiOut

0 s SP.GP2
o TJ paly [ PR
= Programmer SR.AEP
"% Programmer TS Py Setup ProgRun 5P.SPTAm
-} Recipe Setup. 5PIn Run FSH O Manualbiode
-~ RTClock - Setup ProgReset OF Manual Outal
-~ I} switchCwer Setup. Prog Run g =
Setup. ProgHald
B LF Timer Fun..CurProg

T Total ;I {H
17 Blicke A T _»lﬂ
4

Level 2 (Ingenisur) | 3504w, 1.21 [ [

Anmerkung: Die Verkniipfungen in diesem Diagramm werden automatisch erstellt, wenn Sie Loop und
Programmer freigegeben haben und keine weiteren Verkniipfungen mit diesen vier Eingdngen bestehen.
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Bargraph
raphische Yerkniipfung] Ol x|
@ Datei Gerdt Verknipfen Ansicht Optionen Eenster Hilfe _|& 1'
o
& il = = ) e * &) Q| &
Meue Datei  Datei 6ffren Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufilgen  Entfernen Zugriff Ansicht HilFe:
@graph\sche verknipfung [ Parameter Explorer EGEréI;aansicht Echerét Rezept Mngs\cht;’Rezept 4| Programmer mgser Seiten | QOPQ Scope
Q @IQD% j 4' ] | @ ’ 1 VerknipFungen verwendet, 249 frei <A
f Comment = d
12| Manitor
O .
- T3 [ient 3500 Bargraph mit dem
T} Access Loop PV verknipft
T Almsurmary
-} alarm
{} BcOInput
{1 comms
Counter
g DigAl. Loop | Instrumert
igAlarm FIO (2) = \splay . Barhix Diagnastics. PurFF
- L} Humidiry Aus (00 i isplay Batdn  Diagnostios BrCount
L tPronicor Msin Autaban Wain. P isplay Bar'val
N . N Display .fuxBarvall
3 Lacz utgin P hin Wiarking 5P i
0 Lo Tune. AtetuneErable  OP.Ch10u Display AuxBar'val2
o 5P.5PSalect g a ||
{7 unta SA.5P
-1} Load 3P.5P2
= EP. At EPSelect
i3 Loop PSP
& T Mathz $P.SPTim
& I} Muxe O Manualhbde
& I Poly 'U]F.Manua\tlut\al 5
- I} Programmer
D Recipe
- {7} RTChock e
{1 switchover
& TF Timer
- TF Total Ll
- -
{1 Blocke LI _’IJ
| Levelz(Ingemieur) |  3s04v. 121 | | Y

Bargraph mit angezeigten Alarmwerten

=] 3]
[@] Datsi Gerdt Verknipfen Ansicht Optionen Fenster Hife 17 x|
§ x &) .
Meue Datei Datei &ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Ansicht Hilfe
[T Graphische verknipfung B Parameter Explorer  [B Geréteansicht gc('Gerét Rezept — [0 User Seiten ‘ MOPQ Scope
By @IQD% j + [ | & ’ Alarmsollwerte _\ 5 verkniipfungen verwendet, 245 frel =5
- A Comment = werden dem 2
- IZ] Monitar B h
ENR ] Loop | ?rgrap |
- £ Instrument PID @) hinzugefligt
us O \ Instrument
-1 hccess pTE—— o Displyy Barhiax Diagnastics. PurF F
ﬂ AlmSurnmmary Wain, P WorkingSF Display . Barin Diagnostics. BrCourt
1 alarm Tune . Adtotune Enaly OP.Ch10ut Eis":a :”‘;‘M”
3P.5PSelect jisplay AuxBa
{1 BColnput el —— Display Aux Barval2
pi
Alarm 1
fsHi(h  E
—{in Threshold
Threshold out
Inhibit
Fok
g il L
S T | Alarmmeldungen
#hslo [ .
L i Thrashald editieren
Threshald Ot
Inhibit
Fok
2 ]

Level 2 (Ingerieur) | 3504 v, 1,21 [
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26.12 Clonen

26.12.1

Mit dem Clonen kdnnen Sie die Konfiguration und die Parametereinstellungen eines Gerats in ein anderes
Gerat gleichen Typs kopieren. Alternativ konnen Sie die Konfiguration eines Gerats in einer Datei speichern
und diese Datei ins angeschlossene Gerate laden. Dies bietet Innen die Mdglichkeit, ein neues Gerat unter
Verwendung einer Referenzquelle oder eines Standard Gerdts schnell aufzusetzen. Es wird jeder Parameter
und jeder Parameterwert geladen, so dass das neue Gerat als Ersatzgerdt die gleichen Informationen enthalt
wie das Original Gerat. Clonen ist nur unter folgenden Voraussetzungen moglich:

e Das Ziel Gerat hat die gleiche Hardwarekonfiguration wie das Original Gerat.

e Die Softwareversion des Zielgerats ist die gleiche (oder hoher) wie die des Original Gerdts. Die Version
wird wahrend der Startphase des Reglers angezeigt.

A Stellen Sie sicher, dass die geclonten Daten zu dem geregelten Prozess passen. Uberpriifen
Sie, ob alle Parameter korrekt zum Zielgerit libertragen wurden.

Im Folgenden finden Sie eine kurze Erkldarung tiber das Verwenden der Clone Funktion. Weitere
Informationen finden Sie im iTools Handbuch.

Zur Datei sichern

Die vollendete Konfiguration eines Gerdts konnen Sie in iTools als Clonedatei sichern. Diese Datei kdnnen
Sie dann zu weiteren Gerdten laden.

Wahlen Sie im Datei Menii ‘Speichern unter’ oder verwenden Sie die ‘Speichern’ Taste aus der
Werkzeugleiste.

26.12.1.1 Clonedatei iiber IR und Config Clip laden

Laden Sie eine Clonedatei wenn iTools mit dem Gerdt lber IR oder Config Clip kommuniziert, werden ALLE
Parameter geclont, d. h. auch die Kommunikations Parameter.

Dies ist moglich, da der aktuelle Kommunikationsmechanismus durch Verandern der Kommunikations
Parameter nicht verandert wird. Durch Verwendung dieser Clips wird der Kommunikationsmechanismus
festgelegt (siehe oben).

26.12.1.2 Clonedatei liber die ‘H’/’)’ Kommunikationsschnittstelle laden

26.12.2

26.12.3

Laden Sie eine Clonedatei wenn iTools mit dem Gerat Uiber die ‘H’ oder ‘)’ Schnittstelle kommuniziert,
werden alle relevanten Parameter AUSSER den Kommunikations Parametern geclont.

Dies ist notwendig, damit die Einstellungen der Kommunikation wahrend des laufenden Clonevorgangs nicht
verandert werden.

Einen neuen Regler clonen
Verbinden Sie einen neuen Regler mit iTools und starten Sie die Abfrage, damit das Gerat gefunden wird.

Wahlen Sie im Datei Meni ‘Daten aus Datei laden’ oder verwenden Sie die ‘Laden’ Taste aus der
Werkzeugleiste. Offnen Sie die gewiinschte Datei und folgen Sie den Anweisungen. Das neue Gerét wird
nach dieser Datei konfiguriert.

Direktes Clonen
Verbinden Sie den zweiten Regler mit iTools und starten Sie die Abfrage fiir das neue Gerat.

Offnen Sie im Datei Menii die Funktion ‘Zu Gerit senden’. Wihlen Sie den zu clonenden Regler und folgen
Sie den Anweisungen. Das alte Gerdt wird wie das neue konfiguriert.
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27. ANHANG A PARAMETERINDEX

Im Folgenden finden Sie eine Liste der im Regler 3500 vorhandenen Parameter. Die Tabelle auf der linken
Seite ist nach Funktionsblocken, die Parameter in der rechten Tabelle sind nach alphabetischer Reihenfolge
sortiert.

Parameter in Reihenfolge der Meniiiiberschriften

Parameter in alphabetischer Reihenfolge

Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt
Zugriff A
Gehe zu Zugriff 5 Adresse Comms H oder ) 13.3
Ebene2 Code Zugriff 2.2 Aktiver Satz Lp PID 204
Ebene3 Code Zugriff 5> Alarm Aus Summierer 1 bis 2 143
Config Code Zugriff 2 Alarm Seite Inst Anzeige 5.4
IR Mode Zugriff 5 Alarm Uebersicht|Inst Anzeige 5.4
Kunden ID Zugriff 5 Alarmsollwert AnAlm 1 bis 8 1.4
Tastensperre Zugriff 5 Alarmsollwert Summierer 1 bis 2 143
Standby Zugriff 5 Alm Aus IPMonitor 1 bis 2 16.2
Auto/Man Funkt  [Zugriff 2 Alm Tage IPMonitor 1 bis 2 16.2
Run/Hold Funkt [zugriff 52 Alm Zeit IPMonitor 1 bis 2 16.2
Inst Opt Alt SP Lp SP 20.6
Math2 Freigl  [Inst Opt 5.3 AnAlm Freig Inst Opt 5.3
Timer Freig Inst Opt 53 Anzahl Eingdnge |Logik8 17.2
Freis Freig Inst Opt 53 Anzahl Satze Lp PID 20.4
Last Freig Inst Opt 53 Anzeige Hoch PV Eingang 6.2
AnAlm Freig Inst Opt 53 Anzeige Hoch AA Relais 8.2
DigAlm Freig Inst Opt 5.3 Anzeige Hoch Mod 9.3
E/A Erw Freig Inst Opt 53 Anzeige Tief PV Eingang 6.2
Poly-Freig Inst Opt 53 Anzeige Tief AA Relais 8.2
Progr Freig Inst Opt 5.3 Anzeige Tief Mod 9.3
Lin16Pt Freig  [Inst Opt 53 Art AnAlm 1 bis 8 1.4
IP Mon Freig Inst Opt 53 Auflosung Comms H oder ) 133
Umschalt Freig  [Inst Opt 5.3 AuflSsung Last 19.1
Summ Freig Inst Opt 5.3 AuflSsung Poly 18.2
SkalUm Freig Inst Opt 5.3 AuflSsung PV Eingang 6.2
BCDEin Freig  [Inst Opt 5.3 AuflSsung Mod 9.3
Mux8 Freig Inst Opt 53 Auflosung Summierer 1 bis 2 14.3
RTUhr Freig Inst Opt 53 Auflosung UsrVal 1 bis 16 24.1
Zdhler Freig Inst Opt 5.3 AuflSsung Feuchte 15.2
Logik2 Freil Inst Opt 53 Auflosung Zirkonia 15.4
Logik2 Frei2 Inst Opt 5.3 Aus Invert Logik8 17.2
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Parameter in Reihenfolge der Meniiiiberschriften Parameter in alphabetischer Reihenfolge
Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt
Logik2 Frei3 Inst Opt 53 Aus Status Txdr 1 oder 2 235
Logiks Freig Inst Opt 53 Aus Tagl Echtzeit Uhr 14.4
Math2 Fr2 Inst Opt 53 Aus Tag2 Echtzeit Uhr 14.4
Math2 Fr3 Inst Opt 53 Aus Zeit1 Echtzeit Uhr 144
Feuchte Frei Inst Opt 53 Aus Zeit2 Echtzeit Uhr 144
UWert Frl Inst Opt 53 Aus21 bis Aus40 |EAErweit 10.1
UWert Fr22 Inst Opt 53 Aus21-30 EAErweit 10.1

Inst Anzeige Aus31-40 EAErweit 10.1
Haupt Timeout  [Inst Anzeige 5.4 Ausg. Aufldsung | Lin16 181
Units Inst Anzeige 54 Ausg. Hoch Lin16 18.1
Kr. Uebersicht Inst Anzeige 5.4 Ausg. Hoch Poly 182
Prog Ubersicht  [Inst Anzeige 5.4 Ausg. Tief Lin16 18.1
Alarm Uebersicht |Inst Anzeige 5.4 Ausg. Tief Poly 18.2
Prog Aendern Inst Anzeige 5.4 Ausg. Wert Txdr 1 oder 2 235
Regel Seite Inst Anzeige 5.4 Ausgang Timer 1 bis 4 14.2
Alarm Seite Inst Anzeige 5.4 Ausgang AnAlm 1 bis 8 1.4
Bargraph Max Inst Anzeige 5.4 Ausgang Lin16 18.1
Bargraph Min Inst Anzeige 5.4 Ausgang Poly 18.2
Haupt BarWert  [Inst Anzeige 5.4 Ausgang Mux8 17.4
Aux1 BarWert Inst Anzeige 5.4 Ausgang Logik8 17.2
Aux2 BarWert Inst Anzeige 5.4 Ausgang Logik2 1 bis 24 17.1
Language Inst Anzeige 5.4 Ausgang Ho Lp OP 20.7

Inst Info Ausgang Wert Math2 1 bis 24 17.3

Inst Typ Inst Info 5.5 Ausgang] Echtzeit Uhr 14.4
Version Inst Info 5.5 Ausgang1 bis 14 |Lin16 18.1
Serien Nummer |Inst Info 5.5 Ausgang2 Echtzeit Uhr 14.4
Passcodel Inst Info 5.5 Ausgangf Ti Lp OP 20.7
Passcode2 Inst Info 5.5 Auswahl Mux8 17.4
Passcode3 Inst Info 5.5 Auto/Man Funkt | Zugriff 22

Inst Diagnose AutoHand Lp Main 20.2
Max Con Tick Inst Diagnose 5.6 Aux1 BarWert Inst Anzeige 5.4
CPU % Min Inst Diagnose 5.6 Aux2 BarWert Inst Anzeige 5.4
CPU % Frei Inst Diagnose 5.6 B
Con Ticks Inst Diagnose 5.6 Bargraph Max Inst Anzeige >4
Ul Ticks Inst Diagnose 56 Bargraph Min Inst Anzeige 5.4
Power FF Inst Diagnose 56 Baudrate Comms H oder | 133
Fehler Zahl Inst Diagnose 5.6 Bcast Wert Comms H oder | 133
Error 1 Inst Diagnose 56 BCD Wert BCDin 1 und 2 12.1
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Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt
Error 2 Inst Diagnose 5.6 BCDEin Freig Inst Opt 5.3
Error 3 Inst Diagnose 5.6 Bereich Ho Lp SP 20.6
Error 4 Inst Diagnose 56 Bereich Hoch PV Eingang 6.2
Error 5 Inst Diagnose 56 Bereich Hoch AA Relais 8.2
Error 6 Inst Diagnose 5.6 Bereich Hoch Mod 33
Error 7 Inst Diagnose 56 Bereich Max Txdr 1 oder 2 235
Error 8 Inst Diagnose 56 Bereich Min Txdr 1 oder 2 235
Log l6schen Inst Diagnose 5.6 Bereich Ti Lp 5P 206
Stats l6schen Inst Diagnose 5.6 Bereich Tief PV Eingang 6.2
String Anz Inst Diagnose 5.6 Bereich Tief AA Relais 8.2
String Platz Inst Diagnose 5.6 Bereich Tief Mod 33
Freie Segmente [Inst Diagnose 5.6 Bestatig. AnAlm 1 bis 8 1.4
Ctl Stack Frei Inst Diagnose 5.6 Blocking AnAlm 1 bis 8 1.4
Max Ul Ticks Inst Diagnose 5.6 Broadcast Comms H oder ) 133
Komm StackFrei [Inst Diagnose 5.6 C
Ul Stack Frei Inst Diagnose 56 Call Cycles Programm 1 bis 50 21.2
Disp Stack Frei Inst Diagnose 56 Call Program Programm 1 bis 50 21.2
Unbe StackFrei  [Inst Diagnose 5.6 CBH Lp PID 204
Timer 1 bis 4 CBH2 Lp PID 20.4
Verg Zeit Timer 1 bis 4 14.2 CBH3 Lp PID 204
Ausgang Timer 1 bis 4 14.2 CBL Lp PID 204
Zeit Timer 1 bis 4 14.2 CBL2 Lp PID 204
Getriggert Timer 1 bis 4 14.2 CBL3 Lp PID 204
Typ Timer 1 bis 4 14.2 acTyp PV Eingang 6.2
Eingang Timer 1 bis 4 14.2 acTyp Mod 3.3
Programm Alle Comms Verzdég [Comms H oder | 133
PV Eingang Programm Alle 21.2 Con Ticks Inst Diagnose 56
SP Eingang Programm Alle 21.2 Config Code Zugriff 22
Servo Programm Alle 21.2 C-Pegel Zirkonia 154
Netz Ausfall Programm Alle 21.2 CPU% Frei Inst Diagnose 56
Sync Eingang Programm Alle 21.2 CPU % Min Inst Diagnose 56
Max Ereignis Programm Alle 21.2 Ctl Stack Frei Inst Diagnose 56
SynchMod Programm Alle 21.2 Cycles Programm 1 bis 50 21.2
Prog Reset Programm Alle b1 Cycles Left Programmer Ubersicht 1.13
Prog Start Programm Alle 21.2
Prog Hold Programm Alle 21.2
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Ende Seg Programm Alle 21.2 D
Ereignis1 Programm Alle 21.2 Dampfung Last 19.1
Ereignis2 Programm Alle 21.2 Dez Wert BCDin 1 und 2 121
Ereignis3 Programm Alle 21.2 Diff Typ Lp Setup 20.3
Ereignis4 Programm Alle 21.2 DigAlm Freig Inst Opt 53
Ereigniss Programm Alle 212 Disp Stack Frei  [Inst Diagnose 5.6
Ereignis6 Programm Alle 21.2 Druck Feuchte 15.2
Ereignis7 Programm Alle 212 Duration Programm 1 bis 50 21.2
Ereignis8 Programm Alle 21.2 E

E/A Erw Freig Inst Opt 5.3
Programmer Ubersicht EA Typ PV Eingang 6.2
Folge Seg Programmer Ubersicht 1.13 EA Typ AA Relais 8.2
SkipSeg Programmer Ubersicht 1.13 Ebene2 Code Zugriff 2.2
Fast Run Programmer Ubersicht 1.13 Ebene3 Code Zugriff 2.2
Status Programmer Ubersicht 1.13 Ein 1-10 EAErweit 101
Programm Programmer Ubersicht 1.13 Ein 11-20 EAErweit 101
Segment Programmer Ubersicht 1.13 Ein Ho Txdr 1 oder 2 235
PSP Programmer Ubersicht 1.13 Ein Lin Poly 182
Reset Ereignis Programmer Ubersicht 1.13 Ein Tag] Echtzeit Uhr 144
Prog Time Left Programmer Ubersicht 1.13 Ein Tag2 Echtzeit Uhr 144
Cycles Left Programmer Ubersicht 1.13 Ein Ti Txdr 1 oder 2 235
Seg Time Left Programmer Ubersicht 1.13 Ein Zeit1 Echtzeit Uhr 144
Programm 1 bis 50 Ein Zeit2 Echtzeit Uhr 144
Segments Used  [Programm 1 bis 50 21.2 Einer BCDin 1 und 2 121
Holdback Value [Programm 1 bis 50 21.2 Eing. Hoch Lin16 181
Ramp Units Programm 1 bis 50 21.2 Eing. Hoch Poly 182
Cycles Programm 1 bis 50 21.2 Eing. Hoch Umschalt 221
Segment Programm 1 bis 50 212 Eing. Status IPMonitor 1 bis 2 16.2
Segment Type Programm 1 bis 50 21.2 Eing. Tief Lin16 18.1
End Type Programm 1 bis 50 21.2 Eing. Tief Poly 182
Call Program Programm 1 bis 50 21.2 Eing. Tief Umschalt 221
Call Cycles Programm 1 bis 50 21.2 Eing. Wert Txdr 1 oder 2
Holdback Type  [Programm 1 bis 50 21.2 Eing1 Skalar Math2 1 bis 24 17.3
Duration Programm 1 bis 50 21.2 Eingl Wert Math2 1 bis 24 17.3
Target SP Programm 1 bis 50 212 Eing2 Skalar Math2 1 bis 24 17.3
Ramp Rate Programm 1 bis 50 21.2 Eing2 Wert Math2 1 bis 24 17.3
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Event Outs Programm 1 bis 50 21.2 Eingang Timer 1 bis 4 142
AnAlm 1 bis 8 Eingang AnAlm 1 bis 8 1.4
Art AnAlm 1 bis 8 114 Eingang Lin16 181
Eingang AnAlm 1 bis 8 11.4 Eingang Poly 182
Referenz AnAlm 1 bis 8 114 Eingang IPMonitor 1 bis 2 16.2
Alarmsollwert AnAlm 1 bis 8 1.4 Eingang Summierer 1 bis 2 143
Ausgang AnAlm 1 bis 8 11.4 Eingang 1 Umschalt 221
sperren AnAlm 1 bis 8 11.4 Eingang 2 Umschalt 221
Hyst AnAlm 1 bis 8 114 Eingang 2 BCDin 1 und 2 12.1
Speichern AnAlm 1 bis 8 11.4 Eingang 3 BCDin 1 und 2 121
Bestitig, AnAIm 1 bis 8 11.4 Eingang 4 BCDin 1 und 2 121
Blocking AnAIm 1 bis 8 11.4 Eingang 5 BCDin 1 und 2 121
Prioritat AnAlm 1 bis 8 1.4 Eingang 6 BCDin 1 und 2 121
Verzog AnAlm 1 bis 8 14 Eingang 7 BCDin 1 und 2 12.1
Lp Main Eingang 8 BCDin 1 und 2 12.1
PV Lp Main 0.2 Eingang! Mux8 17.4
AutoHand Lp Main 0.2 Eingang! BCDin 1 und 2 121
Ziel SP Lp Main 0.2 Eingang! Logik2 1 bis 24 171
WSP Lp Main 202 Eingang] bis 14 |Ln16 181
\WOP Lp Main 0.2 Eingang2 Mux8 17.4
Sperren Lp Main 0.2 Eingang2 Logik2 1 bis 24 17.1
Lp Setup Eingang3 Mux8 17.4
Kn1 Regelart Lp Setup 20.3 Eingang4 Mux8 17.4
Kn2 Regelart Lp Setup 20.3 Eingang5 Mux8 17.4
Regelaktion Lp Setup 20.3 Eingang6 Mux8 17.4
PB Einheit Lp Setup 203 Eingang? Mux8 174
Diff Typ Lp Setup 203 Eingang8 Mux8 174
Lp Optim. Einh Mod 9.3
Freigabe Lp Optim. 20.5 Einheit Last 191
OP Hoch Lp Optim. 205 Einheit Lin16 181
OP Tief Lp Optim. 205 Einheit Poly 182
Status Lp Optim. 20.5 Einheit PV Eingang 6.2
Schritt Lp Optim. 0.5 Einheit Summierer 1 bis 2 14.3
Schritt Zeit Lp Optim. 0.5 Einheit UsrVal 1 bis 16 24.1
Lp PID Emiss PV Eingang 6.2
SchedArt Lp PID 0.4 End Type Programm 1 bis 50 21.2
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Anzahl Sitze Lp PID 0.4 Ende Seg Programm Alle 21.2
Ext Eingang Lp PID 0.4 Ereignis1 Programm Alle 212
Aktiver Satz Lp PID 0.4 Ereignis2 Programm Alle 21.2
1/2 Grenze Lp PID 0.4 Ereignis3 Programm Alle 21.2
/3 Grenze Lp PID 0.4 Ereignis4 Programm Alle 21.2
PB Lp PID 0.4 Ereignis5 Programm Alle 212
Ti Lp PID 0.4 Ereignis6 Programm Alle 212
Td Lp PID 0.4 Eingang 7 BCDin 1 und 2 121
R2G Lp PID 0.4 Ereignis7 Programm Alle 212
CBH Lp PID 0.4 Ereignis8 Programm Alle 212
CBL Lp PID 0.4 Ereignis Aus Programm 1 bis 50 212
MR Lp PID 0.4 Error 1 Inst Diagnose 5.6
LBT Lp PID 0.4 Error 2 Inst Diagnose 5.6
PB2 Lp PID 0.4 Error 3 Inst Diagnose 5.6
Ti2 Lp PID 0.4 Error 4 Inst Diagnose 5.6
Td2 Lp PID 0.4 Error 5 Inst Diagnose 5.6
R2G2 Lp PID 0.4 Error 6 Inst Diagnose 5.6
CBH2 Lp PID 0.4 Error 7 Inst Diagnose 5.6
CBL2 Lp PID 0.4 Error 8 Inst Diagnose 5.6
MR2 Lp PID 0.4 Ext Eingang Lp PID 20.4
LBT2 Lp PID 0.4 ExtGas Freig Zirkonia 15.4
PB3 Lp PID 0.4 ExtGasRef Zirkonia 15.4
Ti3 Lp PID b0.4 ExtOPHo Lp OP 20.7
Td3 Lp PID 204 EXOPTI Lp OP 207
R2G3 Lp PID 20.4 F
CBH3 Lp PID 0.4 Fallback Math2 1 bis 24 17.3
CBL3 Lp PID 20.4 Fallback PV Eingang 6.2
MR3 Lp PID 20.4 Fallback Mod 9.3
LBT3 Lp PID 20.4 Fallback Mux8 17.4

Lp SP Fallback PV PV Eingang 6.2
Bereich Ho Lp SP 206 Fallback PV Mod 9.3
Bereich Ti Lp SP 206 Fallback Typ | Poly 18.2
SP Wahl Lp SP 20.6 Fallback Typ Umschalt 22.1
SP1 Lp SP 0.6 Fallback Typ Logik2 1 bis 24 17.1
Sp2 Lp SP 20.6 Fallback Wert Math2 1 bis 24 17.3
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SP obere Grenze |Lp SP 0.6 Fallback Wert Lin16 18.1
SP untere Grenze [Lp SP 20.6 Fallback Wert Poly 18.2
Alt SP Lp SP 0.6 Fallback Wert Mux8 17.4
Freigabe Alt SP [Lp SP 0.6 Fallback Wert Umschalt 22.1
SP Rampe Lp SP 0.6 Fast Run Programmer Ubersicht 1.13
Rampe beendet |Lp SP 20.6 FBr Mode Lp OP 20.7
<PTrim Lp SP 0.6 FBruch Feuchte 15.2
SPTrim Ho Lp SP 0.6 FBruch Alarm PV Eingang 6.2
SPTrim Ti Lp SP 0.6 FBruch Alarm Mod 9.3
Man Folgen Lp SP 0.6 FBruch Typ PV Eingang 6.2
SPFolgen Lp SP 20.6 FBruch Typ Mod 9.3
FolgePV Lp SP 0.6 FBruch Wert PV Eingang 6.2
Folgewert Lp SP 20.6 FBruch Wert Mod 93
Lp OP Fehler Modus Umschalt 22.1
Ausgang Ho Lp OP 0.7 Fehler Zahl Inst Diagnose 5.6
Ausgangf Ti Lp OP 0.7 Feuchte Frei Inst Opt 5.3
Kn1 Ausgang Lp OP 0.7 FeuchteOffs Feuchte 15.2
Kn2 Ausgang Lp OP 0.7 FeuchteT Feuchte 15.2
Kn2 Todb Lp OP 20.7 FF Gain Lp OP 207
OP Rampe Lp OP 0.7 FF Offset Lp OP 20.7
Kn1 EinAus Hyst [Lp OP 20.7 FF OP Lp OP 20.7
Kn2 EinAus Hyst [Lp OP 20.7 FF Trim Gr Lp OP 20.7
FBr Mode Lp OP 20.7 FFTyp Lp OP 20.7
Sicher OP Lp OP 0.7 Filter Zeit PV Eingang 6.2
Man Modus Lp OP 20.7 Filter Zeit Mad 93
Hand OP Lp OP 0.7 Folge Seg Programmer Ubersicht 1.13
Pwrf Frei Lp OP 207 FolgePv Lp 5P 206
Pwr Ein Lp OP 0.7 Folgewert Lp SP 20.6
Kiihlen Art Lp OP 207 Freie Segmente [Inst Diagnhose 5.6
FF Typ Lp OP 0.7 Freigabe Lp Optim. 20.5
FE Gain Lp OP 0.7 Freigabe Zahler 1 bis 2 14.1
FF Offset Lp OP 0.7 Freigabe Alt SP  [Lp SP 20.6
FF Trim Gr Lp OP 0.7 Freis Freig Inst Opt 53
FF OP Lp OP 0.7 Fallback Math2 1 bis 24 173
TrackOP Lp OP 20.7
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Track Frei Lp OP 20.7 G
ExtOPTi Lp OP 0.7 GasRef Zirkonia 15.4
ExtOPHo Lp OP 0.7 Gehe zu Zugriff 2.2
Kn1 Laufz Lp OP 50.7 Getriggert Timer 1 bis 4 14.2
Kn2 Laufz Lp OP 50.7 Gew.Eing. Umschalt 221
PotKal Lp OP 0.7 Grenzwert IPMonitor 1 bis 2 16.2
Nudge Raise Lp OP 20.7 H
Nudge Lower Lp OP 20.7 Hand OP Lp OP 20.7
Kn1 Pot Pos Lp OP 0.7 Haupt BarWert |Inst Anzeige 5.4
Kn1 PotBruch Lp OP 0.7 Haupt Timeout |Inst Anzeige 5.4
Kn2 Pot Pos Lp OP 0.7 Hold Summierer 1 bis 2 14.3
Kn2 PotBruch Lp OP 0.7 Holdback Type [Programm 1 bis 50 21.2
PotBruch Mode  |Lp OP 0.7 Holdback Value |[Programm 1 bis 50 21.2

Math2 1 bis 24 Hyst AnAlm 1 bis 8 11.4
Eing1 Skalar Math2 1 bis 24 17.3 |
Eingl Wert Math2 1 bis 24 173 Ident Comms H oder J 133
Eing2 Skalar  [Math2 1 bis 24 173 Ident Mod 33
Eing2 Wert Math2 1 bis 24 173 In1 bis In20 EAErweit 101
Operation Math2 1 bis 24 173 Inst Typ Inst Info >3
Fallback Wert ~ [Math2 1 bis 24 17.3 Inv21-30 EAErweit 101
Obere Grenze Math2 1 bis 24 17.3 Inv31-40 EAErweit 101
Untere Grenze Math2 1 bis 24 17.3 Invert AA Relais 8.2
Status Math2 1 bis 24 173 Invert Mod 33
Ausgang Wert  [Math2 1 bis 24 173 Invert Logiks 17.2
OP Auflosung  [Math2 1 bis 24 173 Invert Logik2 1 bis 24 171
OP Einheit Math2 1 bis 24 173 Inverti Logiks 17.2
Fallback Math2 1 bis 24 17.3 Invert2 Logiks 17.2

Invert3 Logik8 17.2

Comms H oder Invert4 Logik8 17.2
Adresse Comms H oder | 133 Invert> Logik8 17.2
Comms Verzég [Comms H oder ) 133 Inverté Logiks 17.2
Auflosung Comms H oder | 13.3 Invert7 Logiks 17.2
Netzwerk Comms H oder | 133 Invert8 Logik8 17.2
Paritat Comms H oder | 133 10 Typ Mod 33
Baudrate Comms H oder 133 IP Mon Freig Inst Opt 5.3
Protokoll Comms H oder | 133 IR Mode Zugrif 2.2
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Ident Comms H oder | 133 K
Broadcast Comms H oder ) 133 Kal Aktiv Txdr 1 oder 2 235
Ziel Adr Comms H oder | 133 Kal Band Txdr 1 oder 2 235
Bcast Wert Comms H oder | 133 Kal Freig Txdr 1 oder 2 23.5
Last Kal l6schen Txdr 1 oder 2 235
Typ Last 191 Kal Stat PV Eingang 6.2
Verstark Last 19.1 Kal Stat Mod 33
TC1 Last 191 Kal Status Txdr 1 oder 2 235
o) Last 191 Kal Typ Txdr 1 oder 2 235
Dampfung Last 191 Kn1 Ausgang Lp OP 20.7
Kn2 Verstark Last 19.1 Kn1 EinAus Hyst |Lp OP 20.7
PV 1 Last 191 Kn1 Laufz Lp OP 20.7
PV 2 Last 191 Kn1 Pot Pos Lp OP 20.7
Kreis-Aus Kn1 Last 19.1 Kn1 PotBruch Lp OP 207
Auflosung Last 191 Kn1 Regelart Lp Setup 20.3
Einheit Last 19.1 Kn2 Ausgang Lp OP 20.7
PV-Fehler Last 191 Kn2 EinAus Hyst [Lp OP 20.7
Rauschen Last 19.1 Kn2 Laufz Lp OP 20.7
Offset Last 191 Kn2 Pot Pos Lp OP 20.7
Kreis-Aus Kn2 Last 19.1 Kn2 PotBruch Lp OP 207
Lin16 Kn2 Regelart Lp Setup 20.3
Einheit Lin16 18.1 Kn2 Tedb Lp OP 207
Eingangl bis 14 [Lin16 18.1 Kn2 Verstark | Last 191
Ausgangl bis 14 |Lin16 181 Komm StackFrei [Inst Diagnose 5.6
Eing. Hoch Lin16 181 Kr. Uebersicht Inst Anzeige 5.4
Eing. Tief Lin16 181 Kreis-Aus Kn1 Last 19.1
Ausg. Hoch Lin16 181 Kreis-Aus Kn2 Last 19.1
Ausg. Tief Lin16 18.1 Kiihlen Art Lp OP 207
Fallback Wert  [Lin16 18.1 Kunden ID Zugriff 22
Eingang Lin16 18.1 L
Status Lin16 181 Language Inst Anzeige 5.4
Ausg. Auflosung |Lin16 18.1 Last Freig Inst Opt >3
Ausgang Lin16 18.1 LBT Lp PID 204
Poly LBT2 Lp PID 204
Einheit Poly 182 LBT3 Lp PID 204
Eingang Poly 182 Leitng Widerst PV Eingang 6.2
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Ausgang Poly 182 Leitng Widerst Mod 9.3
Eing. Hoch Poly 18.2 Lin Typ PV Eingang 6.2
Eing. Tief Poly 18.2 Lin Typ Mod 93
Ausg. Hoch Poly 182 Lin16Pt Freig Inst Opt 5.3
Ausg. Tief Poly 182 Log l6schen Inst Diagnose 5.6
Fallback Typ Poly 182 Logik2 Freil Inst Opt 5.3
Fallback Wert  [Poly 182 Logik2 Frei2 Inst Opt 5.3
Ein Lin Poly 182 Logik2 Frei3 Inst Opt 5.3
Status Poly 182 Logik8 Freig Inst Opt 5.3
Auflosung Poly 18.2 M

PV Eingang Man Folgen Lp SP 20.6
EA Typ PV Eingang 5.2 Man Modus Lp OP 20.7
/Anzeige Hoch PV Eingang 6.2 Math2 Fr2 Inst Opt 5.3
Anzeige Tief PV Eingang 6.2 Math2 Fr3 Inst Opt 5.3
Bereich Hoch PV Eingang 6.2 Math2 Freig Inst Opt 5.3
Bereich Tief PV Eingang 6.2 Max IPMonitor 1 bis 2 162
Messwert PV Eingang 5.2 Max Con Tick Inst Diagnose 5.6
PV PV Eingang 6.2 Max Ereignis Programm Alle 21.2
Auflosung PV Eingang 5.2 Max Erhol Zirkonia 15.4
Kal Stat PV Eingang 6.2 Max Ul Ticks Inst Diagnose 5.6
Lin Typ PV Eingang 5.2 Messwert PV Eingang 6.2
Einheit PV Eingang 5.2 Messwert AA Relais 8.2
FBruch Typ PV Eingang 6.2 Messwert Mod 33
FBruch Alarm PV Eingang 6.2 Min IPMonitor 1 bis 2 162
Fallback PV Eingang 6.2 Min EinZeit AA Relais 8.2
Filter Zeit PV Eingang 6.2 Min EinZeit Mod 33
Fallback PV PV Eingang 6.2 Min Erhiol Zirkonia 154
Offset PV Eingang 6.2 MinBerTemp Zirkonia 15.4
FBruch Wert PV Eingang 6.2 Modus Echtzeit Uhr 14.4
Leitng Widerst PV Eingang 6.2 MR Lp PID 204
Status PV Eingang 6.2 MR2 Lp PID 204
Emiss PV Eingang 6.2 MR3 Lp PID 204
CJC Typ PV Eingang 6.2 Mux8 Freig Inst Opt 5.3

AA Relais N
EA Typ AA Relais 8.2 Nachlauf Mod 93
Anzeige Hoch AA Relais 52 Netz Ausfall Programm Alle 21.2
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Anzeige Tief AA Relais 8.2 Netzwerk Comms H oder | 133
Bereich Hoch AA Relais 8.2 Nudge Lower Lp OP 20.7
Bereich Tief AA Relais 8.2 Nudge Raise Lp OP 20.7
Messwert AA Relais 8.2 o
PV AA Relais 52 02 Zirkonia 15.4
Min EinZeit AA Relais 8.2 02 Exp Zirkonia 154
Invert AA Relais 8.2 Obere Grenze Math2 1 bis 24 17.3
Mod Obere Grenze Mux8 17.4
Ident Mod 93 Obere Grenze UsrVal 1 bis 16 24.1
10 Typ Mod 93 Offset Last 19.1
Invert Mod 93 Offset PV Eingang 6.2
Messwert Mod 9.3 Offset Mod 33
PV Mod 93 OP Auflosung Math2 1 bis 24 17.3
Status Mod 9.3 OP Einheit Math2 1 bis 24 17.3
Min EinZeit Mod 9.3 OP Hoch Lp Optim. 205
Anzeige Hoch Mod 9.3 OP Rampe Lp OP 20.7
Anzeige Tief Mod 9.3 OF Tief Lp Optim. 20.5
Bereich Hoch Mod 93 Operation Math2 1 bis 24 17.3
Bereich Tief Mod 9.3 Operation Logiks 172
Verzog, Mod 93 Operation Logik2 1 bis 24 17.1
Nachlauf Mod 9.3 P
Kal Stat Mod 93 Paritat Comms H oder | 13.3
Auflésung Mod 93 Passcodel Inst Info 5.5
Offset Mod 93 Passcode2 Inst Info 5.5
Lin Typ Mod 93 Passcode3 Inst Info 5.5
Einh Mod 9.3 PB Lp PID 204
FBruch Typ Mod 93 PB Einheit Lp Setup 20.3
FBruch Alarm Mod 9.3 PB2 Lp PID 204
Fallback Mod 9.3 PB3 Lp PID 204
CJC Typ Mod 93 Poly-Freig Inst Opt 53
Filter Zeit Mod 93 PotBruch Mode ([Lp OP 20.7
Fallback PV Mod 9.3 PotKal Lp OP 207
FBruch Wert Mod 93 Power FF Inst Diagnose 5.6
Leitng Widerst Mod 93 Prioritat AnAlm 1 bis 8 1.4
Shunt Mod 93 Prog Aendern Inst Anzeige 5.4
Spannung Mod 93 Prog Hold Programm Alle 21.2
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Prog Reset Programm Alle 21.2
IPMonitor 1 bis 2 Prog Start Programm Alle 21.2
Grenzwert IPMonitor 1 bis 2 16.2 Prog Time Left Programmer Ubersicht 1.13
Eingang IPMonitor 1 bis 2 16.2 Prog Ubersicht | Inst Anzeige 5.4
Reset IPMonitor 1 bis 2 16.2 Progr Freig Inst Opt 53
Max IPMonitor 1 bis 2 16.2 Programm Programmer Ubersicht 1.13
Min IPMonitor 1 bis 2 16.2 Protokoll Comms H oder | 133
Zeit Uber IPMonitor 1 bis 2 16.2 PSP Programmer Ubersicht 1.13
Alm Aus IPMonitor 1 bis 2 16.2 PsycK Feuchte 15.2
Alm Zeit IPMonitor 1 bis 2 16.2 PV Lp Main 202
Tage Uber IPMonitor 1 bis 2 162 PV PV Eingang 6.2
Alm Tage IPMonitor 1 bis 2 16.2 PV AA Relais 8.2
Eing. Status IPMonitor 1 bis 2 16.2 PV Mod 9.3
Mux8 PV1 Last 19.1
Fallback Mux8 17.4 PV 2 Last 19.1
Fallback Wert  [Mux8 17.4 PV Eingang Programm Alle 212
Auswahl Mux8 17.4 PV-Fehler Last 19.1
Obere Grenze Mux8 17.4 PvFrozen Zirkonia 15.4
Untere Grenze  |Mux8 17.4 Pwr Ein Lp OP 20.7
Eingang1 Mux8 17.4 Pwrff Frei Lp OP 20.7
Eingang2 Mux8 17.4 R
Eingang3 Mux8 17.4 R2G Lp PID 204
Eingang4 Mux8 17.4 R2G2 Lp PID 204
Eingang5 Mux8 17.4 R2G3 Lp PID 204
Eingang6 Mux8 17.4 Ramp Rate Programm 1 bis 50 21.2
Eingang7 Mux8 17.4 Ramp Units Programm 1 bis 50 21.2
Eingang8 Mux8 17.4 Rampe beendet |Lp SP 20.6
Ausgang Mux8 17.4 Rauschen Last 19.1
Status Mux8 17.4 Referenz AnAlm 1 bis 8 11.4
Umschalt Regel Seite Inst Anzeige 5.4
Eing. Tief Umschalt 221 Regelaktion Lp Setup 203
Eing. Hoch Umschalt 22.1 RelFeuch Feuchte 15.2
Umsch. Ho Umschalt 221 Reset IPMonitor 1 bis 2 16.2
Umsch. Ti Umschalt 221 Reset Summierer 1 bis 2 14.3
Eingang 1 Umschalt 22.1 Reset Zihler 1 bis 2 14.1
Eingang 2 Umschalt 221 Reset Ereignis Programmer Ubersicht 1.13
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Parameter in Reihenfolge der Meniiiiberschriften

Parameter in alphabetischer Reihenfolge

Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt
Status Umschalt 2.1 Richtung Zdhler 1 bis 2 14.1
Gew.Eing. Umschalt 2.1 Ripple Carry Zahler 1 bis 2 14.1
Fehler Modus Umschalt 22.1 RTUhr Freig Inst Opt 5.3
Fallback Typ Umschalt 221 Run/Hold Funkt |[Zugriff 2.2
Fallback Wert Umschalt 22.1 Russalarm Zirkonia 154
UmschPV Umschalt 22.1 S
Summierer 1 bis 2 SchedArt Lp PID 204

Alarmsollwert Summierer 1 bis 2 143 Schritt Lp Optim. 20.5
Summe Summierer 1 bis 2 14.3 Schritt Zeit Lp Optim. 20.5
Alarm Aus Summierer 1 bis 2 143 Seg Time Left Programmer Ubersicht 1.13
Einheit Summierer 1 bis 2 143 Segment Programmer Ubersicht 1.13
Auflosung Summierer 1 bis 2 14.3 segment Programm 1 bis 50 21.2
Eingang Summierer 1 bis 2 143 Segment Type Programm 1 bis 50 21.2
Start Summierer 1 bis 2 143 Segments Used |Programm 1 bis 50 21.2
Hold Summierer 1 bis 2 143 Serien Nummer |Inst Info 5.5
Reset Summierer 1 bis 2 143 Senvo Programm Alle 21.2

BCDin 1 und 2 Shunt Mod 9.3
Eingang1 BCDin 1 und 2 12.1 Sicher OP Lp OP 20.7
Eingang 2 BCDin 1 und 2 12.1 Skala Ho Txdr 1 oder 2 235
Eingang 3 BCDin 1 und 2 12.1 Skala Ti Txdr 1 oder 2 235
Eingang 4 BCDin 1 und 2 12.1 skalUm Freig Inst Opt 3.3
Eingang 5 BCDin 1 und 2 12.1 SkipSeg Programmer Ubersicht 1.13
Eingang 6 BCDin 1 und 2 12.1 Sonde Eing Zirkonia 15.4
Eingang 7 BCDin 1 und 2 12.1 Sonde Fehler Zirkonia 15.4
Eingang 8 BCDin 1 und 2 12.1 Sondenart Zirkonia 15.4
Dez Wert BCDin 1 und 2 12.1 Sondenstatus Zirkonia 15.4
BCD Wert BCDin 1 und 2 12.1 SondeOffset Zirkonia 15.4
Einer BCDin 1 und 2 12.1 SP Eingang Programm Alle 21.2
Zehner BCDin 1 und 2 12.1 SP obere Grenze |Lp SP 20.6

Txdr 1 oder 2 SP Rampe Lp SP 20.6
Kal Typ Txdr 1 oder 2 3.5 SP untere Grenze|Lp SP 20.6
Eing. Wert Txdr 1 oder 2 23.5 SP Wahl Lp SP 20.6
Kal Freig Txdr 1 oder 2 23.5 SP1 Lp SP 20.6
Kal l6schen Txdr 1 oder 2 23.5 oP2 Lp 5P 20.6
Start Kal Txdr 1 oder 2 23.5 spannung Mod 3.3
Start Ho Kal Txdr 1 oder 2 23.5 Speichern AnAlm 1 bis 8 n4
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Parameter in Reihenfolge der Meniiiiberschriften Parameter in alphabetischer Reihenfolge
Parameter Meniiiiberschrift [Abschnitt Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt
Start Tara Txdr 1 oder 2 23.5 Sperren AnAlm 1 bis 8 14
Bereich Min Txdr 1 oder 2 23.5 Sperren Lp Main 202
Bereich Max Txdr 1 oder 2 23.5 SPFolgen Lp 5P 206
Tara Wert Txdr 1 oder 2 23.5 SPTrim Lp 5P 206
Ein Ho Txdr 1 oder 2 235 SPTrim Ho Lp 5P 206
Ein Ti Txdr 1 oder 2 235 SPTrim Ti Lp 5P 206
Skala Ho Txdr 1 oder 2 23.5 SpiilFreq Zirkonia 15.4
Skala Ti Txdr 1 oder 2 )35 Splilstatus Zirkonia 15.4
Kal Band Txdr 1 oder 2 23.5 Spiilung Zirkonia 154
Kal Aktiv Txdr 1 oder 2 235 spiilventil Zirkonia 154
Ausg. Wert Txdr 1 oder 2 23.5 Spiilzeit Zirkonia 154
Aus Status Txdr 1 oder 2 23.5 standby Zugriff 2.2
Kal Status Txdr 1 oder 2 23.5 Start Summierer 1 bis 2 143

Echtzeit Uhr Start Ho Kal Txdr 1 oder 2 235
Tag Echtzeit Uhr 14.4 Start Kal Txdr 1 oder 2 235
Ein Tagl Echtzeit Uhr 14.4 Start Tara Txdr 1 oder 2 235
Ein Tag2 Echtzeit Uhr 14.4 Stats l6schen Inst Diagnose 5.6
Modus Echtzeit Uhr 14.4 Status Programmer Ubersicht 1.13
Aus Tagl Echtzeit Uhr 14.4 Status Lp Optim. 20.5
Aus Tag2 Echtzeit Uhr 14.4 Status Math2 1 bis 24 17.3
Ausgang] Echtzeit Uhr 14.4 Status Lin16 181
Ausgang?2 Echtzeit Uhr 14.4 Status Poly 182
Zeit Echtzeit Uhr 14.4 Status PV Eingang 6.2
Ein Zeit1 Echtzeit Uhr 14.4 Status Mod 93
Ein Zeit2 Echtzeit Uhr 144 Status Mux8 17.4
Aus Zeit1 Echtzeit Uhr 14.4 Status Umschalt 221
Aus Zeit2 Echtzeit Uhr 14.4 Status Usrval 1 bis 16 241

Zihler 1 bis 2 Status Logik2 1 bis 24 171
Freigabe Zahler 1 bis 2 14.1 Status EAErweit 10.1
Richtung Zihler 1 bis 2 14.1 String Anz Inst Diagnose 56
Ripple Carry Zihler 1 bis 2 141 String Platz Inst Diagnose 5.6
Uberlauf Zihler 1 bis 2 14.1 Summ Freig Inst Opt 5.3
Uhr Zihler 1 bis 2 141 Summe Summierer 1 bis 2 14.3
Ziel Zihler 1 bis 2 141 Sync Eingang Programm Alle 21.2
Zshler Zshler 1 bis 2 14.1 SynchMod Programm Alle 21.2
Reset Zdhler 1 bis 2 14.1
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Parameter in Reihenfolge der Meniiiiberschriften

Parameter in alphabetischer Reihenfolge

Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt
Ueberl. [6schen  |Z3hler 1 bis 2 14.1 T

UsrVal 1 bis 16 Tag Echtzeit Uhr 14.4
Einheit UsrVal 1 bis 16 ha 1 Tage Uber IPMonitor 1 bis 2 16.2
Auflosung UsrVal 1 bis 16 24.1 Tara Wert Txdr 1 oder 2 235
Obere Grenze UsrVal 1 bis 16 4.1 Target SP Programm 1 bis 50 21.2
Untere Grenze  [UsrVal 1 bis 16 24.1 Tastensperre Zugriff 22
Wert UsrVal 1 bis 16 24.1 Taupunkt Feuchte 152
Status Usrval 1 bis 16 24.1 Taupunkt Zirkonia 15.4

Logik8 Tl Last 19.1

Operation Logik8 17.2 TC2 Last 19.1
Invert Logik8 17.2 Td Lp PID 20.4
Anzahl Eingidnge |Logik8 17.2 Td2 Lp PID 20.4
Invert1 Logik8 17.2 Td3 Lp PID 204
Invert2 Logik8 17.2 TempEing Zirkonia 15.4
Invert3 Logik8 17.2 TempOffset Zirkonia 15.4
Invert4 Logik8 17.2 Ti Lp PID 20.4
Invert5 Logik8 17.2 Ti2 Lp PID 20.4
Invert6 Logik8 17.2 Ti3 Lp PID 20.4
Invert7 Logik8 172 Timer Freig Inst Opt 5.3
Invert8 Logiks 172 Toleranz Zirkonia 15.4
Ausgang Logik8 172 Track Frei Lp OP 20.7
Aus Invert Logik8 17.2 TrackOP Lp OP 20.7

Logik2 1 bis 24 TrockenT Feuchte 15.2
Operation Logik2 1 bis 24 17.1 Typ Timer 1 bis 8 14.2
Eingang1 Logik2 1 bis 24 17.1 Typ Last 191
Eingang2 Logik2 1 bis 24 17.1 Typ EAErweit 10.1
Fallback Typ Logik2 1 bis 24 17.1 U
Invert Logik2 1 bis 24 171 Uberlauf Zihler 1 bis 2 14.1
Ausgang Logik2 1 bis 24 17.1 Ueberl. l6schen [Zdhler 1 bis 2 14.1
Status Logik2 1 bis 24 17.1 Uhr Zéhler 1 bis 2 14.1

Feuchte Ul Stack Frei Inst Diagnose 5.6

RelFeuch Feuchte 15.2 Ul Ticks Inst Diagnose 5.6
Taupunkt Feuchte 15.2 Umsch. Ho Umschalt 22.1
Auflosung Feuchte 15.2 Umsch. Ti Umschalt 221
FeuchteOffs Feuchte 15.2 Umschalt Freig | Inst Opt 53
FeuchteT Feuchte 15.2 UmschPV Umschalt 22.1
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Parameter in Reihenfolge der Meniiiiberschriften

Parameter in alphabetischer Reihenfolge

Parameter Meniiiiberschrift [Abschnitt Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt

TrockenT Feuchte 152 Unbe StackFrei |Inst Diagnose 5.6

FBruch Feuchte 15.2 Units Inst Anzeige 54

PsycK Feuchte 15.2 Untere Grenze Math2 1 bis 24 17.3

Druck Feuchte 15.2 Untere Grenze Mux8 17.4
EAErweit Untere Grenze |UsrVal 1 bis 16 241

Typ EAErweit 10.1 UWert Fr1 Inst Opt 53

Status EAErweit 10.1 UWert Fr22 Inst Opt 53

Ein 1-10 EAErweit 10.1 \'

Ein 11-20 EAErweit 10.1 Verg Zeit Timer 1 bis 4 14.2

Aus21-30 EAErweit 10.1 Version Inst Info 5.5

Aus31-40 EAErweit 10.1 Verstark Last 191

Inv21-30 EAErweit 10.1 Verzog AnAlm 1 bis 8 1.4

Inv31-40 EAErweit 10.1 Verzog. Mod 9.3

In1 bis In20 EAErweit 10.1 w

Aus21 bis Ausd0  |[EAErweit 10.1 Wert Usrval 1 bis 16 241

WOP Lp Main 20.2
WSP Lp Main 20.2

Zirkonia z

Sondenart Zirkonia 15.4 Zahler Zahler 1 bis 2 14.1

Auflosung Zirkonia 15.4 Zahler Freig Inst Opt 5.3

GasRef Zirkonia 15.4 Zehner BCDin 1 und 2 12.1

ExtGasRef Zirkonia 15.4 Zeit Timer 1 bis 6 14.2

ExtGas Freig Zirkonia 15.4 Zeit Echtzeit Uhr 14.4

MinBerTemp Zirkonia 15.4 Zeit bis Spii Zirkonia 15.4

02 Exp Zirkonia 15.4 Zeit Uber IPMonitor 1 bis 2 16.2

Toleranz Zirkonia 15.4 Ziel Zahler 1 bis 2 14.1

SpiilFreq Zirkonia 15.4 Ziel Adr Comms H oder ) 13.3

Spiilzeit Zirkonia 15.4 Ziel SP Lp Main 20.2

Min Erhol Zirkonia 15.4

Max Erhol Zirkonia 15.4 1/2 Grenze Lp PID 20.4

TempEing Zirkonia 15.4 2/3 Grenze Lp PID 20.4

TempOffset Zirkonia 15.4

Sonde Eing Zirkonia 15.4

SondeOffset Zirkonia 15.4

02 Zirkonia 15.4

C-Pegel Zirkonia 15.4

Taupunkt Zirkonia 15.4
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Parameter in Reihenfolge der Meniiiiberschriften

Parameter in alphabetischer Reihenfolge

Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt Parameter Meniiiiberschrift Abschnitt
Russalarm Zirkonia 15.4

Sonde Fehler Zirkonia 15.4

PvFrozen Zirkonia 15.4

Spulventil Zirkonia 15.4

Spllstatus Zirkonia 15.4

Spilung Zirkonia 15.4

Zeit bis Spu Zirkonia 15.4

Sondenstatus Zirkonia 15.4
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28. ANHANG B INFORMATIONEN ZU SICHERHEIT UND EMV

Dieser Regler wurde in GroBbritannien von Eurotherm Ltd hergestellt.

Bitte lesen Sie dieses Kapitel, bevor Sie den Regler installieren.

Der Regler ist fiir industrielle Anwendungen im Bereich der Temperaturregelung vorgesehen und entspricht
den Europdischen Richtlinien fiir Sicherheit und EMV. Andere Anwendungen oder Nichtbeachtung der
Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung kann die Sicherheit des Reglers beeintrdchtigen. Es liegt in der
Verantwortlichkeit des Inbetriebnehmers, diese Richtlinien bei der Installation des Gerats einzuhalten.

Sicherheit

Dieses Gerdt entspricht der Europaischen Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG, erganzt durch 93/68/EWG,
unter Anwendung des Sicherheitsstandards EN 61010.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Dieser Regler ist konform zu der EMV Richtlinie 89/336/EWG und den erforderlichen Schutzanforderungen.
Die Konformitdt ist durch eine Drittstelle gepriift und die technischen Unterlagen sind dort abgelegt. Das
Gerdt ist fir Anwendungen im Industriebereich nach EN 61326 vorgesehen.

ALLGEMEIN

Die Informationen in dieser Anleitung kdnnen ohne besondere Hinweise geandert werden. Trotz aller
Bemiihungen fiir die Richtigkeit der Angaben kann der Lieferant nicht fiir in der Anleitung enthaltene Fehler
verantwortlich gemacht werden.

Auspacken und Lagerung

Die Verpackung sollte ein Gerdt in einem Gehduse, zwei Halteklammern und eine Bedienungsanleitung
enthalten. Gerdte fiir bestimmte Bereiche bendtigen zusatzlich einen Eingangsadapter.

Ist die Verpackung beschadigt, sollten Sie das Gerdt nicht einbauen und Kontakt mit der nachsten Eurotherm
Niederlassung aufnehmen. Mochten Sie das Gerat vor der Benutzung lagern, schiitzen Sie es vor Feuchtigkeit
und Verschmutzungen und halten Sie die Lagertemperaturen von —10 °C bis +70 °C ein..

SERVICE UND REPARATUR

Dieses Gerdt ist wartungsfrei.
Sollte das Gerdt einen Fehler aufweisen, kontaktieren Sie bitte die nachste Eurotherm Niederlassung.

Achtung: Geladene Kondensatoren
Bevor Sie den Regler aus dem Gehduse entfernen, nehmen Sie das Gerdt vom Netz und warten Sie etwa 2
Minuten, damit sich Kondensatoren entladen kdnnen. Halten Sie diese Zeit nicht ein, kdnnen Kondensatoren
mit gefdhrlicher Spannung geladen sein. Vermeiden Sie auf jeden Fall jede Beriihrung der Elektronik, wenn
Sie das Gerdt aus dem Gehduse entfernen.

Elektrostatische Entladung
Haben Sie den Regler aus dem Gehduse entfernt, kdnnen einige der freiliegenden Bauteile durch
elektrostatische Entladungen beschadigt werden. Beachten Sie deshalb alle VorsichtsmaRnahmen beziiglich
statischer Entladungen.

Reinigung

Verwenden Sie fiir die Reinigung der Gerateaufkleber kein Wasser oder auf Wasser basierende
Reinigungsmittel sondern Isopropyl Alkohol. Die Oberfliche der Gerdte kdnnen Sie mit einer milden
Seifenldsung reinigen.
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INSTALLATION SICHERHEITSHINWEISE

Sicherheits Symbole

Personal

Folgende Symbole kdnnen am Gerdt angebracht sein:

A Achtung (siehe Dokumentation @ Schutzerde

Lassen Sie die Installation dieses Gerdts nur von qualifiziertem Personal durchfiihren.

Beruhrung

Bauen Sie das System zum Schutz vor Beriihrung in ein Gehduse ein.

Achtung: Fihler unter Spannung

Der Regler ist so konstruiert, dass der Temperaturfiihler direkt mit einem elektrischen Heizelement
verbunden werden kann. Es liegt in lhrer Verantwortung dafiir zu sorgen, dass Servicepersonal nicht an
unter Spannung stehende Elemente gelangen kann. Ist der Fiihler mit dem Heizelement verbunden, miissen
alle Leitungen, Anschliisse und Schalter, die mit dem Fiihler verbunden sind, fiir 240 V AC CATIl ausgestattet

sein.

Der Logik EA ist nicht von den PV Eingdngen isoliert.

Verdrahtung

Die Verdrahtung muss korrekt, entsprechend den Angaben in dieser Bedienungsanleitung und den jeweils
glltigen Vorschriften, erfolgen. Achten Sie besonders darauf, dass die AC Spannungsversorgung nicht mit
dem Sensoreingang oder anderen Niederspannungsein- oder -ausgangen verbunden wird. Verwenden Sie
Kupferleitung (auBer fiir Thermoelementanschluss) und achten Sie darauf, dass alle Zuleitungen und
Anschlussklemmen fiir die entsprechende Stromstdrke dimensioniert sind. Weiterhin sind alle Anschlisse
nach den giiltigen VDE-Vorschriften bzw. den jeweiligen Landesvorschriften vorzunehmen.

Isolation

Die Installation muss einen Trennschalter oder einen Leistungsschalter beinhalten. Bauen Sie diesen Schalter
in der Ndhe des Systems und gut erreichbar fiir den Bediener ein. Kennzeichnen Sie den Schalter als

trennende Einheit.

Uberstromschutz

Sichern Sie die DC Spannungsversorgung des Reglers mit einer Sicherung. Das schiitzt die Regler-Platinen vor
Uberstrom

Maximalspannungen

Die maximal anliegende Spannung der folgenden Klemmen muss weniger als 264 V AC betragen:
e Relaisausgang zu Logik-, DC oder Fiihlerverbindungen;

e jede Verbindung gegen Erde.

SchlieBen Sie den Regler nicht an Drehstromnetze ohne geerdeten Mittelpunkt an. Im Falle eines Fehlers
kann es bei dieser Versorgung zu Spannungen Uber 264 V AC kommen. Das Gerdt kann dadurch zerstort

werden.

Umgebung

Leitende Verschmutzungen dirfen nicht in den Schaltschrank gelangen. Um eine geeignete Umgebungsluft
zu erreichen, bauen Sie einen Luftfilter in den Lufteintritt des Schaltschranks ein. Sollte der Regler in
kondensierender Umgebung stehen (niedrige Temperaturen), bauen Sie eine thermostatgeregelte Heizung in
den Schaltschrank ein.

Dieses Produkt entspricht der Norm BS EN61010 Uberspannungskategorie Il, Verschmutzungsgrad 2. Diese
sind wie folgt definiert:
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Uberspannungskategorie Il

Nennspannung: 230 V. Vorzugswerte von Steh-StoRspannungen fiir Uberspannungskategorie 2: 2500 V
Verschmutzungsgrad 2

Ubliche, nicht leitfihige Verschmutzung; gelegentlich muss mit voriibergehender Leitfahigkeit durch
Betauung gerechnet werden.

Erdung des Fuhlerschirms

In manchen Anwendungen wird der Sensor bei laufendem System gewechselt. In diesem Fall sollten Sie als
zusatzlichen Schutz vor Stromschlag den Schirm des Temperatursensors erden. Verbinden Sie den Schirm
nicht mit dem Maschinengehause.

Anlagen- und Personensicherheit

Beim Entwurf eines Regelsystems sollten Sie sich auch liber die Folgen bei Fehlfunktionen Gedanken
machen. Bei einem Temperatur-Regelsystem besteht die Gefahr einer stiandig laufenden Heizung. Das kann
zu Personen- und Anlagenschdden fiihren.

Griinde fiir eine fehlerhafte Heizung kdnnen sein:

e Beschadigung des Sensors durch den Prozess

e Die Verdrahtung des Thermoelementes wird kurzgeschlossen
e Reglerausfall in der Heizperiode

e Eine externe Klappe oder Schiitz ist in Heizposition blockiert
e Der Reglersollwert ist zu hoch.

Schiitzen Sie sich und die Anlage durch eine zusdtzliche Temperatur-Schutzeinheit. Diese sollte einen
unabhdngigen Temperaturfiihler und ein Schiitz besitzen, der den Heizkreis abschalten kann.

Anmerkung: Das Alarmrelais im Regler dient nicht zum Schutz der Anlage, sondern nur zum Erkennen und
Anzeigen der Alarme..

EMV INSTALLATIONSHINWEISE

Um sicherzustellen, dass die EMV-Anforderungen eingehalten werden, treffen Sie folgende MaRnahmen:

e  Stellen Sie sicher, dass die Installation gemdR den "Eurotherm EMV-Installationshinweisen",
Bestellnummer HA 150 976, durchgefiihrt wird.

e  Bei Relaisausgdngen miissen Sie eventuell einen geeigneten Filter einsetzen, um die Stéraussendung zu
unterdriicken. Bei typischen Anwendungen empfehlen wir Schaffner FN321 oder FN612. Bitte beachten
Sie, dass die Anforderungen an die Filter jedoch von der verwendeten Lastart abhdangen.

e Verwenden Sie den Regler in einem Tischgehause, sind unter Umstanden die Anforderungen der
Fachgrundnorm EN 50081-1 (Wohn-, Geschdft- und Gewerbebereich) giiltig. Bauen Sie in diesem Fall
einen passenden Filter in das Gehduse ein. Wir empfehlen Schaffner FN321 und FN612.

Leitungsfiuhrung

Um die Aufnahme von elektrischem Rauschen zu minimieren, verlegen Sie die Leitungen von Logik- und
Stetigausgang und Sensoreingang weitab von Netzspannungsleitungen. Ist dies nicht mdglich, verwenden Sie
bitte abgeschirmte Kabel. Die Abschirmung muss an einem Ende geerdet sein. Achten Sie darauf, die
Leitungslange so kurz wie moglich zu halten.
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29. ANHANG C TECHNISCHE DATEN

Wenn nicht anders vermerkt, sind alle Werte fiir Umgebungstemperaturen von 0 bis 50°C giiltig.

29.1.1
Anzahl der Regelkreise:
Regelmodi:

Regelausgang:

Kiihlalgorithmus:
Auto/Hand Regelung:
Sollwert Rampensteigung:

Dreipunkt-Schrittregelung:

Optimierung

Regelkreisalarme

Applikationsspezifisch:

Regeloptionen

1

Ein/Aus, Einzel PID

Analog, Zeitproportional oder
Dreipunkt-Schrittregelung mit und ohne Rickfiihrung
Linear, Wasser, Luft, Ol

StoRfreier Ubergang oder Zwangshand Ausgang

Aus bis 9999.9 technische Einheiten pro Minute

Geschlossene oder offene Dreipunkt-Schrittregelung.
Individuelle Klappenpositionen fiir Heizen und Kiihlen

One-shot Selbstoptimierung und manuelle Optimierung

Minimalalarm, Maximalalarm, Abweichungsalarm Untersollwert, Abweichungsalarm
Ubersollwert, Abweichungsbandalarm.

Alle mit separater Hysterese

Feuchteregelung

Primire groRe 5 Digit Anzeige, Informationszentrum mit Uberschrift (16 Zeichen)
und 3 Zeilen mit je 20 Zeichen

Primdre groRe 4 1/2 Digit Anzeige,
Informationszentrum mit Uberschrift (8 Zeichen) und 3 Zeilen mit je 10 Zeichen
LCD mit gelb/griinem Hintergrundlicht

Rote Alarmanzeigen

29.1.2 Anzeige

3504

3508

Technologie

29.1.3 Standard Digital E/A
Anzahl

Digitaleingang

Digitalausgang

2 Aus. Nicht von einander isoliert. Nicht von den PV Eingdngen isoliert.
Logik bidirektionale Ein/Ausgange.

Logik oder SchlieRkontakteingang

Spannungslevel Eingang: inaktiv 0 bis 7,3 V DC, aktiv 10,8 V bis 24 V DC
SchlieBkontakteingang: aktiv <480 Q, inaktiv >1200 Q

18 V DC bei 9 bis 15 mA Ansteuerkapazitat

Wechsler Kontakt Nennwerte
Min Last 1 mA bei 1V
Max Last 2 A bei 264 V AC ohmsch
1.000.000 Schaltvorgdnge mit zusatzlichem externen RC-Glied
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29.1.4 Alle analogen und PV Eingdnge

Abtastrate:
Eingangsfilter:
User Kalibrierung;
Fuhlerbruch:

Bereiche:

Thermoelementarten:

Vergleichsstelle:

Allgemein:

29.1.5 PV Eingang

Genauigkeit:
Abtastrate:
Eingangsfilter:
40 mV Bereich:

80 mV Bereich:

2 V Bereich:

10 V Bereich:

9 Hz (110 ms)
AUS bis 999,9 s der Filterzeitkonstanten (f.t.c.). Vorgabe: 1,6 s
User Kalibrierung und Wandlerkalibrierung sind moglich

a.c. Fihlerbruch auf jedem Eingang (d. h., schnelle Sprungantwort und keine DC
Fehler bei Quellen mit hoher Impedanz)

mV, mA, -2 V bis +10 V, -1 V bis +2 V oder RTD (Pt100), Pyrometereingdnge

Viele Linearisierungen inklusive K, J, T, R, B, S, N, L, Pll, C, D, E mit
Linearisierungsfehler < +0,2 °C

CJC: Automatisch (intern), extern: 0 °C, 45 °C, 50 °C Referenzbldcke
Die Auflosung (Rauschfrei) ist als typischer Wert mit f.t.c. = 1,6 s angegeben.
Die Auflosung verbessert sich um den Faktor zwei bei jeder Quadrierung der f.t.c.

Die Kalibrierung ist der Offsetfehler + der prozentuale Fehler des absoluten
Messwerts bei Umgebungstemperatur von 25 °C

Die Drift ist ein extra Offset und absoluter Messwert Fehler pro Grad Anderung der

Umgebungstemperatur von 25 °C

+0,1 % £1 Isd
9 Hz

Aus, 0,2 s bis 60 s Filterzeitkonstante. Voreinstellung 1,6 s

Bereich: -40 mV bis +40 mV
Auflosung: 1,9 uV (ungefiltert)
Messrauschen: 1,0 nV Spitze/Spitze mit 1,6 s Eingangsfilter

Linearisierungsfehler:
Kalibrierfehler:

Temperaturkoeffizient:

Eingangsleckstrom:

0,003 % (beste Anpassung)

+4,6 WV +0,053 % der Messung bei 25 °C

0,2 nV/°C +28 ppm/°C der Messung von 25 °C
+14 nA

Eingangswiderstand: 100 MQ

Bereich: -80 mV bis +80 mV

Auflosung: 3,2 uV

Messrauschen: 3,3 uV Spitze/Spitze mit 1,6 s Eingangsfilter

Linearisierungsfehler:
Kalibrierfehler:

Temperaturkoeffizient:

Eingangsleckstrom:

0,003 % (beste Anpassung)

+7,5 uV 0,052 % der Messung bei 25 °C

+0,2 pVv/°C +28 ppm/°C der Messung von 25 °C
+14 nA

Eingangswiderstand: 100 MQ

Bereich: -1,4 V bis +2,0 V

Auflosung: 82 nv

Messrauschen: 90 pV Spitze/Spitze mit 1,6 s Eingangsfilter

Linearisierungsfehler:
Kalibrierfehler:

Temperaturkoeffizient:

0,015 % (beste Anpassung)
+420 WV +0,044 % der Messung bei 25 °C

+125 uVv/°C £28 ppm/°C der Messung von 25 °C

Eingangsleckstrom: +14 nA

Eingangswiderstand: 100 MQ

Bereich: -3,0 V bis +10 V

Auflosung: 500 pVv

Messrauschen: 550 uV Spitze/Spitze mit 1,6 s Eingangsfilter

Linearisierungsfehler:

0,007 % fiir Nullquellenwiderstand (beste
Anpassung)

Zusatzlich 0,003 % fiir je 10 Q der Quelle +
Leitungswiderstand
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Kalibrierfehler:
Temperaturkoeffizient:
Eingangswiderstand:

PT100: Bereich:
Auflosung:
Messrauschen:
Linearisierungsfehler:
Kalibrierfehler:
Temperaturkoeffizient:
Leitungswiderstand:
Volumenstrom:

+1,5mV  £0,063% der Messung bei 25 °C

+66 uV/°C £60 ppm/°C der Messung von 25 °C
62,5k to 667 kQ abhdngig von der
Eingangsspannung

0 bis 400 Q (-200 °C bis +850 °C)

50 °mC

50 °mC Spitze/Spitze mit 1,6 s Eingangsfilter
0,033 % (beste Anpassung )

+310 °mC +0,023 % der Messung bei 25 °C

+10 °mC/°C £25 ppm/°C der Messung von 25 °C
Kein Fehler bis zu einem Leitungswiderstand von 22 Q
200 pA

Thermoelement: Verwendet 40 mV und 80 mV Bereiche

Arten:
Linearisierungsfehler:

Interne Vergleichsstelle:

Kalibrierfehler:
Kompensation:

Externe Vergleichsstelle:

29.1.6 Analoges Eingangsmodul

LK,LR,B,N, TS, PL2 und C.
10,2 °C

+1,0 °C bei 25 °C Umgebungstemperatur
40:1 von 25 °C Umgebungstemperatur

0 °C, 45 °Cund 50 °C

mV Eingang: 100 mV Bereich — fiir Thermoelement, lineare mV-Quelle oder 0-20 mA mit externer
2,49 Q Birde
Kalibrierung: + 10 uV + 0,2% der Anzeige
Auflosung: 6 uv
Drift: <+0,2 uV + 0,004 % der Anzeige pro °C
Eingangsimpedanz: >10 MQ, Leckstrom: <10 nA
0 -2V DC Eingang: -0,2 V bis +2,0 V Bereich - fiir Zirkonia
Kalibrierung: +2 mV + 0,2% der Anzeige
Auflosung: 30 pv
Drift: <+ 0,1 mV + 0,004 % der Anzeige pro °C
Eingangsimpedanz: >10 MQ, Leckstrom: <20 nA
0-10V DC Eingang: -3V bis +10,0 V Bereich - fiir Spannungseingang
Kalibrierung;: +2mV + 0,2 % der Anzeige
Auflosung: 200 pv
Drift: <+0,1 mV + 0,02 % der Anzeige pro °C
Eingangsimpedanz: >69 kQ
Pt100 Eingang: 0 bis 400 Q (-200 °C bis +850 °C), Kein Fehler bis zu einem Leitungswiderstand von
22 Qin allen 3 Leitern
Kalibrierung: +(0,4 °C + 0,15 % der Anzeige in °C)
Auflosung: 0,08 °C
Drift: < +(0,015 °C + 0,005 % der Anzeige in °C) pro °C

Volumenstrom:

Thermoelement Intern Vergleichsstelle:

0,3 mA.
>25:1 typisch

CJ Temperatur Kalibrierfehler bei 25 °C: <+ 2 °C
0 °C, 45 °C und 50 °C externe Vergleichsstelle

246

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1



Konfigurations Handbuch 3500

29.1.7 Digitale Eingangsmodule

Modularten: Triple Kontakteingang, Triple Logikeingang
SchlieBkontakt: Aktiv <100 Q, inaktiv >28 kQ
Logikeingdnge: Stromsenke: aktiv 10,8 V DC bis 30 V DC bei 2,5 mA

inaktiv -3 bis 5 V DC bei <-0,4 mA

29.1.8 Digitale Ausgangsmodule

Modularten: Einzelrelais, Dual Relais, Triac, Dual Triac, Triple Logikmodule (isoliert)
Relais Nennwerte: 2 A 264V AC ohmsch (100 mA, 12 V Minimum)

Einzel Logikansteuerung: 12 V DC bei 24 mA

Triple Logikansteuerung; 12 V bei 9 mA pro Ausgang

Triac Nennwerte: 0,75 A, 264 V AC ohmsch

29.1.9 Analoge Ausgangsmodule

Modularten: 1 Kanal DC Regelung, 1 Kanal DC Retransmission (5 max.)
Bereich: 0-20 mA, 0-10 V DC
Auflosung: 1:10.000 (2.000-rauschfrei) 0,5 % Genauigkeit fiir Retransmission

1:10.000 2,5 % Genauigkeit fiir Regelung

29.1.10 Transmitterversorgung
Transmitter: 24V DC bei 20 mA

29.1.11 Transducerversorgung

Briickenspannung;: 5 oder 10 V DC uber Software wahlbar
Briickenwiderstand: 300 Q bis 15 kQ
Interner Shunt: 30,1 kQ bei 0,25 %, fiir Kalibrierung einer 350 Q Briicke bei 80 %

29.1.12 Potentiometereingang
Widerstand: 330 Q bis 15 kQ, Ansteuerung von 0,5 V

29.1.13 Digitale Kommunikation

Position: 2 Module auf den Steckplatzen H & J (isoliert)

Modbus; EI-Bisynch RS232, 2-Leiter oder 4-Leiter RS485, max Baud 19.2 kB Modul H & 9.6 kB Modul J
Profibus DP: High Speed, RS485, 1.5 Mbaud (nur Steckplatz H)

Ethernet:

DeviceNet: Max Baudrate 500 kB

29.1.14 Master Kommunikation

Position: Steckplatz )
Modbus: RS485 4-Leiter oder RS232
Parameter: 25 Lesen/Schreiben

29.1.15 Alarme
Anzahl: 8 analoge, 8 digitale. Kbnnen mit jedem internen Parameter verkniipft werden

Alarmarten: Vollbereichsalarme, Abweichungsalarme, Fiihlerbruchalarm und
anwendungsspezifische Alarme

Modi: Speichen oder nicht-speichern, Alarmunterdriickung, Alarmverzdgerung

Konfigurations Handbuch 3500, HA027988GER Ausgabe 3.1 April 05 247



Konfigurations Handbuch 3500

29.1.16 Sollwert Programmgeber

Programmgeber Modi:
Programm Arten:
Anzahl der Programme:
Anzahl der Segmente:

Ereignisausgange:

29.1.17 E/A Erweiterung
10 E/A Version:
20 E/A Version:

Synchron

Zeit zum Ziel oder Rampensteigung

Maximal 50 Programme. Programme kénnen benannt werden (max 16 Zeichen)
Insgesamt 200 Segmente oder 50 Segmente pro Programm

Bis zu 8, kdnnen individuell einem Segment oder als Teil einer Ereignisgruppe
aufgerufen werden

4 Wechsler, 6 SchlieRer, 10 Logikeingdnge
4 Wechsler, 16 SchlieBer, 20 Logikeingange

29.1.18 Weitere Funktionen

Timer:

Summierer:

Zdhler:

Echtzeituhr:
Applikationsbldcke:

Software Tools:

4, Impuls, Verzdgerung, One-Shot und Min-Ein Timer

2, Triggerlevel & Reseteingang

2, abwarts oder aufwdrts Zahlrichtung

Wochentag und Zeit

24 digitale Operationen

24 analoge Operationen

2 Logik Operatoren mit 8 Eingdngen, 2 Analog Operatoren mit 8 Eingdangen
16 User Werte

BCD Eingang

Kundeneigene Eingangslinearisierungen

Mathematisch: Addieren, Subtrahieren, Multiplizieren, Dividieren, Konstante,
Absolute Differenz, Maximum, Minimum, Kopie und Halten, Eingang 1 potenziert mit
Eingang 2, Quadratwurzel, Log(10), Ln, 10 potenziert mit Eingang 1

Logisch AND, OR, XOR, Speichern, Gleich, Ungleich, GréRer als, Kleiner als, GroRer-
Gleich, Kleiner-Gleich

Feuchte mit Nass/Trockenfiihler Technik
iTools Konfigurations Tool

OPC Scope Trend und Datenspeicherung
iClone Lite Lightweight Konfiguration Clonen

Graphischer Verkniipfungs Editor ‘Drag and drop’ Verkniipfungswerkzeug,
selbsterklarend

View Builder Custom Animation Screens

iTools Wizard Frage und Antwort Konfigurationsbildschirme
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29.1.19 Allgemein
Versorgung:

Einschaltstrom

Betriebsumgebung:
Lagerung:
Schutzart:

Abmessungen und Gewicht:

Elektromagnetische
Vertraglichkeit:

Sicherheitsstandards:

Atmosphdre:

100 bis 240 V AC =15 %, +10 %. 48 bis 62 Hz. 20 W max

30 A Dauer 100 ps
Kleinspannungsregler:15 A Dauer 100 ps

0 °C bis 50 °C und 5 bis 95 % relative Feuchte, nicht kondensierend
-10 °C bis +70 °C

IP65, frontseitig einsteckbar
3504:

3508:

EN61326-1 Elektrische Betriebsmittel fiir Leittechnik und Laboreinsatz - EMV-
Anforderungen flr den Gebrauch in Wohn- und Gewerbegebieten. In der Leicht-,
sowie der Schwerindustrie. (Wohngebiet/Leichtindustrie (Klasse B) Stéraussendung).
Mit Ethernet Modul ausgestattete Gerate sind nur fiir den Betrieb in industrieller
Umgebung (Klasse A Stéraussendung).

Hochspannungsregler:

Breite: 96 mm; Hohe: 96 mm; Tiefe: 150 mm

Breite: 48 mm; Hohe: 96 mm; Tiefe: 150 mm

EN61010, Uberspannungskategorie Il (Spannungstransienten diirfen 2,5 kV nicht
Uberschreiten), Verschmutzungsgrad 2

Nur geeignet fiir den Betrieb in Bereichen unter 2000 m, in nicht explosiver oder
korrosiver Umgebung
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30.

KONFORMITATSERKLARUNG

A ...

EUROTHERM

Declaration of Conformity

\,

. A

Manufacturer’'s name: Eurotherm Limited

Manufacturer's address: Faraday Close, Worthing, West Sussex,
BN13 APL, United Kingdom

Product tvpe: Process controller and programmer
Models: 3504 Status level Al and above

3508 Status level Al and above
Safety specification: EN61010-1

EMC emissions specification: EN61326 Class B (Ethernet option: Class A)

EMC immunity specification:  EN61326 Industrial locations y

Eurotherm Limited hereby declares that the above products conform to the safety and EM(
specifications listed. Eurotherm Limited further declares that the above products comply
with the EMC Directive 89 /336 / EEC amended by 93 / 68 / EEC. and also with the Low

Voltage Directive 73 /23 / EEC.

Signed: %M Dated: Gh A}QA&S{' 2004

Signed for and on behalf of Eurotherm Limited
William Davis

(General Manager) J
|A4G5REEIN [ssue 2 [y 04 c €

C € Dieser Regler entspricht den europdischen Anforderungen fiir Sicherheit und EMV
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INTERNATIONAL VERKAUFS- UND SERVICEADRESSEN

AUSTRALIEN Sydney
Eurotherm Pty. Ltd.
Telefon (+61 2) 9838 0099
Fax (+61 2) 98389288

BELGIEN Moha &
LUXEMBURG Huy
Eurotherm S.A./N.V.
Telefon (+32) 85 274080
Fax (+32) 85 274081

BRASILIEN Campinas-SP
Eurotherm Ltda.

Telefon (+55 19) 3237 3413
Fax (+55 19) 3234 7050

DANEMARK Copenhagen
Eurotherm Danmark A/S
Telefon (+45 70) 234670
Fax (+45 70) 234660

DEUTSCHLAND Limburg
Eurotherm Deutschland GmbH
Telefon (+49 6431) 2980

Fax (+49 6431) 298119

FINNLAND ABO
Eurotherm Finland
Telefon (+358) 22506030
Fax (+358) 22503201

FRANKREICH Lyon
Eurotherm Automation SA
Telefon (+33 478) 664500
Fax (+33 478) 352490

GROSSBRITANNIEN Worthing
Eurotherm Limited
CONTROLS &

DATA MANAGEMENT

Telefon (+44 1903) 695888
Fax (+44 1903) 695666
PROCESS AUTOMATION
Telephone (+44 1903) 205277
Fax (+44 1903) 236465

HONG KONG Aberdeen
Eurotherm Limited
Telefon (+852) 28733826
Fax (+852) 28700148

INDIEN Chennai
Eurotherm India Limited
Telefon (+9144) 4961129
Fax (+9144) 4961831

© Copyright Eurotherm Deutschland GmbH 2005

Alle Rechte vorbehalten. Wir bemiihen uns um die Richtigkeit und Aktualitdt dieser Bedienungsanleitung. Um unseren technologischen Vorsprung zu sichern,

IRLAND Dublin

Eurotherm Ireland Limited
Telefon (+353 01) 4691800
Fax (+353 01) 4691300

ITALIEN Como
Eurotherm S.r.l

Telefon (+39 031) 975111
Fax (+39 031) 977512

KOREA Seoul

Eurotherm Korea Limited
Telefon (+82 31) 2868507
Fax (+82 31) 2878508

NIEDERLANDE Alphen a/d Ryn
Eurotherm B.V.

Telefon (+31 172) 411752

Fax (+31 172) 417260

NORWEGEN Oslo
Eurotherm A/S

Telefon (+47 67) 592170
Fax (+47 67) 118301

OSTERREICH Wien
Eurotherm GmbH
Telefon (+43 1) 7987601
Fax (+43 1) 7987605

SPANIEN Madrid
Eurotherm Espafia SA
Telefon (+34 91) 6616001
Fax (+34 91) 6619093

SCHWEDEN Malmo
Eurotherm AB

Telefon (+46 40) 384500
Fax (+46 40) 384545

SCHWEIZ Freienbach

Eurotherm Produkte (Schweiz) AG
Telefon (+41 55) 4154400

Fax (+41 55) 4154415

U.S.A Leesburg
Eurotherm Inc.

Telefon (+1 703) 443 0000
Fax (+1 703) 669 1300
Web www.eurotherm.com

kann es jedoch erforderlich sein, dass wir ohne Vorankiindigung Anderungen des Produkts und seiner Anleitung vornehmen, die unter Umstanden nicht mit
dieser Anleitung Ubereinstimmen. Fiir Storungen, Ausfélle und aus diesem Grund entstandene Schiden haften wir daher nicht.
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